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Lea esto primero

Aviso y seguridad

Gracias por elegir este arrancador suave ABB PSTX.

Lea atentamente todas las instrucciones y asegurese de que
las ha comprendido antes de instalar, conectar y configurar el
arrancador suave.

Este manual hace referencia a la instalacion y uso

avanzado de los arrancadores suaves tipo PSTX. Para
obtener informacion sobre una instalacion rapida y sencilla,
consulte 1SFC132082M9901 - Manual de inicio rapido para
usuarios de arrancadores suaves tipo PSTX30...PSTX1250.

El manual esta disponible en: http://www.abb.com/lowvoltage

Cuando este manual le remita a http://www.abb.com/lowvoltage:
Seleccione el enlace Control Products, siga a Softstarters y
escriba la referencia especificada en el campo de busqueda.

e lainstalacidn y la conexion eléctrica del arrancador suave
debe realizarlas solo y exclusivamente personal autorizado
y adecuadamente entrenado. Observe todas las leyes y
las normas.

e Solo al personal autorizado le esta permitido realizar
operaciones de mantenimiento o reparacion en el
arrancador suave.

e Recuerde que las reparaciones no autorizadas tendran
efecto en la garantia.

e FEl personal de ABB esta obligado a seguir las
instrucciones que se describen en ABB CISE 15.4.

e Este manual forma parte del arrancador suave PSTX.
Mantenga este manual a mano siempre que trabaje en el
arrancador suave PSTX.

* Revise el arrancador suave y el embalaje cuando
desembale su nuevo arrancador suave PSTX. Si existen
dafos, pdngase inmediatamente en contacto con la
empresa de transporte o con el distribuidor/oficina de ABB.

e Nunca levante el arrancador suave por las barras de
conexion, ya que podria dafiarlo.

Notas de seguridad

Este manual utiliza estos simbolos

N PRECAUCION

El simbolo de precaucion indica un peligro que podria
dar lugar a dafos personales.

A AVISO

El simbolo de aviso indica un peligro que podria dar
lugar a dafios en los equipos o las instalaciones.

m INFORMACION

El simbolo de informacion alerta al lector acerca de
hechos y situaciones importantes.

Los datos de este manual son susceptibles de cambio sin
aviso previo.

Informacion de seguridad general

A PRECAUCION

La instalacion y la conexion eléctrica del arrancador
suave debe realizarlas solo y exclusivamente personal
autorizado y adecuadamente entrenado, de acuerdo
con las leyes y normas vigentes.

A AVISO

Revise el arrancador suave y el embalaje cuando
desembale su nuevo arrancador suave PSTX. Si
existen danos, pongase inmediatamente en contacto
con la empresa de transporte o con el distribuidor/
oficina de ABB.

A AVISO

Nunca levante el arrancador suave por las barras de
conexion, ya que podria dafiarlo.

A AVISO

Solo al personal autorizado y debidamente
entrenado le esta permitido realizar operaciones de
mantenimiento o reparacion en el arrancador suave.
Nota: Recuerde que las reparaciones no autorizadas
tendran efecto en la garantia.
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Este capitulo ofrece una introduccién a los manuales de
documentacion del arrancador suave de y sus capitulos,
publicaciones, publico objetivo y se explican conceptos.

1.1 Documentacion del arrancador

suave PSTX30...PSTX1250

Para los arrancadores suaves tipo PSTX30...PSTX1250, se
encuentran disponibles los siguientes manuales y catalogos:

1SFC132081M0701

Este documento. Manual de instalacion y puesta en servicio
(versién en espanol). Consulte el capitulo 1.1.1 Manual

de instalacién y puesta en servicio para obtener mas
informacion.

1SFC132082M9901

Manual de instalacion y puesta en servicio - Manual de inicio
rapido. Consulte el capitulo 1.1.2 Manual de instalacién y
puesta en servicio - Manual de inicio rapido para obtener
mas informacion.

1SFC132009C0701
Catalogo arrancadores suaves tipo PSTX y PSTB.

Estos documentos se encuentran disponibles en formato PDF
en Internet. Junto al arrancador suave se incluye una copia
impresa del “Manual de instalacion y puesta en servicio -
Manual de inicio rapido”.

Estos manuales estaran disponibles en formato PDF en Internet:

Tabla1 Idiomas

ID de documento Idioma
1SFC132081M1301 AR Arabe
iSFCis2o8M2001 | ZH  Chino
i1SFCi32081M4601 | CS Checo
i1SFC132081MO101 || DE  Alemdn
i1SFCiszo81mMO20t | EN  Inglés
isFciszosimorol 'ES  Espariol
1SFC132081M1801 || Fl  Finés
iSFCiszo8imazot FR Francés
1SFC132081M0901 | T ttaliano
i1SFC132081M3101 'NL  Neerlandés
i1SFCis2081Ma00 | PL  Polaco
i1SFC132081Mi601 PT  Portugués
1SFC132081M1101 | RU Ruso
i1SFCiszosimadot | SV Sueco
i1SFC132081M1901 | TR Turco

Estos documentos se pueden encontrar en:
www.abb.com/lowvoltage. Seleccione el enlace Control
Products del sitio y siga a Softstarters.
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1.1.1

Manual de instalacion y puesta en

servicio

Este manual, “Manual de instalacidn y puesta en servicio

de los arrancadores suaves tipo PSTX30...PSTX1250”,
contiene las instrucciones necesarias para instalar, poner

en servicio y mantener el arrancador suave. En él se tratan

los procedimientos de instalacion mecanica y eléctrica,
ademas de la instalacion de los dispositivos de comunicacion.
También contiene informacion sobre la activacion, el ajuste y

la configuracion.

Para empezar rapidamente, consulte el capitulo 2 Inicio
rapido o utilice el manual de inicio rapido (1SFC132082M9901).
Para obtener informacion sobre lo que se trata en cada
capitulo, consulte Tabla 2 Contenido de los capitulos:

Tabla 2

Contenido de los capitulos

Capitulos

Descripcion

1. Introduccion

2. Inicio rapido

Contiene informacion sobre la instalacion rapida
del arrancador suave y la puesta en servicio.

3. Descripcion

Describe el arrancador suave en general,
con sus funciones y especificaciones.

4. Instalacion

Contiene informacion sobre la recepcion, el
desembalaje y la instalacion del arrancador suave.
5. Conexion Contiene instrucciones para realizar las

conexiones eléctricas y las conexiones de los
dispositivos de comunicacion.

6. Interfaz de usuario

Describe la interfaz de usuario.
Describe todos los ajustes y la navegacion de
los sistemas del menu.

7. Funciones

Describe todas las funciones incluidas en

el arrancador suave, asi como los valores
minimo y maximo disponibles y los valores
predeterminados utilizados. Este capitulo se ha
disefado para usuarios expertos.

8. Comunicacion

Describe los puertos de comunicacion del
arrancador suave.

9. Mantenimiento

Describe el mantenimiento necesario y cémo
llevarlo a cabo.

10. Resolucion de
problemas

Contiene instrucciones sobre cémo localizar y
corregir los fallos mas habituales.

11. Esquemas de
cableado

Contiene los esquemas de cableado eléctrico
del arrancador suave, asi como de aplicaciones.

12. Revisiones

Enumera todas las revisiones a las que haya
estado sujeto el manual.

13, Indice

indice de los contenidos de este manual.

1.1.2

Manual de instalacion y puesta en

servicio - Manual de inicio rapido.

El “Manual de instalacion y puesta en servicio de los
arrancadores suaves tipo PSTX30...PSTX1250 - Manual
de inicio rapido” contiene de forma resumida la siguiente
informacion sobre el arrancador suave:

-Instalacion

-Conexiones eléctricas

-Funciones basicas

-Resolucion de problemas

El manual de inicio rapido contiene los idiomas que se indican
en la Tabla 1 Idiomas. El ID del manual de inicio rapido
es 1SFC132082M9901.
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1.2  Publico objetivo

1.2.1 Generales

Este manual de instalacion y puesta en servicio se ha
disenado para ser utilizado por personal autorizado de
instalacion, puesta en servicio y mantenimiento.

1.2.2 Requisitos acerca del personal

El personal de instalacion debe poseer conocimientos basicos
sobre el manejo de equipos eléctricos. El personal de puesta
en servicio y mantenimiento debe tener amplia experiencia

en el uso de equipos eléctricos. El personal de ABB esta
obligado a seguir las instrucciones que se describen en

ABB CISE 15.4.

1.3 Notas sobre revisiones y otros
documentos

Para obtener la informacién mas reciente sobre las revisiones
relacionadas con los arrancadores suaves PSTX, consulte
www.abb.com/lowvoltage. Seleccione el enlace Control
Products del sitio y siga a Softstarters.

1.4 Acronimos y abreviaturas

Tabla3 Acronimos y abreviaturas

Acrénimo/ Descripcion

Abreviatura

BP By-pass

DOL Directo en linea

EOL Sobrecarga electrénica

FB Bus de campo

FBP Conexion de bus de campo

o T
lo | Corriente nominal operatia
I Tecnologias de la informacién
o e
PCBA Conjunto de placas de airauito impreso
PLC | Controlador légico programable
PTC Coeficiente positivo de temperatura
= P
SCR Rectificador controlado por silicio (tiristor)
TOR | Rampa completada (tension maxima)

Uc Tension nominal del circuito de control, utilizada
para controlar el arrancador suave. *

Ue Tensién nominal operativa en el motor (tensién de
red trifasica que alimenta al motor). *

Ug Tension nominal de alimentacion de control, que
alimenta la electrénica del arrancador suave. *

* Para definicion, consulte IEC 60947-1 edicion 5.0
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2 Inicio rapido

2.1 Conexion

2.2 Configuracion

14
2.2.1 Config. basica 14
2.2.2 Config. Aplicacion 14

2.3 Cémo arrancar/parar el motor
15
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En este capitulo encontrara una breve guia para la conexion,

configuracion y puesta en servicio sencillas del arrancador suave.

Este producto se ha fabricado y probado cuidadosamente,
pero se pueden producir danos durante el transporte. Por 1o
tanto, debe seguir las siguientes instrucciones:

A PRECAUCION

2.1

12

Tension peligrosa: Puede causar la muerte o lesiones
graves. Ponga el interruptor de alimentacion en la
posicién Off y bloquee siempre todas las tomas de
corriente eléctrica que alimentan este dispositivo
antes de comenzar a trabajar con el equipo.

jAVISO!

La instalacion de las conexiones eléctricas solo debe
ser realizada por personal autorizado. Observe todas
las leyes y las normas.

;AVISO!

Antes de conectar los arrancadores suaves
PSTX30...PSTX170 por primera vez a la tension
operativa, aplique tension de alimentacion de control
para abrir los relés del by-pass. (consulte el capitulo
2.1 Conexion). Lo anterior resulta necesario para
evitar que el equipo arranque de forma accidental
mientras esta conectado a la tensién operativa.

INFORMACION

El personal de ABB esta obligado a seguir las
instrucciones que se describen en
ABB CISE 15.4.

Conexion

Para instalar el arrancador suave,
consulte el capitulo 4 Instalacion.

INFORMACION

Puede conectar los arrancadores suaves PSTX En
linca @ y Dentro del triangulo 9 consulte la Figura 2.1.

Conecte el circuito principal: terminales 1L1 - 3L2 -
503 al lado de Ia linea @ y los terminales 2T1 - 4T2 -
6713 al lado del motor 9 consulte la Figura 2.2.

Use las conexiones de los cables de PSTX30...105,
consulte la Figura 2.2 y la conexion de los terminales
de PSTX142...570, consulte la Figura 2.3.

Conecte el lado de la linea de los terminales 1L1, 3L2,
5L.3. Consulte 0 y la Figura 2.2. Conecte el motor

a los terminales 2T1, 472, 6T3 del lado del motor,
consulte 9 en la Figura 2.2 y la Figura 2.3.

INFORMACION
Utilice solo cables del mismo tamafno cuando

conecte 2 cables a cada terminal. (Solo posible para
PSTX30...105).

Inicio rapido | Manual de instalacion y puesta en servicio |
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Conexion En linea (1) y Dentro del triangulo (2)
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10.

11.

12.

Conecte la tension de alimentacion de control
(100-250 V 50/60 Hz) a los terminales 1y 2.

Conecte la conexion a tierra funcional (terminal 22)
a una toma de tierra cercana al arrancador suave,
consulte la Figura 2.4.

INFORMACION

La conexidn a tierra no es una conexion a tierra de
proteccién, sino una conexion a tierra funcional.

La longitud maxima del cable de tierra es 0,5 m.
Conecte el cable de tierra a la placa de instalacion en
la que el arrancador suave esta conectado. La placa
de instalacion también debe estar conectada a tierra.

INFORMACION

No utilice conexiones a tierra funcionales en redes de
TI. El uso mas comun es en aplicaciones navales.

Observe el diagrama, consulte la Figura 4.5 y conecte
los circuitos de arranque/parada: terminales 13, 14,
18, 19y 20/21, con el terminal interno de 24 V CC.
Cuando utilice los 24 V CC internos (terminales 20 o 21),
los terminales 18 y 19 deben conectarse entre si. Para
la tension del circuito de control externo,

consulte el capitulo 5.1.2.3 Arranque y parada -
terminales 13, 14, 18, 19, 20, 21.

AVISO

Utilice solo 24 V CC cuando conecte los terminales
18, 14, 15, 16 y 17. Otras tensiones pueden provocar
danos al arrancador suave, y la garantia quedara
anulada. Para obtener mas informacion sobre los
terminales 15, 16 y 17, consulte el capitulo 5.1.2.4
Entradas programables - terminales 15, 16y 17.

Conecte los terminales 4, 5, 6,7, 8,9, 10, 11y 12
para utilizar los relés de salida de sefal. Estos son
contactos libres de potencial para un maximo de
250V CA, 1,56 ACA-15y 30V CC, 5 A CC-12.
Consulte la Figura 2.6.

Asegurese de que la tension operativa y la tension de
alimentacion de control concuerden con los valores
nominales del arrancador suave.

Ponga el interruptor de la tension de alimentacion de
control en la posicion On.

El LED verde “Listo” parpadea en la interfaz de
usuario, consulte la Figura 2.7.

Los ajustes de idioma se muestran en la pantalla.
Seleccione su idioma y pulse la tecla de seleccion
“Aceptar”. A continuacion, la interfaz de usuario
descarga la informacion del idioma seleccionado del
arrancador suave. Esto puede tardar varios minutos.
Cuando termine, la interfaz de usuario entrara en la
vista de inicio.

Configure los parametros aplicables tal y como
se indican en el capitulo 7 Funciones o bien
utilice los asistentes que se describen en el
capitulo 2.2 Configuracion.

1SFC132081M0701
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Conexion a tierra funcional, terminal 22
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Figura 2.7
LED “Listo” parpadeante
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2.2 Configuracion

Para configurar rapidamente el arrancador suave, utilice los
menus Asistencias.

Los menus Asistencias se dividen en:

e Config. Basica
- El menu de configuracion basica se divide a su vez en
cuatro pasos:
1. Idioma
2. Fechay hora
3. Datos motor
4. Config. sistema

e Config. aplicacién
- El menu Config. aplicacion se divide a su vez en tres
pasos:
1. Config. aplicacion
2. Mantener/cambiar valores
3. Definir ajustes

2.2.1 Config. basica

Vera esta configuracion al iniciar el arrancador suave.
Para deshabilitar esta configuracion, consulte el paso 6 a
continuacion.

1. Localice el menu Asistencias. Para ello, pulse <-J
“Menu”. Desplacese hasta Asistencias con las teclas

de navegacion. Pulse S<J “Seleccionar” para entrar en

el menu Asistencias.

2. Desplacese hasta el menu Config. Basica con las
teclas de navegacion. Pulse <<J “Seleccionar” para
entrar en el menu.

3. La Config. basica empieza en el paso 1 de 5, Idioma.

Pulse <) “Editar” para cambiar el idioma. Utilice las
teclas de navegacion para seleccionar el idiomay, a
continuacion, pulse <J “Guardar”.

4, Pulse @ para continuar al paso 2(5), Fecha y hora.
Pulse <] “Editar”, utilice las teclas de navegacion
para cambiar la fecha y la hora y, cuando termine,
pulse <J “Guardar”.

5. Pulse @ para continuar al paso 3(5), Datos motor.

Pulse <) “Editar” para cambiar la Intensidad nominal
motor le. Utilice las teclas de navegacion para cambiar

el valor y, a continuacion, pulse <J “Guardar”.

6. Pulse @ para continuar al paso 4(5), Config. sistema.

Aqui puede ajustar si el arrancador suave inicia la
configuracién basica al encender o no. Utilice las
teclas de navegacion para seleccionar Sio Noy, a
continuacion, pulse <] “Guardar”.

7. Pulse @ para continuar al paso 5(5) y, a continuacion,

pulse <J “Hecho” para finalizar la configuracion
basica. Para realizar mas ajustes, entre en Config.
Aplicacion.

14 Inicio rapido | Manual de instalacion y puesta en servicio

Config. Aplicacion

Localice el menu Asistencias. Para ello, pulse <-J
“Menu”. Desplacese hasta Asistencias con las teclas
de navegacion. Pulse < “Seleccionar” para entrar en
el menu Asistencias.

Desplacese al menu Config. Aplicacion utilizando las
teclas de navegacion y entre en el menu pulsando <J
“Seleccionar”.

La Config. aplicacion empieza en el paso 1, Tipo de
aplicacion. Desplacese al tipo de aplicacion correcto
y pulse <<J “Seleccionar”. Para una lista completa
de aplicaciones, consulte el capitulo 7.22 Lista
completa de parametros.

Pulse @ para continuar al paso 2, Valores. Puede
seleccionar “Mantener valores actuales” o “Cambiar a
valores recomendados”. Desplacese hasta la opcion
que desee y pulse < “Seleccionar” para validarla.

;AVISO!

Tenga en cuenta que, si selecciona “Cambiar a
valores recomendados”, los valores guardados de los
parametros se perderan.

Pulse @ para continuar al paso 3, Definir ajustes.
Aunque los valores recomendados son suficientes

en la mayoria de los casos, hay ocasiones en que

es necesario realizar ajustes adicionales. Para definir
ajustes, pulse <] “Editar” y utilice las teclas de
navegacion para definir:

-Tiempo rampa arr.: 1 - 120 s

-Tiempo rampa paro: 1 - 120 s

-Nivel inicial rampa arr.: 10 - 99%

-Nvl final rampa paro: 10 - 99%

-Nvl limite intensidad: 1,5 - 7,5 x le

-Modo arranque: Rampa de tensién, Rampa de par o
Arr. a tensidon max.

-Modo parada: Sin rampa, Rampa de tensién, Rampa
de par, Freno dinamico

Pulse @ y luego <<J “Hecho” para finalizar la
configuracion de la aplicacion. Si es necesario, los
ajustes adicionales también se pueden llevar a cabo
en el menu Parametros.

1SFC132081M0701



2.3 Como arrancar/parar el motor

A PRECAUCION

Tension peligrosa: Puede causar la muerte o lesiones
graves. Ponga el interruptor de alimentacion en la
posicion Off y bloquee siempre todas las tomas de
corriente eléctrica que alimentan este dispositivo
antes de comenzar a trabajar con el equipo.

A iAVISO!

La instalacion de las conexiones eléctricas solo debe
ser realizada por personal autorizado. Observe todas
las leyes y las normas.

A\ AVISO!

Antes de conectar los arrancadores suaves
PSTX30...PSTX170 por primera vez a la tension
operativa, aplique tension de alimentacion de control
para abrir los relés del by-pass. (consulte el capitulo 2.1
Conexion). Lo anterior resulta necesario para evitar
que el equipo arranque de forma accidental mientras
esta conectado a la tension operativa.

@ INFORMACION

El personal de ABB esta obligado a seguir las
instrucciones que se describen en ABB CISE 15.4.

1. Ponga el interruptor de la tension operativa en la
posicion On.
2. Para arrancar el arrancador suave mediante el teclado,

pulse la tecla R/L para seleccionar control local y, a
continuacion, pulse la tecla de arranque del teclado.
Pulse Parar para detener el arrancador suave.

3. Para arrancar mediante el control via cable, pulse
la tecla R/L para seleccionar el control via cable y, a
continuacion, pulse la tecla de arranque remoto.
Pulse Parar para detener el arrancador suave.
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Este capitulo describe el arrancador suave en general y
contiene sus especificaciones, asi como los componentes
y repuestos disponibles.

3.1 Descripcion general

El arrancador suave PSTX incorpora la tecnologia mas
moderna para el arranque y parada suaves de motores de
jaula de ardilla estandar. El arrancador suave incluye de serie
varias caracteristicas avanzadas de proteccion del motor.

AVISO

Si utiliza la tension nominal operativa Ue (fase /N)
como fuente para la tension de alimentacion de
control Us, asegurese de no exceder el valor de Us
250V CA, 50/60 Hz.

By-pass
La gama de arrancadores suaves PSTX30...1250 tienen
componentes de by-pass integrados.

Interfaz de usuario

El disefio de la parte frontal del teclado incluye teclas de
navegacion, teclas de seleccion, teclas de arranque y parada,
una tecla Local o Remoto y una pantalla de informacion clara.
Puede seleccionar 15 idiomas de usuario.

Puede controlar el arrancador suave de 3 formas distintas:
e Control de entradas cableadas

e Control por teclado (bien conectado al frontal del
arrancador suave o0 separado y conectado con el cable
que lo acompafia)

e |nterfaz de comunicacion con el bus de campo (mediante
un modulo Modbus integrado, un médulo AnyBus o un
conector FieldBus con adaptador)

Solo puede utilizar un tipo de control simultaneamente. La
opcidn predeterminada es el control mediante entradas
cableadas.

i

INFORMACION

El control mediante el teclado tiene la maxima
prioridad y prevalece sobre los otros métodos de
control.

Ventiladores

Los ventiladores de refrigeracion integrados funcionan durante
eventos de rampa (arranque/parada) y cuando la temperatura
del disipador es demasiado alta. La temperatura se controla
mediante un termistor.
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3.1.1 Funciones operativas

Esta es la lista de funciones disponibles:
e Rampa arranque tension

e Rampa parada tension

e Rampa arranque par

e Rampa parada par

e Arranque a tension maxima
e Sinrampa

e Freno de parada

e | imite de corriente

e Arranque kick

* \elocidad lenta

e Calentam. motor

* Arranque secuencial

e Rearranque automatico

3.1.2 Funciones de proteccion

El arrancador suave PSTX cuenta con funciones de
proteccion disefiadas para proteger el arrancador suave,

el motor y otros equipos. Todas las protecciones se pueden
restablecer de forma automatica o manual. El usuario puede
habilitar o deshabilitar la proteccion.

Esta es la lista de protecciones disponibles:

e Proteccion EOL

e Proteccién contra rotor bloqueado

e Proteccion contra inversion de fases

e Proteccion contra desequilibrio de corriente

e Proteccion de sobretension

e Proteccion contra subtension

e Proteccion contra fallo a tierra

e Proteccion contra desequilibrio de tensién

e Proteccion de salidas de tension

e Sensor térmico externo - Proteccion PT100

e Sensor térmico externo - Proteccion PTC

e Proteccion mediante subcarga por factor de potencia
e Proteccion mediante subcarga de corriente

e Proteccion definida por el usuario

e Proteccion de limite de corriente sobrepasado
e Proteccion contra by-pass abierto

e Proteccion contra fallo de bus de campo

e Proteccion contra fallo de E/S de ampliacion

e Proteccion contra fallo de la interfaz de usuario

e N.° max. de arranques

1SFC132081M0701



e Proteccion del rango de frecuencias
e Proteccion contra inversion de fases
e Proteccidn de tiempo de arranque sobrepasado

e Proteccidn de rearranque automatico

3.1.2.1 Proteccidn definida por el usuario

Con la entrada digital programable y un dispositivo/sensor
externo, puede utilizar su propia proteccion especificada.
La proteccion funciona cuando la senal de entrada alcanza
un nivel alto (bus de campo o E/S fisica).

3.1.3 Funciones de aviso

El arrancador suave tiene funciones de aviso para alertar
sobre riesgos potenciales que se activan antes que la funcion
de proteccion.

Un aviso no puede detener el arrancador suave. No es
necesario restablecer un aviso.

Puede cambiar el nivel de aviso y otros parametros para
las funciones de aviso. Los avisos se guardan en la lista de
eventos.

Esta es la lista de avisos disponibles:

e Aviso de desequilibrio de corriente

e Aviso de sobretension

e Aviso de subtension

e Aviso de tiempo de desconexién EOL

e Aviso de EOL

e Aviso de distorsion armonica total (THD)
e Aviso de desequilibrio de tensién

e Aviso de subcarga por factor de potencia
e Aviso de subcarga de corriente

¢ Aviso de fallo de los ventiladores

e Aviso de rotor blogueado

® Aviso de sobrecarga del tiristor

* Aviso de cortocircuito

e Aviso de numero de arranques

e Aviso de configuracion de Modbus

e Aviso de pérdida de fase

e Aviso de periodo de ejecucion del motor

1SFC132081M0701

3.1.4 Funciones de deteccion de fallos

El arrancador suave cuenta con numerosas funciones

de deteccion de fallos disenadas para sefnalar fallos de
funcionamiento del equipo, el motor o el nivel de potencia de
la red. El arrancador suave identifica fallos externos e internos.
El usuario no puede deshabilitar las funciones de deteccion,
salvo en el modo de emergencia, capitulo 7.20.1.

Esta es la lista de fallos disponibles:
e Fallo de pérdida de fase

¢ Fallo de corriente alta

e Fallo de tension de alimentacion baja
e Fallo de red defectuosa

e Fallo de sobrecarga de tiristor

e Fallo de cortocircuito

e Fallo de derivacion

e Fallo no especificado

e Fallo de exceso de temperatura en el disipador
e Fallo de circuito abierto en el tiristor
e Uso defectuoso

e Fallo de conexion
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3.1.5 Descripcion general del arrancador

Suave

Cambie los ajustes a través del teclado v la interfaz de
comunicaciones de bus de campo.

Utilice el teclado para cambiar los ajustes de forma individual
parametro por parametro o por grupos de parametros
predeterminados dependiendo de la aplicacion.

La mayoria de los parametros tienen un ajuste posible, pero
hay algunos que tienen ajustes adicionales para el arranque
secuencial. Los ajustes predeterminados de los parametros se
guardan en la unidad para permitir restablecerlos a los valores
predeterminados.

En el caso de la interfaz de comunicaciones de bus de campo,
esta también permite modificar la mayori de los parametros.
Descripcion general, consulte la Figura 3.1.

Tension de alimentacion Us

Marcado de los terminales
de los circuitos de control

Cadigo de pedido

Ayl

Ready ] |, )
run] |

m @

O Potection
0 Fat
\

Datos técnicos

segljn PSTX30-600-70

|[EC 60 947-4-2

IEC/EN 60947-4-2

1SFAB9B10GR7000  30A:ACS3a:8-1,6:50-1 @
GB14048.6 ~

A
e e 7
= N

Datos técnicos — 1 L

abricado en Suecta

[Ust00250V Ac] Ue

le:0-284

segun UL 508

En
ihsa

man oo V] o)
O R I

66006000

23 24 25 26 27 28 29 30

Conexion

Simbolo de
control de par

Conexion Fieldbus (Com?2)

Conexidn lado del motor

Pantalla

Proteccion (amarillo)

Fallo (rojo)
Teclado

Mini USB
Pais de origen

Cadigo de uso

Aprobaciones

Marcado de los terminales
de los circuitos de control

1SFC132081M0701

Figura 3.1

Descripcion general del arrancador suave
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3.1.6 Designacion de tipo 3.1.8 Especificaciones
Tabla1 Designacion de tipo Tabla2 Especificaciones
Designacién Descripcion Datos generales Descripcion
(P ej., PSTX370-600-70) Grado de proteccion: | PSTX30...105: PSTX142...1250:
PSTX """""" Tipo de arra'r‘{(‘:'éudor siave Circuito principal P10 IPOO
30 Clesf. corriente Grado de proteccion: | PSTX30...105: | PSTX142...1250:
370=370A Circuito de control P20 P20
ec0 Tensondered y alimentacion
600 = 208 - 600 V 50/60 Hz Posicionde Vertical con + 30°
690 = 400 - 690 V 50/60 Hz fun0|onam|ento
70 """""""""" Tension de éiiﬁ{éntacién """ Temperatura amb|ente Almacenajémlse -40 °C a +7O °C S

70 =100 - 250 V 50/60 Hz

Designacion de tipo, consulte la Figura 3.2.

PSTX 370 600 70

~

Tension de alimentacion
70 =100 - 250 V 50/60 Hz

Tension de red
600 = 208 - 600 V 50/60 Hz
690 = 400 - 690 V 50/60 Hz

Clasif. corriente
370=370A

Rango de
arrancado suave

1SFC132081M0701

Figura 3.2

Designacion de tipo

3.1.7

Impacto medioambiental

Este producto esta disefiado para reducir los efectos sobre el
medio ambiente durante la fabricacion y uso del producto.
Muchos de los materiales utilizados son reciclables. Siga las
leyes locales cuando manipule y recicle los materiales.

Puede obtener mas informacion sobre el material utilizado y el

reciclaje del producto en:

www.abb.com/lowvoltage

1SFC132081M0701

(de -104 °F a 140 °F)
Funcionamiento: De -25 °C a +60 °C
(de -77 °F a 104 °F)

Reduccién de potencia: De +40 °C a
+60 °C

(de 104 °F a 140 °F) con reduccién de
potencia 0,6%/1 °C (0, 88%/1 ng)

Altitud

1000 m (3281 pies) sobre eI nlvel del mar sin

reduccion de potencia. 1000 - 4000 m (3281
- 13123 pies) con reduccion de potencia

0,7%/100 m (O, 22%/100 ples)

Grado de
contam|nao|on

3

Humedad relat|va

Normas IEC 60529
IEC 60947-1
IEC 60947-4-2

Normas UL U8

Entrada de PTC Detectores Ii‘EE)"‘60947 8 marca A .
DIN 44081y DIN 44082

CEM | ECE0947.4.9 )

Autorizaciones para
aplicaciones navales

Pdngase en contacto con Ia oflcma Comer0|al
de ABB

o El arrancador suave esta disefiado para equipos de
clase A. Utilizar el producto en entornos domeésticos puede
provocar interferencias de radio. En tal caso, puede ser
necesario utilizar mas procedimientos de atenuacion.
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3.2 Datos técnicos 3.2.3 Fusibles de semiconductor

A\ iAVISO!

Los fusibles del semiconductor se deben utilizar para
mantener la garantia de los tiristores.

3.2.1 Generales

Tabla3 Generales

Datos generales Descripcion . A
SRR Mietstheivdtv s m INFORMACION

' o
Salida de 24 V 24 Vi 5% max. 250 TA ,,,,,, Para lograr una coordinacion tipo 2, se deben utilizar

Tension nominal de 600V /690 V fusibles semiconductores
aislamiento, U, :

Tension nominal operativa, | 208-600 / 690 V, 50 / 60 Hz

Tabla5 Fusibles de semiconductor

LTJeensién nominal de 100250V,50/60Hz Tipo Ue V) le (A) | Fusibles Bussman Knife (DIN®S 20
aimentacion, U, | i} Tamano | A Tipo
Tolerancia de tension +10% a -15% PSTX30 500-690 30 000 100 170M1567
Frecuencia nominalu 50 /60 e PSTX37 ...... 500-690 H a7 | OOO .......... 1 25 """"""" 17OM1568 ........
Tolerancia de frecuencia +10% PSTX45 ...... 500-690 ) 45 | OOO ............ 160 ......... 17OM1569 .........
Tensinnominalde | Crouto de ndonamien©o oKV PSTXG0  |500-690 |60 |00 | 160 | 17OMiSed
resistencia de impulsos Circuito de control y de alimentacion 4 kV PSTX72 500-690 72 000 250 170M1571
Salidas derelé 3pogamables PSTX85 | 500690 |85 |000 | 315 | 17omis72
Numero de fases H s PSTX105 500-690 ) 106 | 1* """""""""""" 400 """"""" 17OM3819 ........
controladas I PSTX142 500-690 N 143 | 2 """""""""" 500 """"" 17OM581O """""
Entradas Arranque, parada, 3 entradas PSTX170 500-690 171 5 630 170M5812
programables (E/S digital: InO, In1,1n2), o . e b e
entrada del sensor de temperatura. PSTX210 | 800690 1210 12 ...l 630 ..|l7omes12 |
Salidas ” Salidas de relé: KAKE K. PSTX250 | 500690 | 250 |2 700 | 170M5813
Rendimiento de los elés | 250V CA, Ih=5A,l,= 15 AAC-15) PSTX300 | 500690 [300 |3 | 800 | 170MeB12
de salida I PSTX370 | 500-690 | 370 |3 900 170M6813
Salida analégica 4-20 mA, 0-20 mA, 0-10 V, 0-10 mA PSTX370 | 500 a0 I3 2000 | 170MB021
Entrada de PTC Resistencia de desconexion 2825 ohm PSTX370 | 690 a0 |3 1600 170M6019
+20%

Resistencia de conexion 1200 ohm + 20%

Sistema de refrigeracion Ventilador

Fusible recomendado 6 Acon etado 3.2.4 Pesos
Circuito de alimentacion gn gl caso del MCB, use las caracteristicas
ntrol ©
?)Zr?winicoacién H 3 puertos de bus de campo (Fieldbus), E/S Tabla6 _Pesos
de ampliacion Tlpo i ngso enkg ?eso enlibras
Protocolos de DeviceNet / Profibus DP / Modbus / PSTX3O1O5 6;“1‘ '''''''' “1‘3,5 .....
comunicacion EtherNET/IP / Modbus TCP / Profinet PSTX142...170 9,6 21,2
Wﬁ’éTX%O...S%O 15,7 """""""" é7,9 '''''
mﬁ’éTXMO ) 2'5”,5 """""""" 55,1 '''''
3.2.2 Datos técnicos del teclado externo PSTX570 27,5 59,5
WﬁéTX72O...8;10 4'6‘5”,2 ''''''' .“1‘01 4
Tabla4 Datos técnicos del teclado externo PSTX1 050 H 6'4‘,5 '''''''' "'1‘41 1
Pantalla Tipo de pantalla PST><1 250 H 65 '''''''' .“1‘43,3 .....
LED de indice;cic')n de es{édo .‘Listo: Verde )

Ejecutar: Verde
Proteccion: Amarillo
Fallo: Rojo

Temperatura ambiente Almacenaje: De -25 °C a +70 °C
(de -13 °F a 158 °F)
Funcionamiento: De -25 °C a +60 °C
(de -13 °F a 140 °F)

Grado de pro't‘eccién IP66
.“A‘b‘robacién UHL “;I"ipo 1
Tipo 4X
Tipo 12
..‘A‘L'J‘torizacioné‘s para apliééciones “i-;’éngase en contacto con la oficina
navales comercial de ABB
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3.2.5 Valores nominales del arrancador suave
PSTX30...370 Temp <+ 40 °C (104 °F), 4 * le en 10 segundos
Potencia del motor
Potencia del motor cuando va conectado dentro de Corriente nominal
IEC cuando va conectado en linea triangulo le
. 220- 380- 220- 380- Dentro de
Tipo de 230V | 400V | 500V | 690V | 230V | 400V | 500V | 690V | Enlinea | triangulo
arrancador Numero de Rango
suave pedido kW kW kW kW kW kW kW kW A A
PSTX30-600-70 | 1SFA898103R7000 7,5 15 | 185 12,5 | 25 30 30 52
30 45 30 52
37 37 64
37 55 37 64
45 15 76
R 45" |59 45 76
o 75 60 105
8 'PSTX60-690-70 | 1SFAB98206R7000 18-60A 30 | a7 55 75 90 60 105
4 37 80 72 124
80 110 72 124
'PSTX85-600-70 | 1SFA898108R7000 | 25,5-85A | 22 45 |85 40 90 85 147
'PSTX85-690-70 | 1SFA898208R7000 | 255-85a | | 45 |5 T 75 132 85 147
A 75 N S 106 181
160 106 181
S | PSTX142-600-70 | 1SFA898110R7000 37 75 90 75 143 245
% | PsTXx142-690-70 | 1SFA898210R7000 I /- T I 132 220 143 245
% | PsTxizo.600-70 | sABes1 117000 B I Y 171 | 300
2 | PSTX170-690-70 | 1SFA898211R7000 9 | 110 160 257 171 300
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 59 | 110 | 132 102 210 360
'PSTX210-690-70 | 1SFA898212R7000 | 63-210A | |7 110 | 132 | THea 315 210 360
E 'PSTX250-600-70 | 1SFA898113R7000 75 T2 0 | 132 250 430
d 200|280 430
& |'PsTx300-600-70 | 1SFAB98114R7000 | 90-300A | a0 | 160 | 200" 160 300 515
g [remsovssoro | ismasezranoso | sosoon || e | o | s
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 | 111-370A | 110 | 200 | 257 200
'PSTX370-690-70 | 1SFA898215R7000 | 111-370A | |7 200 | 257 | 355 600
S | PSTX470-600-70 | 1SFAB98116R7000 | 141-470A | 132 | 250 | 315 250
: PSTX470-690-70 | 1SFA898216R7000 | 141-470A || 250 | 315 | 450 800
S | PSTX570-600-70 | 1SFA898117R7000 | 171-570A | 160 | 315 | 400 295
2 |psTxs70:690-70 | 15FAsos2izR7000 | 171-570a | Ta1s | 00 | s60 960
2 | PSTX720-600-70 | 1SFA898118R7000 200 | 400 | 500 355
3 | PSTX720-690-70 AB98 ' 7o 1200
% | PoTea0-c00-70 | 1sFAB1ioR7000 | 22840 | 280 | 450 | 600 40
2 | PSTX840-690-70 | 1SFA898219R7000 | 252-840A 450 | 600 800 1400
S | PSTX1050-600-70 | 1SFAB98120R7000 | 315-1050A | 315 | 560 | 730 500
% | PsTX1050-690-70 5 ' 000 1700
g | PsTX1250-600-70 670
5 PSTX1250-690-70 | 1SFA898221R7000 | 375-1250A 710 | 880 | 1200 1200 | 1500 | 2000

1) Todos los datos son para una temperatura ambiente de 40 °C.
Para temperaturas superiores a 40 °C y hasta un maximo de 50 °C,
reduzca la corriente nominal con un 0,8% por grado centigrado.
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PSTX30...370 Temp < + 40 °C (104 °F), 4 * le en 10 segundos

Potencia del motor
c us Potencia del motor cuando va conectado dentro de Corriente nominal
cuando va conectado en linea triangulo le
. 220- 440- 550- 220- 440- 550- Dentro de
Tipo de 208V | 240V | 480V 600 V 208V | 240V | 480V | 600V | Enlinea | triangulo
arrancador Numero de
suave pedido hp hp hp hp hp hp hp hp A A
PSTX30-600-70 1SFA898103R7000 75 10 20 25 10 15 30 40 28 48
"""""""" 30 40 28 48
15 40 50 34 58
40 50 34 58
20 | 25 50 60 42 72
= |PsTxas-690-70 | 1sFasgszosr7ooo || |0 | a0 || 5 | 60 42 72
o 30 75 100 60 103
X 75700 | 0 108
L 30 75 100 68 117
75 100 68 117
40 100 | 125 80 138
100 | 125 80 138
60 | 60 150 | 150 104 180
PSTX105-690-70 | 1SFA898209R7000 75 0 | 150 | 150 104 180
S | PSTX142-600-70 | 1SFAB98110R7000 40 50 | 100 125 75 75 150 | 200 130 225
§ |PsTxi4z-69070 | SFago210R7000 ||| o0 | iRs e 150 | 200 f 180 | 225
% | PsTX170-600-70 | 1SFA898111R7000 50 60 | 125 150 75 100 | 200 | 250 169 292
2 |'psTx170-690-70 | 1SFAsgs2iir7oo0 | || 125 | w0 | 200 | 250 169 292
PSTX210-600-70 | 1SFA898112R7000 60 75 | 150 200 100 | 125 | 250 | 300 192 332
"""""""" 250 | 800 | 192 332
S 150 350 | 450 248 429
o 350 | as0 | 248 429
8 150 450 | 500 | g02 | 623
p |Pemancesaro [ismcesianiooo | 1Tl S N R N 400 | s00 f 8o | 62
PSTX370-600-70 | 1SFA898115R7000 125 | 150 | 300 350 200 | 250 | 500 | 600 361 625
'PSTX370-690-70 | 1SFAs9s215R7000 | || 300 | ss0 | 500 | 600 | 361 | 625
© | PSTX470-600-70 | 1SFA898116R7000 150 | 200 | 400 500 250 | 300 | 600 | 700 480 830
: 'PSTX470-690-70 | 1SFAs9s2i6R7000 | || 400 | so0 | 600 | 700 | as0 | 830
S | PSTX570-600-70 | 1SFA898117R7000 | 200 | 200 | 500 | 600 300 | 350 | 700 | 800 | s90 | 1020
o |'PsTx570-690-70 | isFaggezizR7ooo | 500 | eoo || 700 | 800 | 590 | 1020
2 | PSTX720-600-70 | 1SFA898118R7000 300 700 400 | 500 1200
: 17 8218R7000 700 e 1200
g 8119R7000 350 800 | 500 | 600 1500
% | PSTX840-690-70 | 1SFA898219R7000 800 e 1500 | 840 | 1450
S | PSTX1050-600-70 | 1SFA898120R7000 400 | 450 | 900 1000 600 | 700 | 1500 | 1900 | 1062 1830
"! PSTX1050-690-70 | 1SFA898220R7000 900 1000 1500 | 1900 | 1062 1830
2 | PSTX1250-600-70 | 1SFA898121R7000 400 | 500 | 1000 | 1200 800 | 900 | 1800 | 2000 | 1250 | 2160
é PSTX1250-690-70 | 1SFA898221R7000 1000 | 1200 1800 | 2000 | 1250 | 2160
-8
4 * le en 10 segundos
Datos de pedido segun UL (temperatura ambiente de 40 °C)
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3.2.6 Dimensiones
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PSTX210...370
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Dimensiones PSTX210..370
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Figura 3.6
Dimensiones PSTX470...570
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Dimensiones PSTX720...840
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Dimensiones PSTX1050...1250
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Este capitulo contiene instrucciones sobre la recepcion y la
instalacion del arrancador suave.

A AVISO

No seguir estas instrucciones puede provocar que
el arrancador suave se sobrecaliente o no funcione
correctamente.

4.1 Recepcion, desembalaje y
comprobacion

A AVISO

Nunca levante el arrancador suave por las barras de
conexion, ya que podria dafarlo.

A AVISO

Riesgo de dafos a la instalacion. Asegurese de
que no puedan entrar liquidos, polvo o piezas
conductivas en el arrancador suave.

Asegurese de que el paquete viene embalado con el lado
correcto hacia arriba, consulte la Figura 4.1.

e Retire el embalaje de transporte.

e Asegurese de que el nimero de serie concuerde con el
albaran de entrega.

e Asegurese de que estan incluidos todos los elementos
indicados en el albaran de entrega. Consulte la Tabla 1
Albaran de entrega.

e Compruebe el arrancador suave y el embalaje. Si existen
danos, péngase inmediatamente en contacto con la

1SFC132081M0701

empresa de transporte o con el distribuidor/oficina de ABB.

Figura 4.1
e Mantenga el arrancador suave en el embalaje hasta la Recepcion, desembalaje y comprobacion
instalacion.
Tabla1 Albaran de entrega
Tipo de Elementos que acompaiian al arrancador suave
arrancador suave
PSTX30...105 e 1SFB262001D1000 - Kit de montaje de la interfaz de usuario

e 18SFC132082M9901 — Manual de inicio répido del PSTX

PSTX142...170 e 1SFB262001D1000 - Kit de montaje de la interfaz de usuario
e 1SFC132082M9901 — Manual de inicio rapido del PSTX
e 1SFA899221R1002 - Kit de terminales n° PSLE-185

PSTX210...370 e 1SFB262001D1000 - Kit de montaje de la interfaz de usuario
e 1SFC132082M9901 — Manual de inicio rapido del PSTX
e 1SFA899221R1003 - Kit de terminales n° PSLE-300

PSTX470...570 e 1SFB262001D1000 - Kit de montaje de la interfaz de usuario
e 1SFC132082M9901 — Manual de inicio rapido del PSTX
e 1SFA899221R1004 - Kit de terminales n°® PSLE-460

e 1SFC132082M9901 — Manual de inicio répido del PSTX
e 1SFA899221R1005 - Kit de terminales n° PSLE-750
e 2191323-A - Kit de montaje

PSTX1050...1250 | ¢ 11SFB262001D1000 — Kit de montaje de la interfaz de usuario
e 1SFC132082M9901 — Manual de inicio rapido del PSTX

e 1SFA899221R1005 - Kit de terminales n° PSLE-750

e 2191323-A - Kit de montaje
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4.2 Instalacion

Los arrancadores suaves estan disponibles en tres tamafos
distintos y todos deben montarse con tornillos M6 o tornillos
que tengan las mismas dimensiones y resistencia.

4.2 1 Elevacion del arrancador suave

Utilice equipos elevadores para instalar los modelos
PSTX470...1250. Consulte los datos de peso en el capitulo
3.2.4 Pesos. Puede instalar los modelos PSTX30...370 sin
necesidad de equipos elevadores.

4.2.2 Distancia minima a pared/parte frontal

A\ AVISO
Riesgo de dafios a la instalacion. Asegurese de 2
gue no puedan entrar liquidos, polvo o piezas Figura 4.2
conductivas en el arrancador suave. Flujo de aire para refrigeracion
A AVISO
No seguir estas instrucciones puede provocar que
el arrancador suave se sobrecaliente o no funcione
correctamente.
Para contar con la refrigeracion suficiente, instale el
arrancador suave en posicion vertical. Para conocer el
perfecto blogueo de los conductos de refrigeracion, consulte
la Figura 4.2.
[i] INFORMACION
Asegurese de que quede espacio suficiente con
respecto a las paredes adyacentes. Para conocer cual g
es la distancia minima a la parte frontal y a la pared, §
consulte la Figura 4.3, Figura 4.4 y la Tabla 2. B g
s
Figura 4.3
Tabla 2 o o Distancias minimas a la pared
Tipo de A B C A B
arrancador (mm) | (mm) | (mm) | (pulg.) | (pulg.) | (pulg.)
suave
PSTX30..105 | 100 | 10 | 35 | 394 | 039 | 138 %
PSTX142..170 | 100 | 10 | 35 | 394 | 039 | 138
PSTX210..370 | 100 | 10 | 35 | 394 | 039 | 138
PSTX470..570 | 150 | 15 | 35 | 5905 | 0590 | 1,38
PSTX720..840 | 150 | 15 | 35 | 5905 | 0590 | 1,38
PSTX1050...1250 | 150 | 15 | 35 | 5905 | 0590 | 1,38
Ry

Figura 4.4

Distancias minimas a la parte frontal
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4.2.3 Dimensiones minimas de los
armarios

En las aplicaciones en las que el arrancador suave se instala
dentro de un armario, se recomienda utilizar las siguientes
dimensiones minimas de armarios. Consulte la Figura 4.5 y las
Tablas 3y 4.

Tabla3 Dimensiones minimas de armarios (IEC)

|EC Dimensiones minimas de los armarios

PSTX1050,.1250° | ot4 [ 1524 | 405
*Capacidad de ventilador recomendada para el PSTX1250: 230m3/h

Tabla4 Dimensiones minimas de armarios (UL)

CUS Dimensiones minimas de los armarios
Tipo de arrancador | An. Al. P. Numero minimo de
suave . taladros

PSTX30...
PSTX142...
PSTX210...¢
PSTX470...

PSTX720.. .6

PSTX1050...1250* | 36 | 60 | 16 | 5

*Capacidad de ventilador recomendada para el PSTX1250: 230m3/h

4.2.4  Angulo de instalacion méximo

H Asegurese de que quede espacio suficiente
con respecto a las paredes. Utilice el angulo de
instalacion que se proporciona en la Figura.

4.2.5 Dimensiones y esquema de taladros

Para obtener informacién de dimensiones y el esquema
de taladros, consulte el capitulo 3.2.6 Dimensiones. El
esquema de taladros también esta impreso sobre la caja.

A AVISO

Riesgo de dafios a la instalacion. Asegurese de que
no puedan entrar liquidos, virutas, polvo o piezas
conductivas en el arrancador suave.

A AVISO

Si el armario es demasiado pequefo o no sigue las
instrucciones, es posible que el arrancador suave se
sobrecaliente 0 no funcione correctamente.

4.2.6 Teclado movil

Si retira el teclado PSTX, conéctelo con el cable de 3 metros
que lo acompafa para establecer la comunicacion en serie y
la alimentacion de red. Conecte el cable al puerto de red que
esta en la parte frontal del arrancador suave. Para retirar el
teclado, presione el cierre con un destornillador; consulte 0
y 9 en la Figura 4.8.

1SFC132081M0701

Figura 4.5

Tamafo minimo del armario

1SFC132081M0701

Figura 4.6

Caudal de aire

1SFC132081M0701

Figura 4.7

Angulo de montaje maximo

1SFC132081M0701

Figura 4.8

Desmonte el teclado
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4.2.6.1 Instalacion de la interfaz de usuario movil

INFORMACION

No utilice cables RJ45 apantallados. Utilice un cable
con una longitud maxima de 3 m a fin de reducir al
minimo las distorsiones de la comunicacion.

H

INFORMACION

La interfaz de usuario del arrancador suave cumple la
norma IP66 cuando va instalado sobre la puerta del
armario.

H

La interfaz de usuario moévil también se puede utilizar para
copiar parametros de un arrancador suave a otro durante la
puesta en servicio (temporalmente portatil).

Junto con el arrancador suave se incluye:

e Junta de goma

Tuerca de plastico

Cable de red RJ45

1. Para extraer la interfaz de usuario mévil del arrancador
suave, suelte la lengUeta de plastico que tiene debajo.
Consulte @ y @ en la Figura 4.9.

2. Taladre un agujero donde quiera instalar la interfaz de
usuario movil. El orificio debe tener un tamafio maximo
de @ 26 mm (@ 1,02”). Consulte @ en la Figura 4.9.
Coloque la junta de goma alrededor del conector
roscado de red de la interfaz de usuario mavil.
Consulte @ en la Figura 4.9. Empuije el conector
roscado de red a través del orificio.
Consulte © en la Figura 4.9. Apriete la tuerca de plastico
del conector roscado de red a 2 Nm (17,7 lib./pulg.).

3. Retire el conector RJ45. Consulte @. Conecte un
extremo del cable de red al puerto de red de la parte
frontal del arrancador suave @ en la Figura 4.10.

4. Conecte el otro extremo del cable de red al puerto de
red de la parte posterior de la interfaz de usuario mavil.
Consulte ® en la Figura 4.11.

5. Asegurese de que el cable de red esté bien insertado
en los dos puertos. Evite que el resto del cable
sobrante se enganche con la puerta. Consulte @ en
la Figura 4.12. Cierre la puerta del armario y ponga
el interruptor de la tension operativa en la posicion de
encendido. Asegurese de que la interfaz de usuario
externa funciona.

1SFC132081M0701
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| Win- ‘525;55 \k@ AN

% N, 9282

2Nm (17,7 Ib.pulg)
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Figura 4.9

Taladre un orificio para el teclado desmontable

1SFC132081M0701

Figura 4.10

Conecte un extremo del cable de red

1SFC132081M0701

Figura 4.11

Conecte el otro extremo del cable de red

1SFC132081M0701

Figura 4.12

Enrolle el resto del cable sobrante
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Este capitulo describe las conexiones eléctricas y las
conexiones de los dispositivos de comunicacion.

AVISO

La instalacion de las conexiones eléctricas solo debe
ser realizada por personal autorizado. Observe todas
las leyes y las normas.

A PRECAUCION

Tension peligrosa. Puede causar la muerte o lesiones
graves. Ponga el interruptor de alimentacion en la
posicién Off y bloquee siempre todas las tomas de
corriente eléctrica que alimentan este dispositivo
antes de comenzar a trabajar con el equipo.

A {AVISO!
Antes de conectar los arrancadores suaves
PSTX30...PSTX170 por primera vez a la tension
operativa, aplique tensidn de alimentacion de control
para abrir los relés del by-pass. (consulte el capitulo 2.1
Conexion). Lo anterior resulta necesario para evitar
que el equipo arranque de forma accidental mientras
esta conectado a la tensién operativa.

H INFORMACION

El personal de ABB esta obligado a seguir las
instrucciones que se describen en ABB CISE 15.4.

Para realizar una conexion basica, consulte el capitulo 2
Inicio rapido. Para conocer los esquemas de conexion,
consulte el capitulo 11 Esquemas de conexion.

5.1 Conexion eléctrica

A AVISO

Los condensadores para la compensacion del factor
de potencia no estan permitidos entre el arrancador
suave y el motor, ya que esto puede provocar picos
de corriente que pueden dafar los tiristores del
arrancador suave. Si se utilizan dichos condensadores,
conéctelos en el lado de la linea del arrancador suave.

51.1 Circuito principal

H INFORMACION

La bajada de tension maxima entre el arrancador suave
y el motor es el 5%. La longitud del cable es irrelevante.

Los arrancadores suaves PSTX30...PSTX1250 pueden
conectarse tanto en linea. Consulte @ en la Figura 5.1,
como dentro de un tridngulo. Consulte @ en la Figura 5.1.
Use las conexiones de los cables de PSTX30...105,
consulte la Figura 5.2 y la conexion de los terminales de
PSTX142...570, consulte la Figura 5.3.

e Conecte el lado de la linea de los terminales 1L1, 3L2,
51.8. Consulte 0 en la Figura 5.2 y la Figura 5.3.

e Conecte el motor a los terminales 2T1, 412, 6T3 del lado
del motor, consulte 9 en la Figura 5.2 y la Figura 5.3.

El marcado de los terminales va impreso en la parte frontal
del arrancador suave. Para obtener informacion sobre
pares de apriete y grosores de cable, consulte el

capitulo 5.1.1.1 Pares de apriete y dimensiones de cables.

"l °

PSTX

P

STX

1SFC132081M0701

Figura 5.1

Conexioén En linea (1) y Dentro del triangulo (2)

N

1SFC132081M0701

Figura 5.2

Conexion En linea (1) y Dentro del triangulo (2)

~N

Lado de motor

1SFC132081M0701

Figura 5.3

Barras de conexién de terminales
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5.1.1.1 Pares de apriete y dimensiones de cables
—| PSTX30...105
L1 _3L2 5L3
M8 AWGS . 2/0
Solo Cu 75 °C
{é]{é]{é] \Q) Rigido: 10 ... 95 mm?
Flexible: 10 ... 70 mm?
2T1 472 6T3 8 Nm - 71 Ib.pulg Rigido/flexible: 2x6 ... 2x35 mm?*
PSTX142...170 Con moédulo de conexion M8 Con barras de conexion
T35 a5 | 11/6-16 UNF-2A .
o ATK185: AWGA to 300 kemil \Q) e 22 mm
{é]ﬁé]fé] 2\-")) | @ Solo Al Cu 75 °C % (0;31'5“ (0,866 pulg)
75 Ib.pul -
=z pulg  [eUL)us 18 Nm - 160 Ib.pulg pulg)
5 i4 Con barras de conexion
PSTX210...370 3/4-16 UNF-2A Con médulo de conexién M0
L1 3L2 5L3
ATK300: AWG4 to 400 kemil max omm
\) ATK300/2: AWG4 to 500 kemil or \-) 30mm S ' (1,181 pulg)
375 Inpulg @ 2XAWG4 to 2x500 kemil %) (1181 '
i 63 : [ us Solo Al Cu 75 °C 28 Nm - 240 Ib.pulg pulg)
PSTX470...570 5/8-18 UNF-2A | Con médulo de conexién M10 Con barras de conexion
RN (o) ATK580/2: max
| ___275 lb.pulg __ | 2xAWG2/0 to 2x500 kemil__ 0 max (1,850 pulg)
3/4-18 UNF-2A | ATK750/3: \_) i Y '
@@@ O 3XAWG2/0 to 3x500 kemil 35 Nm - 310 Ib.oul EA=S) (.85 )
2T1_4T2 673 375 Ib.pulg Solo Al Cu 75 °C c us m- -pulg pulg)
PSTX720...840 5/8-18 UNF-2A | Con médulo de conexion M12 Con barras de conexién
11 3L2 5.3 (@) ATK580/2:
275 Ib.pulg 2XAWG2/0 to 2x500 kemil 0 max
”””””””””””””””””” max mm
3/4-16 UNF-2A | ATK750/3: \) 50mm g (1,969 pulg)
(@) 3xAWG2/0 to 3x500 kemil 45 Nm - 398 Ib.oul (1 969
271 4T2 673 375 Ib.pulg Solo Al Cu 75 °C ¢ us -pug pulg) _
o
PSTX1050...125g Con barras de conexién S
L1 M12 40 mm 2x 50 mm M12 S
sz b (1,57 pulg) (5(1.96 puig) max B
g i g max somm |3
5 mm 6mm ZENS) R T e ] (2
>T1 4T2 613 45Nm - 398 Ib.pulg (0,19 pulg)® US (0,23 pulg)| |45 Nm - 398 Ib.pulg pulg) ]
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51.2 Tension de mando vy circuito de

control

Los cables de las aplicaciones de control de uso industrial se
clasifican en tres grupos: fuente de alimentacion, tension de
mando y circuito de control.

Fuente de alimentacion (111, 3L2, 513, 2T1, 472, 6T3)
Tension de alimentacion de control (terminales 1y 2)

Circuito de control (terminales 13 - 21).

5.1.2.1 Tension de alimentacion de control -
terminales 1y 2

Conecte el neutro y la fase a los terminales 1y 2.
Consulte la Figura 5.4.

INFORMACION

Asegurese de que tiene la tension de alimentacion U,
correcta. Consulte el capitulo 3.2.1 Generales.

H

La tensidn de alimentacion de control para todos
los arrancadores suaves PSTX es U_100-250 V
CA, 50/60 Hz.

Si utiliza la tensioén operativa (fase /N) como
fuente para la tension de control U_, asegurese de
no exceder el valor de Us 250 V CA, 50/60 Hz.

Pares de apriete y dimensiones de cables.

1SFC132081M0701

Figura 5.4

Tension de mando y circuito de control

1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22
@ ?Q ?Q? ?Q? TIVTT YL

15‘0-25(% \ \ \ E\ \ \ \ L=

50/60 Hz K4 K5 K6 Arranque Paradaln0 In1 In2 DGND GND +24V

M3,5 3,5x0,6 mm
(0,138 x 0,024 pulg)
\) %
0,5Nm
4,3 Ib.pulg =

AWG 12 ... 24
0,2 ..2,5 mm?
2x0,2 .. 1,5 mm?
0,2..2,5mm?
2x0,2 .. 1,5 mm?

1SFC132081M0701

5.1.2.2 Conexion a tierra funcional, terminal 22

Conecte a tierra los arrancadores suaves con los terminales,
tal y como se muestra en la Figura 5.5 (una conexion es
suficiente). Conecte el cable a una toma de tierra lo mas
cercana posible al arrancador suave. Hay una toma de tierra
adecuada junto al arrancador suave en la placa de instalacion.
Conecte a tierra la placa de instalacion.

INFORMACION

Esto no es una conexidn a tierra de proteccion, sino
una conexion a tierra funcional. El cable de conexion
a tierra debe ser lo mas corto posible. La longitud
maxima es 0,5 m.

H

INFORMACION

No utilice conexiones a tierra funcionales en redes de
TI. El uso mas comun es en aplicaciones navales.

i

Pares de apriete y dimensiones de cables.

1SFC132081M0701

Figura 5.5

Conexion a tierra funcional, terminal 22

12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M3 3,5x0,6 mm AWG 12... 24
(0,138 x 0,024 pulg) 0.2 ..2.5 mm?
OO POQ OO OVQ 9900000008 | @) =
L oeN ) ) \ A TR T T -~ 0,2 ..2,5mm?
15000/3205812/ K4 K5 K6 ArranqueParada In0 In1 In2 DGND GND +24 V 0,5 Nm ES v
4,3 Ib.pulg 2x0,2 .. 1,5 mm?
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5.1.2.3 Arranque y parada, terminales 13, 14, 18, 19,
20, 21

Tension de control interna

El arrancador suave PSTX cuenta con un circuito de retencion
incorporado y no requiere senales de entrada de arranque
sostenidas. Utilice tension de alimentacion de control interna
de los terminales 20 y 21.

Conecte los terminales de arranque y parada mediante un

S
5
circuito convencional que tenga botones pulsadores. Consulte z
o
la Figura 5.6 y la Figura 5.7. 8
5
Figura 5.6
Arranque y parada, terminales 13, 14, 18, 19, 20, 21
Pares de apriete y dimensiones de cables.
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 3 3,5 0,6 mm AWG 12 ... 24 E
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mm? |2
Q ?Q? ?QC; ?Q? @?QQQ@_@@@i \!‘) = 02 15mm? |8
By | : : A ) z d\ ? |\z T 05 Nm 02.25mm’ | 5
50/60 Hz K4 K5 K6 rranqueParada In0 In1 In: 43 1b.pulg =] 2%0.2..15 mm? %
! g ARRANQUE!
'PARADA| 7 :
J [l
1.2 % 4 5 6 7 8 9 1011 12 1314\5151715\92;622 §
g
ABB PSTX o
o
(L/L)
Figura 5.7
Circuito de retencidn (es suficiente pulsar para arrancar)
Pares de apriete y dimensiones de cables.
1.2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M 3,5 0,6 mm AWG 12 ... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mme | =
00T 000000000 eereee) | () e
L N ) ) ) AT o 02.25mm | ¥
i Arranque Paradaln0 In In2 DGND GND +24V/ 0,5Nm § == £ eomm e
50/60 Hz K4 K5 K6 wranque Paradaln 4,3 Ib.pulg 2x0,2 .. 1,5 mm? =
También es posible utilizar un circuito convencional con relé pTTTTTTTTTT E’F;Aéxl’jx;
auxiliar. Consulte la Figura 5.8. !
| ARRAN-
3 {fhove
| N |
—
ﬂ 1| |REPUESTO
N
J U [lJ]]|
6 1 : S
S
77 S
o
S
(2l
o
L
[
Figura 5.8
Pares de apriete y dimensiones de cables. Circuito convencional (requiere mantener la sefal de arranque)
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 M 3,5 0,6 mm AWG12.... 24 é
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mme |=
OO OPQ VYOV eecrceeee) | () =
Lol ) \ VSN YD) oA 2 [2
15000/62053\/ K4 K5 K6  AmanqueParada In0 In In2 DOND GND 424V 0,5Nm =] 02..2,5mm O
: 4,31b.pulg 2x02.. 1,5 mm? |&

18FC132081M0701 | Manual de instalacion y puesta en servicio | Conexién 39



Tension de control externa

Puede controlar el arrancador suave con una fuente externa

de 24 V CC de un PLC o similar si resulta necesario.

Conecte los cables. Consulte la Figura 5.9 para utilizar el
circuito de retencion interno o la Figura 5.10 para utilizar un

circuito de retencion externo.

I

40

A AVISO g
=
Utilice solo 24 VV CC cuando conecte los terminales 8
. ABB PSTX «
18,14, 15, 16 y 17. Otras tensiones pueden provocar S )
~ . @
dafnos en el arrancador suave y anular la garantia.
Figura 5.9
Circuito de retencion con tensién de control externa
(es suficiente pulsar para arrancar)
o T 1
| PARADA !
| ARRANQUE EEIJ ® ‘
| N |
J I [[d
C‘Péx aée 1(3)9 0 1 12 1314151617155200622 S
2
ity JAaARe] ;;??Q e 2
S 7 = T T T 06 0B 2
ABB PSTX e
()
iy
2
Figura 5.10
Circuito convencional con tension de control externa
Pares de apriete y dimensiones de cables. (requiere mantener la sefial de arranque)
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 e 3,5 0,6 mm AWG12 ... 24 E
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mm2 |2
00" 00000 00 9800080000 | @) o 0220 |2
LN ) \ DA T A T T W B = Ak
1%96205912\/ Ka K5 K6 Arranque Paradaln0 In1 In2 DGND GND +24V/ 0,5Nm @ 02..2,5 mm ]
4,3 1b.pulg 2x0,2..1,5mm? | &
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5.1.2.4 Entradas programables, terminales 15,
16y 17

A AVISO

Utilice solo 24 V CC cuando conecte los terminales
13, 14, 15, 16 y 17. Otras tensiones pueden provocar
dafios en el arrancador suave y anular la garantia.

El arrancador suave tiene tres entradas programables.

S
~
o
e |n0, evento de reinicio predeterminado. z
(=3
S
¢ In1, ninguno predeterminado £
® In2, ninguno predeterminado Figura 5.11
Terminales 16 y 17
Para programar las entradas del arrancador suave, consulte el
capitulo 7.14 Entradas/salidas. S — ,
Conecte los cables, consulte la Figura 5.11, y la Figura 5.12 f m— !
para utilizar la tension de alimentacion de control interna o la |
Figura 5.11 y la Figura 5.13 para utilizar una fuente externa. o B
i INFORMACION o o B
Para obtener informacion sobre las conexiones para s s man wassnevanz s
- : e caRiaRagtitteontst -
arranque de secuencial, consulte el capitulo 5.1.2.5 1 M U AR e AR e =
Entradas programables (arranque secuencial) Y e 8
[ B
2
Figura 5.12
Entradas programables, terminales 15, 16 y 17
Pares de apriete y dimensiones de cables.
12 % 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 3 SRS i AWG12 ... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mme |2
00T PP 0PF Jy99%e0e0 | () =
L N \ \ \ AFYNYY oo 02.25mm? |2
1&%’/6%521\/ K4 K5 K6 Arranque Paradain0 In1 In2 DGND GND +24 V 0,5 Nm :S »o mm O
\ anque Parad 43 bpulg 2x0,2 .. 1,5mm? | %
s T -
o d b 5
{ 1 o
s
@éx 4(5)5 7(&;9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 8
‘ CPF 992908000 E
Lo, ?\??\? E\97'\ AN Q
50/60 Hz K4 K5 K6 Aranque Parada In0 In1 In2 DGND GND +24V %)
Figura 5.13
Tension de control externa
Pares de apriete y dimensiones de cables.
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 o 3,5x 0,6 mm AWG 12... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 0.2 ..2,5 mm? =
00" PO 0PV OO0 000eee 0000 | () e
LN ) ) \ ATNYY i 0,2..25mm? |2
150(9/52053\/ K4 K5 K6 Arranque Paradaln0 In1 In2 DGND GND  +24 V/ 0,5Nm @ ’ ’ O
“ 4,3 Ib.pulg 2x0,2..1,5 mm? %
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5.1.2.5 Entradas programables (arranque
secuencial)

El arrancador suave puede arrancar hasta tres motores
diferentes empleados en aplicaciones diferentes con distintos
conjuntos de parametros. El conjunto de parametros se elige
mediante sefnales de entrada enviadas al arrancador suave.

Consulte la Figura 5.14, Arranque secuencial de los motores
utilizando un arrancador suave.

i

KM 1 Contactor principal
K 25, 27, 29 Contactor de arranque
K 26, 28, 30 Contactor de ejecucion
FR1,2,3 Relé de sobrecarga
Q1 Arrancador suave

K 26 K 28 K 30

[
KZEN

K 27\ K 29\ 3
Si el arrancador suave se desconecta por cualquier motivo, y =
. . FR1 FR2 FR3 Q
la desconexion debe detener el motor, todos los motores se 8
detienen. g
. . . Figura 5.14
Cuando utilice el arranque secuencial, consulte la Figura 5.15
ola Figura 5.16 para realizar la conexidn. Arranque secuencial de los motores utilizando un arrancador suave
El comando de arranque (terminales 13, 14, 16y 17) debe .
mantenerse durante toda la operacion o, de lo contrario, se 1
. . | ®EE ® !
realiza una parada directa. L Eiss !
| s ) :
La parada suave solo puede realizarse con el motor | Lo
alimentado por el arrancador suave, aplicando el comando I R AR CR
Parar (terminal 14). ﬂ ﬂ
J W
128 4 B 9 101 12 13141516 17 18 19821 2 S
SQ ? ??Q?? ?Q 0000 O %
N 5
ABB PSTX o
O
L(b
Figura 5.15
Tension de control externa
Pares de apriete y dimensiones de cables.
2 X 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 8,6 x 0,6 mm AWG12.... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mme |=
00" PPPP L7 398re0000 = i
\ 2 ™
10962050\/ K4 K5 K6 Aanque Paradalnd In1 n2 DGND GND +24V 4%?[)’.\:)39 =] 2X(())§ ?2:122 ;
o Id {dl]]
12 % 4 5 6 7.8 9 101 12 131415161718 192u2122 S
00" QPPI 0P pAseees
ABB PSTX «
O
%
Figura 5.16
Pares de apriete y dimensiones de cables. Tensién de control interna
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 1314 1516 17 18 19 20 21 22 3 8,5 % 0,6 mim AWG12.... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mme |=
00T QPP PPy faeesesss | ) ==&
o |
15000/620521 @ 5 K6 ArranqueParadand Inf In2 DGND GND v 4%1’.\:)’3'9 S s 2x(())§ i Z :‘]22 g
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5.1.2.6 Relé de salida programable K4,
terminales 4,5y 6

Consulte el capitulo 7.14 Entradas/salidas para ajustar la
funcién del relé de salida.

Predeterminado: Ejecutar

Conecte los cables a los terminales 4, 5 y 6.

Consulte la Figura 5.17.

Recomendado para controlar el contactor de la linea. g
5
s
P d oo v di ) q b Figura 5.17
ares de apriete y dimensiones de cables.
P y Relé de salida programable K4, terminales 4,5y 6
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 M35 3,5 x 0,6 mm AWG 12.... 24 ‘g
(0,138 x 0,024 pulg) 0.2 ..2,5mm? =
QQ ?@% OQO ?QO QE;QQQO OQQi \!‘) L 02 15 mm? 3
LN \ l \ 7 \ 79\ YY) S A 02.25mm* |
150096205912\/ K4 K5 K6 ArranqueParadaln0 In1 In2 DGND GND +24V 0,5Nm @ i ’ 5 (6]
4,3 Ib.pulg 2x0,2 .. 1,5 mm 5
5.1.2.7 Relé de salida programable K5,
terminales 7,8y 9
Consulte el capitulo 7.14 Entradas/salidas para ajustar la
funcién del relé de salida.
Predeterminado: Tope Rampa,
Conecte los cables a los terminales 7, 8 y 9.
Consulte la Figura 5.18. 5
E
8
s
Figura 5.18
Pares de apriete y dimensiones de cables. Relé de salida programable K5, terminales 7,8y 9
1 2 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 M35 3,5x 0,6 mm AWG12... 24 é
(0,138 x 0,024 pulg) =
OO OO0 8@ OOV L2EP0 POOY )
L L \ V7 gyVy
50/60 Hz K4 K5 Ké ArranqueParada In0 In1 In2 DGND GND +24V 4
4,3 Ib.pulg &5
5.1.2.8 Relé de salida programable K6,
terminales 10, 11y 12
Consulte el capitulo 7.14 Entradas/salidas para ajustar la
funcién del relé de salida.
Predeterminado: Evento
Conecte los cables a los terminales 10, 11y 12.
Consulte la Figura 5.19. s
=
5
s
Figura 5.19
Relé de salida programable K6, terminales 10, 11y 12
Pares de apriete y dimensiones de cables.
12 X 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13141516 17 18 19 20 21 22 Mo 3,5x 0,6 mm AWG 12.... 24 g
(0,138 x 0,024 pulg) 02 ..2,5mm? =
00 00000 @@ v0r000 000y | () 0220 2
LN l\?‘\? ) ATV e 0,2.25mm* |2
150096205(r?|zv K4 K5 K6 ArranqueParada In0 In1 In2 DGND GND +24 V 0,5Nm @ 4 O
4,3 1b.pulg 2x0,2 .. 1,5mm? | &
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5.1.2.9 Modbus RTU

Conecte la toma de tierra digital del PLC a la toma de tierra
del PSTX, terminales 19, 22 o 30.

Los terminales 23 a 29 no estan aislados a GND. El terminal
30 es el mismo que el terminal 19 y el terminal 22. Si la
tension se aplica a cualquier terminal del 23 al 29, se puede
romper dependiendo de la amplitud de la tension.

Los terminales 23 y 24 se romperan si la tension es superior
a + 5,5V (conexion a tierra relativa) y tienen una corriente
de mas de 150 mA. Si utiliza diferentes tomas de tierra entre
el maestro y el PSTX, asegurese de que las conexiones a
tierra estan totalmente aisladas y de que la alimentacion

del maestro esta aislada. El maestro no debe tener ninguna
desviacion con respecto a la conexion a tierra del PSTX.
Figura 5.20.

Consulte el capitulo 8 Comunicacion para los componentes
de comunicacion.

5.1.2.10 Entrada PTC/PT100

Si el motor cuenta con elementos PTC o PT100, conecte los
cables a los terminales 25, 26 y 27.

Consulte el capitulo 7.14 Entradas/salidas para obtener
informacion sobre la programacion.

Medicién de 3 cables para PT100

A fin de reducir el efecto de las resistencias de los cables,
puede utilizar una conexion de tres cables. De este modo se
crean dos circuitos de medicion. Se utiliza un circuito como
referencia. De este modo, el dispositivo de desconexion puede
calcular la resistencia del cable. Consulte la Figura 5.21.

Pares de apriete y dimensiones de cables.

Temp n
B T T e S

00500000

2324 25 26 27 28 29 30

H_P

N

(0[] @) -
- GND g
digital =
PLC e
O
%
Figura 5.20
Modbus RTU
AP f [P
PT 100 - 3 cables E S
5
&
Figura 5.21

PT100 - 3 cables

Com 3 Temp In Analog out M3 3,5x0,6 mm AWG 12 ... 24 g
) T1 T2 T3 +24V+ GND (0,138 x 0,024 pulg) T - 0,2 ..2,5 mm? =
\) 2x0,2 .. 1,5 mm? g
Sl Y el e % oz 2o’ |3
23 24 25 26 27 28 29 30 43 1b.pulg &F 202, 1,5mm? =
Medicién de 2 cables para PT100
Cuando se utilizan sensores de temperatura de 2 cables, la oo g i
resistencia del sensor se suma a la de los cables. Corrija los 005“000
errores sistematicos resultantes cuando cambie el dispositivo
de desconexion. Conecte un cable puente entre los terminales @ @ @ @ @
26y 27. Utilice la Tabla 1 Errores de temperatura en °C/K
para determinar los errores de temperatura causados por la
longitud de la linea. Consulte la Figura 5.22.
PT 100 - 2 cables 5
l—T:T—' g
g
S
2
*
Figura 5.22

Pares de apriete y dimensiones de cables.

PT100 - 2 cables

Corn 3 Temp In Analog out M3 3,5x 0,6 mm AWG 12 ... 242
) T1 T2 T3 424V+ GND (0138 X 0,024 pulg)|  ——py  02.25mm
Be ) Y jolele W e sam
0,2 ..2,5 mm?
0,5Nm s .
23 24 25 26 27 28 29 30 43 Ib.pulg & 202.1,5mm?
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Medicién de 2 cables para PTC

Cuando se utilizan sensores de temperatura de 2 cables, la
resistencia del sensor se suma a la de los cables. Corrija los
errores sistematicos resultantes cuando cambie el dispositivo
de desconexion. Conecte un cable puente entre los terminales
26y 27. Utilice la Tabla 1 Errores de temperatura en °C/K
para determinar los errores de temperatura causados por la
longitud de la linea. Consulte la Figura 5.23.

Pares de apriete y dimensiones de cables.

BT T e

elel T 7 Telele}

2324 25 26 27 28 29 30

A [ (A

A" A

PTC 100 - 3 cables

L]

1SFC132081M0701

Figura 5.23
PTC100 - 2 cables

Com 3 Analog out
) T1 T2 T3|+24V+ GND

ey Y ool

23 24 25 26 27 28 29 30

Temp In

M3 3,5x0,6 mm
@ (0,138 x 0,024 pulg)

0,5Nm %]

4,3 |b.pulg

AWG 12 ... 24
0,2 ..2,5mm?
2x0,2 .. 1,5 mm?
0,2 ..2,5 mm?

& 20215 mm?

o

Error causado por la linea

El error que causa la resistencia de la linea es aprox.

2,5 Kelvin/Ohm. Si no conoce la resistencia de la linea y no
puede medirla, puede calcular una estimacion del error
causado por la linea con esta tabla.

Errores de temperatura en °C / K

La siguiente tabla muestra errores de temperatura, a una
temperatura ambiente de 20 °C, para diferentes longitudes
de la linea y de la seccion transversal de conductores de los
sensores PT100.

Tabla 1 Errores de temperatura en °C/K
Longitud de linea Tamaﬁo de cable mm?
enm 050 | 075 |
10 1 8 12
25 4 5 3,0
50 90 6,0
75 186 90
100 181 12,1

200 393 24,2

500 916 608

1SFC132081M0701 |
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5.1.2.11 Salida analdgica

El arrancador suave dispone de una salida para una sefial
de salida analdgica configurable (terminales 29 y 30). La
impedancia de carga maxima es de 500 ohmios para la
salida de corriente y minima de 500 ohmios para la salida de
tension.

Los rangos de senal de salida disponibles son 0-10'V,
0—-20 mA 0 4-20 mA. El ajuste predeterminado es 4-20 mA.

Puede seleccionar la salida analdgica para mostrar:

N e
T s

Sb0EOOee

23 24 25 26 27 28 29 %0

®)

T I I O/

L ~7

L(A), U (V), P (KW), P (Hp), Q (KVAr), S (KVA), A z
) ; 5
cos fi, Temp. Motor, Temp. SCR y Energia (kWh). 5
Si utiliza la salida analdgica, conecte los cables a los Figura 5.24
terminales 29 y 30. Consulte la Figura 5.24. Salida analdgica
Consulte el capitulo 7.14 Entradas/salidas para obtener
informacion sobre la programacion.
Pares de apriete y dimensiones de cables.
M3 3,5x0,6 mm AWG 12 ... 24 §
Com 3 Temp In Analog out . ! P =
(0,138 x 0,024 pulg) 02.25mm* |=
)IT1 T2 T3 +24V+ GND @ § 202, 15mm? =
5060000 02 2amnt |3
23 24 25 26 27 28 29 30 43 Ib.pulg T 202 15mm? e
51.3 E/S de extension
Si necesita mas entradas y salidas, puede conectar
componentes:
. o u&é&o‘
e Mddulo de ampliacion ABB Stotz DX1xx-FBP BuEDZT
O O 5 O &
Esto ofrece, de forma adicional: ﬂ
e 8 entradas digitales T B
* 4relés de salida = A:l B
e 1 salida analdgica bommo g
&
Conecte los cables a los terminales 23, 24, 28 y 30. Consulte =
la Figura 5.25. Figura 5.25
Accesorios opcionales
Consulte el capitulo 8 Comunicacion para los
componentes de comunicacion.
Pares de apriete y dimensiones de cables.
M3 3,5x 0,6 mm AWG 12..24 |
B B U (0,138X0,024pulg)| 0225’ |3
\) 20,2 .. 1,5 mm? g
P Yeele! Jo! s 2amnt |3
23 24 25 26 27 28 29 30 4,3 1b.pulg T 2002 1.5mm? s
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En este capitulo se describe el funcionamiento de la interfaz
de usuario (teclado y pantalla). Si desea leer una descripcion
detallada de cada funcion, consulte el capitulo 7 Funciones.

6.1 Resumen de navegacion

Puede utilizar la interfaz de usuario (HMI) para cambiar los
ajustes del arrancador suave, como las entradas y salidas,

las protecciones, los avisos y las comunicaciones. También
puede utilizar la interfaz de usuario para la supervision, el
control y la lectura de la informacién de estado del arrancador
suave.

Consulte la Figura 6.1.

La interfaz de usuario consta de:

e Pantalla

e Teclas de seleccién y de navegacion
e Puerto mini USB

e | ED indicadores de estado

6.1.1 Indicadores LED

Los indicadores LED funcionan tal y como se describe en la
Tabla 1 LED de estado:

Tabla1 LED de estado
LED Color Descripcion
Listo Verde o Apagado: Cuando la tension de mando

(1) Us estd apagada o no conectada.

o Luz parpadeante: Cuando la tensién de
mando Us esté encendida y la tension
operativa Ue esté apagada.

. Luz fija: Cuando la tensién de mando Us

esta encendida y la tension operativa Ue

estd encendida.

Verde .

Ejecutar Apagado: Cuando el motor no esta en
(D] marcha.

o Luz parpadeante: Cuando el arrancador
suave controla la tension operativa Ue
durante la rampa de arranque o parada.

o Luz fija: Cuando toda la tension
operativa Ue esta en Tope Rampa.

Proteccién | Amarillo | Apagado: Cuando el arrancador suave

® no ha desconectado ninguna proteccion

o Luz parpadeante: La proteccion se ha
desconectado y es posible reiniciar.

o Luz fija: La proteccion se ha

desconectado y no es posible reiniciar.

Rojo o Apagado: Cuando el arrancador suave

(4) no se ha desconectado por ningun fallo

o Luz parpadeante: Se ha producido un
fallo y es posible reiniciar.

o Luz fija: Se ha producido un fallo y no es
posible reiniciar.

Consulte la Figura 6.2.

Cuando el LED de fallo o proteccion esta encendido, la pantalla
muestra el fallo o proteccion con un cédigo de evento y un texto
indicativo. Pulse la tecla de informacion para saber mas.

Consulte el capitulo 10 Resolucion de problemas para obtener una
descripcion del fallo, las protecciones y los avisos.

50 Interfaz de usuario (HMI) |
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6.1.2 Teclado

El teclado del arrancador suave tiene 10 teclas.
Consulte la Figura 6.3. En este capitulo se describe la
funciéon de cada tecla.

Teclas de seleccion

Las teclas de seleccidn tienen una funcién especificada para
cada cuadro de didlogo, como seleccionar, salir, cambiar

0 guardar.. La imagen que aparece encima de cada tecla
muestra la funcion actual. Consulte @ en la Figura 6.3.

Teclas de navegacion

Utilice las teclas de navegacion para desplazarse por los
menus y modificar los valores de los parametros. Cuando un
menu/valor aparece resaltado en negro en la pantalla, significa
que se puede cambiar 0 mover. Para seleccionar de una lista,
puede desplazarse en un bucle cerrado. Consulte 9 enla
Figura 6.3.

Tecla R\L

La tecla R\L es la tecla de Remoto o Local. Utilice esta tecla
para cambiar el control del arrancador suave entre local via la
interfaz de usuario y remoto via entradas cableadas o bus de
campo. Consulte @ en la Figura 6.3.

Teclai

Utilice la tecla i para obtener informacion sobre la interfaz de
usuario y el estado y los ajustes del arrancador suave.

Pulse esta tecla para obtener ayuda y para acceder en cada
momento a informacion general sobre un ajuste concreto de
la interfaz de usuario. Consulte @ en la Figura 6.3.

Tecla de parada

La tecla de parada es el interruptor de parada del arrancador
suave. Cuando pulsa esta tecla, el motor se detiene segun
los parametros configurados. Puede pulsar el comando de
parada durante la rampa de arranque, si es necesario. (Activo
solo en modo de control local). Consulte Oenia Figura 6.3.

Tecla de arranque

Cuando pulsa esta tecla, el motor arranca y funciona segun
los parametros configurados. (Activo solo en modo de control
local). Consulte @Oenla Figura 6.3.
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Teclado

Tabla2 Teclado, Figura 46

Posicion | Tecla

Teclas de seleccion

Teclas de navegacion

Tecla R\L

Tecla i

Tecla de parada

@900 Q

Tecla de arranque

Parametros de bloqueo/desbloqueo

Pulse y mantenga pulsadas la tecla de opciones, la
tecla de menu vy la tecla i simultdneamente durante

dos segundos para bloquear/desbloquear el teclado.

De este modo se evitan los cambios involuntarios de
parametros. Los parametros son de solo lectura. El
arranque/parada silencioso y R/L esta activo.
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6.1.3 Pantalla de navegacion

En el caso del teclado, puede cambiar los ajustes de

forma individual parémetro por parametro o por grupos de
parametros predeterminados dependiendo de la aplicacion.

El conjunto de ajustes predeterminados de los parametros se
guardan en la unidad para permitir restaurarlos a los valores
predeterminados en cualquier momento. En el caso de la
interfaz de comunicaciones de bus de campo, puede cambiar
los parametros desde esta interfaz.

Pulse <<J “Menu” para acceder al menu y, a continuacion,
utilice & y (& para navegar. Pulse <=J “Seleccionar” para
hacer su seleccion. Consulte la Figura 6.4.

6.1.3.1 Editar valores de parametros
El ajuste numeérico
Utilice el ajuste numeérico para cambiar el valor numérico.

Utilice @ y @ de las teclas de navegacion para seleccionar un
numero. El nimero seleccionado queda resaltado en negro.
Luego pulse & o & para cambiar el valor del nimero
seleccionado. Pulse =] “Guardar” para guardar.

Consulte la Figura 6.5.

Interruptor on/off

Utilice & o & para navegar y @ 0 @ para cambiar el valor
del interruptor seleccionado, (1=on, 0=0ff).

Pulse <<J “Guardar” para guardar.

Consulte la Figura 6.6.

Lista de seleccion

Utilice las teclas de navegacion para desplazarse arriba
y abajo por las listas. La opcion seleccionada queda
resaltada en negro. Pulse <) “Guardar” para guardar.
Consulte la Figura 6.7.
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6.1.4 Como ajustar un parametro

En este capitulo se muestran varios ejemplos de parametros
que puede configurar en el arrancador suave PSTX.

6.1.4.1 Como cambiar el ajuste de corriente y
nominal del motor (ajuste le). ABD PSTX

Local PSTX30

Ruta de menu:
Menu » Parametros » Lista completa » 01 Intensidad
nominal motor le

Intensidad nominal motor le

Para obtener mas informacion sobre Intensidad motor le, 30,m A
consulte el capitulo 7 Funciones. .
I 1
1. La vista de inicio es el nivel superior. Pulse <J “Menu” 0.0 30,0
Cancelar 12:00 Guardar

para entrar en el menu. La pantalla se muestra ahora
como en la Figura 6.8.

1SFC132081M0701
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2. Pulse < “Seleccionar” para seleccionar el menu Figura 6.8
Parametros Corriente motor le
3. Pulse S<<J “Seleccionar” para seleccionar Lista
completa.
4, Pulse < “Seleccionar” para seleccionar 01

Intensidad nominal motor le.

5. Pulse <3 “Editar” para cambiar la corriente nominal
de Intensidad nominal motor le.

0. Utilice @ y @ para seleccionar un nimero. El nimero
seleccionado queda resaltado en negro. Luego
pulse & o & para cambiar el valor del nimero
seleccionado. Guarde el nuevo ajuste seleccionando
< “Guardar’.
Consulte la Figura 6.8. Si desea salir, seleccione =
“Cancelar”.
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6.2 Control local desde el teclado

PRECAUCION

Al cambiar de control local a control remoto, el ajuste
se aplica inmediatamente. Si el ajuste remoto tiene un
arranque de motor directo, el motor puede arrancar
automaticamente y causar dafios personales.

PRECAUCION

Tras un corte de corriente, actualizacion de software o
ciclo de la alimentacion de control del PSTX, este se
ajusta automaticamente en control remoto. El control
remoto es el control predeterminado del PSTX.

INFORMACION

Al cambiar de control remoto a control local, el
arrancador suave permanece invariable en el estado
actual.

H

En este capitulo se describe como funciona la interfaz de
control local. Utilice el control local para arrancar y detener
el motor desde el teclado. Cuando se selecciona la opcion
de control local, el arrancador suave solo se puede controlar
desde el teclado.

Tabla3 Control local desde el teclado
Funcién Des
Aranque/parada Arrancay detiene el motor mediante
el teclado.
R Cambia entre control local y control

remoto

Mantiene en marcha el motor

Jog de motor *

mientras Jog esta pulsado.

* Para obtener mas informacién sobre Jog de motor, consulte el
capitulo 6.2.4 Jog de motor. Para acceder a Jog de motor, siga

esta ruta de menus:

Menu » Jog de motor

6.2.1 Tecla de arranque

La tecla de arranque es el interruptor de arranque del
arrancador suave. Pulse esta tecla para arrancar el motor
y hacerlo funcionar segun los parametros configurados.
Consulte @ en la Figura 6.9.

6.2.2 Tecla de parada

La tecla de parada es el interruptor de parada del arrancador
suave. Pulse esta tecla para detener el motor segun los
parametros configurados. Puede pulsar el comando de
parada durante la rampa de arranque, si es necesario.
Consulte @ en la Figura 6.9.

6.2.3 Tecla R\L

La tecla R\L es la tecla de Control remoto o Control local.
Utilice esta tecla para controlar remotamente el arrancador
suave desde la entrada digital o el bus de campo, o localmente
desde la interfaz de usuario. Consulte @ en la Figura 6.9.
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6.2.4 Jog de motor MENU
Ruta de menu: -
Menu » Jog de motor | @ B arAmotos >|
Para obtener informacién sobre navegacién, consulte la < ‘
Figura 6.10. Para obtener informacién sobre los valores del | Asistencias ’l
parametro Jog de motor, consulte el capitulo 7.9 Velocidad @ g de\motor S
lenta.

Registro eventos Pl

| Gestion backup }l
Jog es una funcion de marcha a baja velocidad disefiada :

. . ., . | ﬂ Info. sistema }l

para operar el motor con una salida de baja tension. Utilice
esta caracteristica, por ejemplo, para poner una cinta | Ajustes ;l
transportadora en su sitio.

Figura 6.10
La opcidn jog tiene tres velocidades predeterminadas: Navegacion por el mend Jog de motor
e Jog rapido
e Jog
e Deslizam.
Puede cambiar las velocidades con parametros independientes. v
Por ejemplo: Jog de retroceso rapido y jog de avance. Puede ADD PSTX
utilizar esta funcion mediante la interfaz de usuario, E/S o el bus Lol
de campo.

Pulse < “Menu” para entrar en el menu Jog de motor y, a

continuacion, seleccione Jog de motor. Utilice @ y @ para g
avanzar o retroceder con jog. Consulte Oecnia Angulo de '

montaje maximo. El motor arranca y acelera a la velocidad
nominal en funcion de los parametros configurados, siempre y

rame Salir 14:30 :
cuando el comando Jog esté activado. 8
El motor se detiene inmediatamente cuando se desactiva el ) ——~ —— %
botdn pulsador, @ Y% @ Figura 6.11
Teclado

Puede mantener en marcha el motor en avance y en
retroceso a tres velocidades distintas.
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6.3 Pantalla de opciones

6.3.1 Resumen

En la pantalla de opciones, puede cambiar la apariencia de
la vista de inicio del arrancador suave y consultar los Avisos
activos y Protecciones/fallos activos. La pantalla de opciones
incluye los siguientes menus:

e Ed. vista inicio
e Protecciones/fallos activos
e Avisos activos

Pulse <) “Opciones” para entrar en la pantalla de opciones.

6.3.2 Editar vista de inicio
Ruta de ment:
Opciones » Editar vista de inicio

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
Figura 6.12.

Local Interfaz de usuario de PSTX
Ovci Corrien. motor A
ion
pciones 0,0
\/ 4 4
Ed. vista inicio P Tension motor gl
0,0
| Fallos activos > |
Opciones 12:00 Menu
| Avisos activos 4 |
Figura 6.12

Navegacion del menu Editar vista de inicio

Utilice la opcién Editar vista de inicio para cambiar la
apariencia de la vista de inicio del arrancador suave.

6.3.2.1 Anadir pantallas de informacion a la vista de
inicio
1. Pulse (=2 “Opciones” para seleccionar Editar vista de
inicio.
2. Utilice las teclas de navegacion para seleccionar

dénde quiere afiadir una pantalla de informacion.

3. Pulse <) “ARadir” para afiadir la nueva pantalla de
informacion a la vista de inicio.

6.3.2.2 Editar pantallas de informacion en la vista

de inicio.
1. Pulse (== “Opciones” y luego seleccione Editar vista
de inicio.
2. Utilice las teclas de navegacion para seleccionar el

espacio informativo que desea editar.

3. Pulse < “Editar” y entre en el menu Espacio
informativo. Consulte el capitulo 6.3.2.3 Espacio
informativo para configurar la nueva pantalla en el
menu Espacio informativo.
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Espacio informativo

En el menu Espacio informativo, puede configurar las
siguientes opciones de la nueva pantalla:

Senal

Pulse < “Editar” para ver una lista de las sefiales disponibles
para la vista de inicio. Utilice las teclas de navegaciony, a
continuacion, pulse <J “Seleccionar” para seleccionar la sefial.
LLa sefal seleccionada se muestra por ﬂ en la Figura 60.

Seleccione una de estas sefales:
Vacia

Tension motor

Corrien. motor

Poten. activa

Poten. activa (hp)

Factor poten.

Pote. reactiva

Poten. aparente

Tension red

Frecuencia red
Conexion motor
Secuencia fase
Corriente fase L1
Corriente fase L2
Corriente fase L3
Tension fase a fase L11L.2
Tension fase a fase L2L.3
Tension fase a fase L3L1
Temperatura tiristor
Temperatura motor
Tiempo descon. EOL

T. EOL hasta enfriam.
Energia activa

Energia activa (restabl.)
Energia reactiva

Energia reactiva (restabl.)
Desequil. tension
Tension red THD
Temperatura PT100
Resistencia PTC
Tiempo hasta arranque
N.° arranques (restbl.)
N.° de arranques
Tiempo ejec. motor (restabl.)
Tiempo ejec. motor
Tiempo ejec. tiristor (restabl.)
Tiempo ejec. tiristor
Tiempo ejec. vent.
Funcién prearranque
Modo arra.

Modo par.
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Estilo de pantalla

Seleccione el estilo de pantalla para la vista de inicio. El estilo
de pantalla seleccionado se muestra en Oenla Figura 6.14.
Seleccione entre numeérico, indicador o datos en gréfico:

e Numérico

e |Indicador/barra

e Grafico 15 minutos

e Grafico 30 minutos

e Grafico 1 hora

e (Grafico 24 horas

e NA

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar el estilo de
pantalla y pulse < “Seleccionar” para validar el pardametro.

Decimales en pantalla

Seleccione el numero de decimales que desea que aparezcan
en la vista de inicio. Utilice las teclas de navegacion para
cambiar la cantidad. Pulse “Guardar” para guardar el valor.
Los niimeros decimales se muestran en @ en Figura 6.14.

Nombre en pantalla

Puede cambiar el nombre de la senal seleccionada. El nuevo
nombre puede tener un maximo de 20 caracteres.

Utilice las teclas de navegacion para cambiar los caracteres.

Pulse < “Guardar” para guardar el nombre que se debe
mostrar. El nombre seleccionado se muestra en 0 enla
Figura 6.14.

Senal min.

Seleccione el valor minimo en la vista de inicio. Utilice las
teclas de navegacion para cambiar el valor.

Pulse < “Guardar” para guardar el valor. El valor se muestra
en 9 en la Figura 6.14.

Seial max.

Seleccione el valor maximo en la vista de inicio. Utilice las
teclas de navegacion para cambiar el valor.

Pulse <) “Guardar” para guardar el valor. El valor se muestra
en @ en la Figura 6.14.

6.3.2.4 Rango de valor de escala

Utilice las teclas de navegacion para marcar el rango de valor
de escala y pulse <J “Seleccionar” para activarlo. En el menu
de espacio informativo se muestran tres opciones mas:

e Mostrar sefial min. como
e Mostrar sefial max. como

e Mostrar unidad

Mostrar sefial min. como - Pulse <] “Editar” para elegir el
valor de escala minimo en la vista de inicio. Utilice las teclas
de navegacion para cambiar el valor. Pulse <J “Guardar”
para guardar el valor. Consulte 9 en la Figura 6.15.

Mostrar sefal max. como - Pulse “Editar” para elegir el
valor de escala maximo que debe mostrarse en la vista de
inicio. Utilice las teclas de navegacion para cambiar el valor.
Pulse < “Guardar” para guardar el valor. Consulte 9 en la
Figura 6.15.

Mostrar unidad - Escriba la unidad que debe mostrarse en
la vista de inicio. La unidad puede tener hasta 10 caracteres.
Utilice las teclas de navegacion para cambiar los caracteres.
Pulse <J “Guardar” para guardar el nombre de la unidad de
la vista de inicio. Consulte @ en la Figura 6.15.
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Espacio informativo

6.3.3 Protecciones/fallos y avisos activos
Ruta de mendu:

Opciones » Fallos/protecciones activos

Opciones » Avisos activos

Los fallos/avisos/protecciones activos se encuentran en el
menu de opciones. Los menus contienen informacion sobre
fallos y avisos que tienen lugar durante el funcionamiento, asf
como de las protecciones que se activan.

Los menus Protecciones/fallos activos y Avisos activos se
resaltan en negro cada vez que se produce una proteccion,
un fallo o un aviso.

Para obtener informacién sobre navegacion, consulte la
Figura 6.15.

Para obtener mas informacion sobre fallos/avisos/
protecciones, consulte el capitulo 10 Resolucién de
problemas.

Opciones

v

| Ed. vista inicio > |

Protecciones / fallos activos p : Fallos |

| Avisos activos > |

| Protecciones |

Opciones

v

| Ed. vista inicio 4 |

| Protecciones/fallos activos }l

Figura 6.15

Navegacion de los menus de fallos/protecciones/avisos activos
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6.4 Pantalla de menus

La pantalla de menus tiene 7 submendus, indicados en estos
capitulos:

Tabla4 Pantalla de menus

Capitulo DesCripCion e
6.4.1 Parametros Ajustes de pardmetros de distintos tipos
de arrancadores suaves.
Parametros predeterminados de

aplicaci

Muestra el registro de eventos, los fallos,
las protecciones y los avisos.

6.4.4 Backup Ajustes de los parametros de CO.p.ié. de o
,,,,,,,, sequidad. e
6.4.5 Info. sistema Muestra el nombre del producto, el tipo,
,,,,,,,, version del firmware, etc. ..
6.4.6 Ajustes Ajustes del arrancador suave como

el idioma, la fecha y las opciones de

visualizacion.

Utilice las teclas de navegacion para navegar a los submenus.
Pulse <20 “Seleccionar” para entrar en un ment. Pulse <J
“Guardar” para guardar un ajuste nuevo. Pulse =2 “Cancelar”
para salir de un ajuste sin guardarlo. Pulse (= “Atrés” para
regresar.

6.4.1 Parametros
Ruta de menu:
Menu » Parametros

La pantalla de menus tiene 3 submendus, indicados en estos
capitulos:

Tabla5 Pantalla de parametros

Capitulo Descripcion
6.4.1.1 Lista completa Muestra todos los parametros
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ de la configuracion avanzada
6.4.1.2 Favoritos Elija funciones de parametros
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ favoritos para agilizer la seleccion.
6.4.1.3 Modificados Muestra los parametros
modificados.

Utilice las teclas de navegacion para navegar a los submenus.
Pulse <=1 “Seleccionar” para entrar en un ment. Pulse <)
“Guardar” para guardar un ajuste nuevo. Pulse = “Cancelar’
para salir de un ajuste sin guardarlo. Pulse (= “Atrés” para

q

regresar.
6.4.1.1 Lista completa MENU
Ruta de menu: a_a

Menu » Parametros » Lista completa B Parametros > ! Lista completa ;—

Utilice el menu Lista completa si es necesaria una configuracion _ - .

de parémetros més avanzada. El menu de lista completa Asistencias » | | Favoritos > |
contiene grupos de parametros dispuestos por funciones,

como Arranque y parada, Comunicacion, etc. Para obtener Jog de motor > | | Modificado > |
informacion sobre navegacion, consulte la Figura 6.16. o oEes | [ |

Utilice las teclas de navegacion para acceder a los submenus.

Pulse 3 “Seleccionar” para entrar en un menu. Pulse <J Gestion backup ~ p |

“Guardar” para guardar un ajuste nuevo. Pulse (=2 “Cancelar” :

para salir de un ajuste sin guardarlo. Pulse = “Atras” para | B o sistema > |

regresar. Para obtener todos los ajustes de una funcion y At

una lista completa de parametros, consulte el capitulo 7 stes » |

Funciones.

Figura 6.16

Navegacién por menu Lista completa
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Lista completa

01 Intensidad nominal L 01 Intensidad nominal del motor le 02 Arranque y parada
del motor le 'I—:> 01,01 Intensidad nominal del motor le 02.01 Modo de arranque
02.02 Modo de parada

02.03 Nivel inicial rampa arr.

> 02.04 Tiempo rampa arr.

J 02.05 Nivel final de la rampa de parada
02.06 Tiempo rampa paro

03 Limite 02.07 Funcién prearranque

02 Arranque y parada >

03.01 Tipo de limitacion de la intensidad 02.08 Tiempo prearranque
03.02 Nivel de limitacion de la intensidad
03.03 Nivel 2.° lim. intensidad

03.05 Nivel limitacion par

03 L|'mite > IE_:\ 03.04 Tiempo 2.° lim. intensidad

04 Arranque kick
04.01 Arranque kick

. LI~ 04.02 Nivel de arranque kick
04 Arranque kick > —~1 04.03 Tiempo de arranque kick

05 Velocidad lenta

05.01 Veloc. lenta adelante
05.02 Fuerza vel. lenta adelante
05.03 Veloc. lenta atras

05 Velocidad lenta »

1 [

05.04 Fuerza vel. lenta atrés

L

06 Calentamiento motor 08 Arranque secuencial
06.01 Capac. calentam. motor 08.01 Modo secuencia
08.02 le secuencia 1

06 Calentamiento del motor )

U

08.03 Modo arran. sec. 1
07 Freno del motor 08.04 T. rampa arra. sec. 1
| 07.01 Fuerza del freno de parada gggg Hz: :m'?n@?spaseag? sec. 1
07 Freno del motor » eSS 08.07 Arr. Kick sec. 1
[T” s ruerza freno dinamico 08.08 Nivel arr. Kick sec. 1

08.09 Tiem. arr. Kick sec. 1
08.10 Nvl. lim. Par sec. 1
08.11 Ajuste Par sec. 1

\V4

08.12 Ganancia Citrl. Par sec. 1

L

—1
L—]

08 Arranque secuencial 3 . Para ver la lista completa de parametros,
09 Rearranque automatico consulte el capitulo 7.
09.01 Retardo autorrestabl.

9.02 Rearranque Auto.

09.03 Méax. intentos rearr. autom.

09 Rearranque automatico ;L

[] 10 Interna 11 E/S externas 12 Comunicacién
10.01 Funcién In0 11.01 Funcién 1DIO 12.01 Funcién Com3
10.02 Funcién In1 11.02 Funcion 1D 12.02 Conector de interfaz FB
10.03 Funcién In2 11.03 Funcién 1DI2 12.03 Ctrl de Fieldbus
; L_:\ 10.04 Funcion K4 11.04 Funcién 1DI3 12.04 Direc. de Fieldbus
10 E/S internas 11 E/S externas® _— > 10.05 Funcion K5 > 11.06 Funcion 1DI4 12.06 Direc. IP Fieldbus
r 10.06 Funcién K6 V1 11.06 Funcion 2DI5 12.06 IP Gateway Fieldbus
10.07 Referencia SA 11.07 Funcién 2DI6 12.07 Masc. red IP Fieldbus
10.08 Tipo SA 11.08 Funcién 2DI7 12.08 Cliente DHCP IP Fieldbus
10.09 Valor méax. SA 11.09 Funcién 1DO0 12.09 Transf. baudios FB
. .. Para ver la lista completa de Para ver la lista completa de 12.10 Paridad de FB
12 Comunicacion > parametros, consulte el capitulo 7. parametros, consulte el capitulo 7. 12.11 Bits stop FB
] 12,12 Fieldous DI 1
Para ver la lista completa de
parametros, consulte el capitulo 7.

>
L A . .
: ; ~ - - 13-19 Lista de protecciones
13-19 Lista de protecciones 1-7 p _] Lista de avisos 20-24 25 Fallos internos 13.01 Modo EOL b
[] 20.01 Nivel EOL 25.01 Fallo deriv. Out 13.02 Clase EOL
20.02 Resl. EOL 25.02 Func. fallo deriv. 13.03 Clase dual EOL
20.03 Aviso de EOL 25.08 Cortocircuito Out 13.04 Resl. EOL
1 gggg #‘Vl'nfgltgfrgtggggﬁ% o 25.04 Func. cortogirc. 13.05 Funcionam. EOL
_ i i o LN . N 25.05 Circ. abierto tiris. Out 13.06 NvI rotor bloqueado
20-24 Lista de avisos 1-5 'I—ﬂ/ égg? Sgig: E:gqﬁeo;éo 25.06 Fun. cir. abierto tiris. 13.07 T. desconex. rotor blog.
20.08 Sobrecarga Tristor Out 25.07 Sobrecarga Tiristor Out 13.08 Retardo rotor bloqueado
50.09 Sobi Tirist 25.08 Func. Sobrecarga Tiristor 13.09 Rotor bloqueado out
. obrecarga Tinstor . 13.10 Func. rotor bloqueado
Para ver la lista completa de 25.09 Exceso temp. en disip. 1@ N® e, EiEENEieeE
25 Fallos int L parametros, consulte el capitulo 7. 25.10 Func. Exceso temp. en disip. 13112 N° mé. arrangues/hora o
@IOSINIONNOS > [—? N 25'1; Eallo nfo”especwf. Outf 18.13 Func. n.° méx. arranques/hora
i/? SAALRncAalolnoles peaiy Para ver la lista completa de
26 Fallos externos parametros, consulte el capitulo 7.
26.01 Pérdida fase Out
L N, 26.02 Func. pérd
i . pérdida fase
26 Fallos externos 'I 3 26.03 Red defect. Out 28 Servicio
26.04 Func. red defect. 28.011D
26.05 Tension alim. Baja Out 28.02 Tiem. cierre contactor linea
26.06 Func. tension alim. baja 28.03 Tiempo retardo relé TOR
L 26.07 Corriente alta Out 28.04 Arrang. sin comando arrang.
;2 27 Presentacion 26.08 Func. corr. alta 28.05 Nivel reduccion
27 Presentacion 4 l— 27.01 Idioma 26.09 Uso defectuoso Out 28.06 Arranque perfil par
27.02 Config. bésica al encender 26.10 Func. uso defectuoso 28.07 Par final
26.11 Conexidn defect. Out 28.08 Ajuste par
26.12 Func. conexién defect. 28.09 Ganancia Control par
I 28.10 Tiempo integracion Par Pl
2 rvici N 28.11 Variacion Par
8 Servicio >I 1 28.12 Diferencia Par
28.13 Tiempo filtro Par
Para ver la lista completa de parametros,
consulte el capitulo 7.
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6.4.1.2 Favoritos
Ruta de menu:
Menu » Parametros » Favoritos

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
Figura 6.17.

En el menu Favoritos, puede afadir parametros favoritos para

poder seleccionarlos rapidamente. Puede elegir parametros
como Arranque y parada, Limite de corriente, Arranque de
impulso, Control de par, etc.

1. Pulse << “Seleccionar” para entrar en el menu de
favoritos vy, a continuacion, pulse <J “Seleccionar”
para editar la lista de favoritos.

2. Utilice las teclas de navegacion para seleccionar un
grupo de pardmetros. Pulse <] “Abrir” para abrir el
grupo.

3. Pulse < “Seleccionar” para seleccionar los

parametros. Se mostrara una marca de comprobacion

en la parte delantera del parametro seleccionado.
Pulse < “Deseleccionar” para deseleccionar el
parametro. Pulse (= “Hecho” para guardar y salir.
Consulte la Figura 6.18.

4. Los favoritos seleccionados aparecen directamente
en el menu Favoritos para poder acceder a ellos
rapidamente.

Pulse (= “Atras” para regresar.

6.4.1.3 Modificados
Ruta de menu:
Menu » Parametros » Modificados

Para obtener informacidn sobre navegacion, consulte
Figura 6.19.

El menu Modificados contiene parametros modificados cuyos

valores son distintos a los predeterminados.

Pulse << “Seleccionar” vy, a continuacion, <J “Editar” para
editar un pardmetro diferente. Pulse <J “Guardar” para
guardar y regresar. O pulse <<J “Cancelar” para regresar sin

guardar.
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MENU

Lista completa  »

Asistencias > |

Modificados »

v Favoritos
EEN -

Jog de motor Favoritos

motor le

Registro eventos P

» Limite
» Arranque Kick
» Velocidad lenta

Ajustes S

Figura 6.17

Navegacion de favoritos

Gestion backup  p |

» Freno del motor

» E/S internas
» E/S externas
» Comunicacion

» Fallos internos
» Fallos externos
» Presentacion

» Servicio

» Arranque y parada

» Intensidad nominal del

» Calentamiento del motor

» Arranque secuencial
» Rearranque automético

» Lista de protecciones 1-7
» Lista de avisos 1-5

PSTX

A DD
RpD

Local PSTX
Editar lista favor.

Borrar todo
» Intensidad nominal motor le
v Arranque/Parada

™ Modo arra.

OModo par.

Hecho 12:00 Seleccionar

) — NG

1SFC132081M0701

Figura 6.18

Menu Favoritos

Lista completa  »

Modificados

MENU

Asistencias >

. Parametros
metros > Modificados ) modificados
Lista de parametros con

valores distintos de los
predeterminados.

| Jog de motor > |

Registro eventos P
Gestion backup >
ﬂ Info. sistema S

Ajustes S

Figura 6.19

Navegacioén por el ment Modificados

| 1SFC132081M0701




6.4.2 Asistencias
Ruta de menu:
Menu » Asistencias

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
Figura 6.20.

Para obtener mas informacién sobre cémo ajustar la
configuracion basica y las aplicaciones, consulte el
capitulo 2 Inicio rapido.

Para obtener mas informacion sobre asistencias y la lista de
aplicaciones, consulte el capitulo 7.22 Asistencias.

El menu Asistencias contiene ajustes y parametros
predeterminados. Utilice este menu para definir solo los
parametros necesarios antes de que pueda iniciar el motor.

Todos los datos de entrada aparecen en un bucle automatico.

El menu Asistencias se divide en:
e Config. basica

e Config. aplicacién

m INFORMACION

Después de seleccionar una aplicacion y realizar sus
cambios, no seleccione esta aplicacion otra vez,
puesto que restablece los ajustes predeterminados
de la aplicacion.

Entre en el menu Asistencias.

Para ello, pulse <<J “Meny” y seleccione Asistencias con las
teclas de navegacion.

Pulse < “Seleccionar” para entrar en el menu Asistencias.

Config. Basica

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar Config. bésica.

Pulse <J “Seleccionar” para entrar en la configuracion basica.
El menu Config. bésica esta dividido en 5 pasos:

ldioma, Fecha y hora, Datos motor, Config. sistema y Config.
completa.

Config. Aplicacion

La configuracion de la aplicacion es un conjunto de ajustes
rapidos de aplicaciones, valores y ajustes avanzados.
Utilice las teclas de navegacion para seleccionar Config.
aplicacion. Pulse <<J “Seleccionar” para entrar en la
configuracién de la aplicacion.

Seleccione para qué tipo de aplicacion utiliza el arrancador
suave pulsando <J “Seleccionar’.

Consulte la Figura 6.21.

MENU

n_a
I_ Parédmetros }I
Asistencias > @
Jog de motor }I M
I Registro eventos }I
Gestion backup }I
|ﬂ Info. sistema ;I
Ajustes }I

Figura 6.20

Navegacion por el menu Asistencias

ABB PSTX
Local PSTX
Config. aplicacién 1(4)
Machac. axial

Bomba centrifuga
Sierra circ.
Cinta transp. corta
Hecho 12:00 Seleccionar

s ——— —
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Figura 6.21

Config. aplicacion
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6.4.3 Registro de eventos MENU

Ruta de menu: =

Menu » Registro eventos [ Parametros 4
Para obtener informacion sobre navegacion, consulte Asistencias S
Figura 6.22.

El menu Registro eventos muestra el registro de eventos del

Jog de motor » |

arrancador suave. El registro muestra los 100 ultimos eventos 73] Cestion backup  p

en orden cronoldgico, con “tipo de evento” y fecha.
Para obtener informacion detallada de todos los eventos,

» Reg. eventos

» Fallos

» Protecciones

» Avisos

» Parametro modificado
» Ejecucion

ﬂ Info. sistema »

pulse detalles. Utilice las teclas de navegacion para ver todas Ajustes >

las entradas del registro de eventos. Los tipos de registros de

eventos son: Figura 6.22

Navegacion por el menu Registro eventos

e Fallos

* Protecciones

e Avisos

e Parametro cambiado

e Ejecutar

Consulte la Figura 6.23.

Fallos

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar un fallo y
pulse T “Detalles” para leer informacion detallada sobre el
fallo (Nombre, A tiempo y Recuento eventos). A continuacion,
pulse la tecla i para ver informacién sobre el fallo. Pulse =
“Atrés” para regresar al menu Registro de fallos.

Protecciones

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar una
proteccion y pulse <<J “Detalles” para leer informacion
detallada sobre la proteccion (Nombre, A tiempo y Recuento
eventos). Pulse la tecla i para ver informacion sobre la
proteccion. Pulse (=2 “Atras” para regresar al menu Registro

ABB PSTX

Local PSTX

Reg. eventos
Protecciones >
Avisos >
Parametro cambiado >
Ejecutar >

Hecho 12:00 Seleccionar

) — NG

1SFC132081M0701

de protecciones.

Figura 6.23
Avisos Registro eventos

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar un aviso

y pulse <<J “Detalles” para leer informacion detallada

sobre el aviso (Nombre, A tiempo y Recuento eventos).

A continuacion, pulse la tecla i para ver informacion sobre el
aviso. Pulse (= “Atras” para regresar al menu Registro de
avisos.

Parametro cambiado

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar un parametro
y pulse < “Detalles” para leer informacion detallada sobre

el parametro modificado (Nombre, A tiempo y Recuento
eventos). Pulse (2 “Atras” para regresar al menu Registro de
avisos.

Ejecutar

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar un evento
de ejecucion y pulse < “Detalles” para leer informacion
detallada sobre el evento de ejecucion (Nombre, A tiempo

y Recuento eventos). Pulse (2 “Atras” para regresar al menu

Registro de avisos.
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6.4.4 Copia de seguridad MENU

Ruta de menu: W

Menu » Gestion backup @ Parametros >
Para obtener informacion sobre navegacion, consulte la Asistencias >
Figura 6.24. | B3 Jog de motor >|
Puede utilizar el teclado movil para transferir parametros de | Registro eventos >|

un arrancador suave a otro durante la puesta en servicio. Gestion backup | Crerldan
01.11.2014  »

Ajustes S

Transferencia de parametros Figura 6.24
Para transferir (o copiar) pardmetros de un arrancador suave Gestion backup
a otro, conecte el teclado al arrancador suave seleccionado

y siga las instrucciones del capitulo 6.4.4.1 y el capitulo

6.4.4.2 a continuacion:

6.4.4.1 Crear backup

1. Pulse << “Seleccionar” para entrar en el menu ABB PSTX
Backup.
Local % Interfaz de usuario de PSTX 0
2. Pulse <<J “Crear backup” para crear una copia de HEEIEEEDED e D
seguridad.
3. La descarga de los parametros se muestra como en
la Figura 6.25. El nombre del archivo de la copia de
seguridad muestra el dia, el mes y el afio en que se cred. g
=
Cancelar 14:30 H
Sustituir backup g
El arrancador suave tiene capacidad para guardar dos Figura 6.25
copias de seguridad. Utilice las teclas de navegacion para Descarga de parametros
seleccionar una copia de seguridad anterior y pulse <J
“Sustituir” para reemplazarla.
Una copia de seguridad no cambia el ID y la Intensidad
nominal del motor le.
6.4.4.2 Carga de parametros v
ABB PSTX
1. Cuando termine de descargar los parametros, retire la
interfaz de usuario del arrancador suave.
Local €3 Interfaz de usuario de PSTX 0
2. Conecte la interfaz de usuario al arrancador suave que Parametros de backup

deba recibir la copia de seguridad.

3. Entre en el menu Backup vy utilice las teclas de
navegacion para seleccionar la copia de seguridad.

Cancelar 14:30

4, Pulse S<<J “Seleccionar” para cargar los parametros.
Esto se muestra como en la Figura 6.26.

1SFC132081M0701

—) ——~.

Figura 6.26

Carga de parametros
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6.4.5 Info. sistema
Ruta de menu:
Menu » Info. sistema

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
Figura 6.27.

El menu Info. sistema contiene informacion del sistema como
la version del firmware y el nimero de serie. En el menu Info.
sistema se muestra la informacion del sistema del arrancador
suave y la interfaz de usuario. Pulse <J “Seleccionar”

para entrar en el menu Info. sistema. Utilice las teclas de
navegacion para realizar su seleccion.

Pulse T3 “Atras” para regresar.

6.4.6 Ajustes

Ruta de menu:
Menu » Ajustes

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte la
Figura 6.28.

El menu de ajustes contiene los parametros de configuracion
del arrancador suave.

Los ajustes se describen en los siguientes capitulos:

Tabla6 MenuUs de ajustes

Capitulo Descripcion
64611doma | Cambiaelidomadelaintefazde
usuario
6462Fechayhora | Austala fechay la hora del arrancador -
suave
6.4.63Mostrarconfig. | Cambia el contraste, el brilo, eto.

6.4.6.4 Restab. a predeterm. Rest. diseno vista inicio
Rest. todos los parametros
Rest. datos de funcionamiento

6.4.6.5 Cambiar titulo HMI El titulo HMI se muestra en la barra de

MENU
W
@ Parametros | 4
Asistencias >
Arrancador suave
| B sog de motor | Version de FW: 1.11.0
| Registro eventos >| Numero de serie: 00000
| Gestion backup >|
Ajustes >
Interfaz de usuario
Version de FW: 1.5.0
Numero de serie: 00000

Figura 6.27

Navegacion por el menu Info. sistema

estado situada en la parte superior del
HMI. Maximo 10 caracteres. Idioma
Puede configurar los ajustes mediante el teclado y mediante érhabe
. . . eCO
la interfaz de comunicaciones de bus de campo. Alerman
Inglés
Espanol
Ajustes Finés
Francés
Italiano
Neerlandés
di | N | Polaco
MENU foma >| A | Portugués
Y- Fecha y hora 23:20
@ Parametros > | Fecha: XX.XX.20XX Turco
LIN | Hora: XXIXXXX ;
- - - . S Chino
Asistencias > | Fechay hora 4 |"P> Mostrar fecha como:dia.mes.afio Griego
Mostrar hora como: 24 horas Indonesio
| Jog de motor > | [ ] Mostrar reloj
i |
| Registro eventos ¥ | Mostrar config. Pl Mostrar config.
Ed] Gestion backu > | Contraste 80%
| = Restab. a predeterm. Brillo 80%
: Ahorro energia
| ﬂ Info. sistema > | 1L Rest. disefio vista inicio [ ] Blanco eﬁ negro
Aiustes Restab. a predeterm. b __ % Restab. todos param.
J > & Restab. datos de
funcionamiento
Figura 6.28

Navegacion por el menu Ajustes
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6.4.6.1 Idioma Aiust -
. justes iloma
Ruta de menu: -
. . . Arabe
Menu » Ajustes » Idioma MENU Checo
. L s L s i Alema
Para obtener informacién sobre navegacion, consulte la I@ - ‘: 7] Idioma »}_‘,—'\ lnzlr;‘:m
. arametros
Figura 6.29. Espariol
Puede configurar la interfaz en los idiomas siguientes: Asistencias > Finés
i Jog de motor PI Italiano
Tabla7 Idioma I 2
- : Neerlandés
Idioma Abreviatura en pantalla I Registro eventos PI Polaco
frabe e A I Gestion backup PI Eﬁzsgues
R I H Info. sistema PI Sueco
Aleman Turco
N Ingles Crmmmmmmm— EEUU/RU Cmmmmm——””—— Ajustes > Restab. a predeterm.) Chino
cererenenas - creeesieecteteieteetarenenanes GrlegO
Espafiol B Figura 6.29 Indonesio
Finés Fl L _—
IR e Navegacion por el ment Idioma
Francés FR
[taliano T
Neerlandés NL
Polaco PL
Portugués PT
Ruso RU
Sueco SV
Turco TR
Chino (chino simplificado) ZH
Griego
Indonesio

Siga las instrucciones que se describen a continuacion para
acceder al menu de ajustes de idioma (empiece desde la vista
de inicio).

1. Pulse < “Seleccionar” para entrar en el mend. N
ABB PSTX
2. Utilice las teclas de navegacion para navegar al menu
Ajustes. (El icono es un simbolo en forma de llave). Lozl PSTX
) , Idioma
3. Pulse <<J “Seleccionar” para entrar en el menu =
Ajustes. Utilice las teclas de navegacion para navegar
al menu Ajustes. (El icono es un simbolo en forma de Espanol
llave.) Finés
Francés
4. Resalte la primera alternativa y pulse primero <) ltaliano 5
.Selecolonar‘ y luego “Editar” para entrar en los Cancelar 15:00 Guardar :
ajustes de idioma. 8
o
5. Utilice & y & para seleccionar el idioma : — —
Consulte la Figura 6.30. Figura 6.30
Mend Idioma
6. Pulse <] “Guardar” para guardar el idioma
seleccionado.

1SFC132081M0701 | Manual de instalacion y puesta en servicio | Interfaz de usuario (HMI) 65



6.4.6.2 Fechay hora
Ruta de menu:
Menu » Ajustes » Fechay hora

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte la
Figura 6.31.

Los ajustes de fecha y hora incluyen todas las configuraciones
de fecha y hora del arrancador suave.

Para cambiar los ajustes del menu Fecha y hora,

pulse < “Editar” para modificar el ajuste. Pulse “Guardar”
para guardar el valor ajustado. Consulte la Figura 6.32.

Tabla8 Ajustes de fechay hora

Opcién Funcidén

Fecha Fijala fecha: Dia, mes y afio.

Hora Fialahora: Hora, minutosy
segundos.

Fechacomo ‘Mostrar la fecha en el nivel superior
en este formato:
CE dia. mes. afo
us mes/dia/afho
SO ano-mes—dia

‘Horacomo Mostrar la hora en formato de 12~
horas o de 24 horas

Most. reloj Muestra/ocutta el reloj

Reloj en tiempo real

El Reloj en tiempo real es la hora local del arrancador suave. El
reloj permanece en funcionamiento 2 horas después de apagar
la fuente de alimentacion de control. Ajuste la fecha y la hora de
nuevo si se produce un error de alimentacion mas prolongado.

Cuando termine de configurar la hora, pulse < “Atrés” 3
veces para regresar a la vista de inicio, nivel superior.

6.4.6.3 Configuracion de pantalla

Ruta de menu:
Menu » Ajustes » Configuracion de pantalla

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte
Figura 6.33.

La Configuracion de pantalla incluye todos los ajustes

de visualizacion del arrancador suave. Para cambiar la
Configuracién de pantalla, pulse <J “Editar” para entrar en
el nivel de ajustes. Pulse <°J “Guardar” para guardar el valor

Ajustes

MENU
W
@ Parametros > I

Idioma

Fechay hora

Asistencias 4 I

Fecha:
| N
N Fechay hora = 27.06.2014
Jog de motor > I Hora: 12:00:00
Mostrar fecha como: dia.mes.afio

Ll

ajustado.
Tabla9 Mostrar config.
Opcién Funcidén
Contraste Ajuste la intensidad del contraste de
0... 100%
Brilo Ajuste la intensidad del brilo de

0...100%

Apagar la retroiluminacion de la
pantalla a los 30 minutos, 1, 2
0 5 horas o Nunca

Ahorro energia

Enciende/apaga la pantalla blanco
en negro

Blanco en negro
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- : Mostrar hora como: 24 horas
I Registro eventos PI i Mostrar reo]
I Gestién backup PI Mostrar config.
I ﬂ Info. sistema PI
Ajustes } Restab. a predeterm. )
Figura 6.31
Fechay hora
ABD PSTX
Local PSTX
Fechay hora
Fecha 27.06.2014
Hora 12:00:00
Fecha como dia.mes.ano
Hora como 24 horas
™ Most. reloj g
=
Atras 12:00 Editar 2
IS
o
=) ~— ) &
Figura 6.32
Menu Fecha y hora
Ajustes
MENU
B
Parametros > I
Asistencias }I
&
Jog de motor > I
n . Mostrar config.
I Registro eventos PI | reT— o
. Brillo 80%
| Gestion backup » I REEER R, L Ahorro energia
[ ] Blanco en negro
| ﬂ Info. sistema PI
Ajustes } Restab. a predeterm. »
Figura 6.33

Mostrar config.

| 1SFC132081M0701



6.4.6.4 Restablecimiento a valores predeterminados
Ruta de menu:
Menu » Ajustes » Restab. a predeterm.

Para obtener informacién sobre navegacion, consulte
Figura 6.34.

Utilice el menu Restab. a predeterm. para restablecer la vista
de inicio, los parametros o los datos de funcionamiento a los
ajustes predeterminados de fabrica.

El restablecimiento no afecta al reloj de tiempo real, el
contador de horas, el nimero de arranques y el idioma de
presentacion.

1, Pulse <<J “Seleccionar” para entrar en el men
Restab. a predeterm.

2. Utilice las teclas de navegacion para seleccionar
Diseno de vista de inicio
Parametros
Datos de funcionamiento

3. Pulse <<J “Seleccionar” para seleccionar los datos
que se deben restablecer.

4, Pulse <<J “Si” para restablecer o “No” para cancelar.

5. LLa confirmacién de un restablecimiento aparece como
“Hecho” en pantalla.

Restab. datos de funcionamiento
La opcidn Restab. datos de funcionamiento se divide en:
e Energia activa

e Energia reactiva

N.° de arranques
e Tiempo ejec. motor
e Tiempo ejec. tiristor

Utilice las teclas de navegacion para seleccionar los datos que
va a restablecer. Pulse < “Restablecer” para restablecer o
(= “Atras” para volver al menu Restab. a predeterm.

La confirmacién de un restablecimiento aparece como
“Hecho” en pantalla.

MENU
a

@ Parémetros >
Asistencias ]
3 Jog de motor >|
| BR Registro evertos b |
| Gestion backup >|
|ﬂ Info. sistema >|
Ajustes S

Figura 6.34

Restab. a predeterm.

Ajustes

Fechay hora

Mostrar config.

Restab. a predeterm. »

i

Restab. a predeterm.

Rest. disefio vista inicio
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En este capitulo se incluyen descripciones de todas las
funciones del arrancador suave, asi como de los parametros
para configurarlas.

71 Introduccion

711 Ajuste de los parametros

Configurar los parametros a través de la interfaz de
usuario

En el caso del teclado de la interfaz de usuario, puede
configurar los parametros de forma individual parametro por
parametro o por grupos de parametros predeterminados
dependiendo de la aplicacion.

La lista completa de la interfaz de usuario muestra todos los
grupos de parametros:

28 Servicio

Para obtener las hojas de navegacion, consulte el capitulo
6.4.1 Parametros.

Pulse y mantenga pulsadas la tecla de opciones, la
tecla de menu vy la tecla i simultaneamente durante
dos segundos para bloquear/desbloquear el teclado.
De este modo se evitan los cambios involuntarios

de parametros. Los pardmetros son de solo lectura.
El arranque/parada silencioso y R/L esta activo.

E Parametros de bloqueo/desbloqueo

Configurar los parametros a través de Fieldbus/PLC
Cuando se utiliza el bus de campo, puede cambiar los
parametros desde el PLC.

Una especificacion del documento diferente muestra mas
detalles sobre los ajustes de parametros modificados a través

del bus de campo/PLC. Consulte el capitulo 8 Comunicacion.
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7.1.2 Estados del arrancador suave
El arrancador suave tiene varios estados de funcionamiento,
cada uno con sus propias funciones.

Las funciones pueden ser operativas en uno 0 mas estados
del arrancador suave. Si una funcién no es operativa en todos
los estados, se indica este hecho en su descripcion.

El arrancador suave tiene los siguientes estados:
e Funcion individual

e Enespera

e Prearranque

e Rampa arranque

e TOR (Tope Rampa)

e Rampa parada

Funcion individual

En el estado de funcién individual, el arrancador suave ejecuta
funciones individuales.

Las funciones individuales son:
e (Calentam. motor

e Freno de parada

e \eloc. lenta adelante

e \eloc. lenta atras

En espera

En el estado en espera, el arrancador suave no egjecuta
ninguna funcion salvo la de diagndstico.

Prearranque

En el estado de prearranque, el arrancador suave ejecuta
funciones disefiadas para que se ejecuten antes de que el
arrancador entre en el estado de rampa de arranque. Una
funcién de prearranque se ejecuta durante un periodo de
tiempo preconfigurado. A continuacion, el arrancador suave
pasa al estado de rampa de arranque:

Las funciones de prearranque son:
e (Calentam. motor

e Freno de parada

e \eloc. lenta adelante

e \eloc. lenta atras

Las funciones de prearranque también se pueden ejecutar
como funciones individuales.
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Rampa arranque

En el estado Rampa arranque, el arrancador suave ejecuta
una de las funciones de arranque para arrancar de forma
suave un motor controlando la tension o par de salida. La
rampa de arranque termina y entra en estado Tope Rampa
cuando la tensién de salida alcanza el 100% de la tension.

Las funciones de arranque disponibles son:
e Rampa arranque tension

e Rampa arranque par

e Rampa arranque a tension maxima

Tope de rampa

Cuando el motor alcanza el tope de la rampa (100% de la
velocidad nominal), el arrancador suave cierra el by-pass

y deja de controlar el motor. En el estado Tope Rampa, el
arrancador suave solo ejecuta diagndsticos.

Rampa parada

En el estado Rampa parada, el arrancador suave ejecuta las
funciones de parada para detener de forma suave un motor
controlando la tension o par de salida. El estado de rampa
de parada termina y entra en el estado en espera cuando la
tension de salida alcanza el nivel preconfigurado de fin de
rampa de parada.

Las funciones de parada disponibles son:
e Rampa parada tension
e Rampa parada par

e Sinrampa

7.1.3 Corriente motor le

Define la corriente del motor cuando instale el arrancador suave.

Esta es la corriente nominal del motor.

A AVISO

Todos los arrancadores suaves PSTX se deben
configurar de acuerdo a la intensidad nominal del
motor.

Configuracion de la Corriente del motor le con los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del Valor
ajuste predeterminado
01.01 Corriente motor le Define la corriente nominal del motor. Para obtener un buen Individual 30 A...570 A,
rendimiento, es importante configurar el valor adecuado. Para la (relativo al tipo) dividido por
conexion Dentro del triangulo, este parametro se debe configurar 15 rangos
en el 58% de la corriente nominal del motor. solapantes
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7.2 Rampa de tensién

Al usar la rampa de tension, la tension aumenta linealmente

desde el nivel de arranque inicial a tension maxima durante el
arranque, y disminuye linealmente desde el nivel de reduccion
a tension final de parada durante la parada. Consulte la ua
Figura 7.1.

El par no siempre sigue la curva tension, puesto que el par
también depende de la corriente. El efecto de esto es que el
par no aumenta o disminuye linealmente.

Rampa
arranque parada

Rampa

Hora

1SFC132081M0701

7.2.1 Rampa arranque tension Figura 7.1

Rampa de arranque y parada

Cuando el arrancador suave recibe una sefal de arranque,
aumenta rapidamente la tension al nivel inicial de rampa de
arranque. A continuacion, el arrancador suave controla la
tension de salida en una rampa de arranque.

Cuando la tensién de salida alcanza el tope de la rampa, el Tension nominal 100%

arrancador suave cierra el by-pass. Consulte la Figura.
Para alcanzar el tope de la rampa es necesario:

e Que se agote el tiempo de rampa de arranque, es decir,
el 100% de la tensidn de salida.

e Que la corriente esté por debajo de 1,2 x corriente
nominal del motor.

Nivel inicial rampa arr.

U Tope Rampa

Tiempo ram. arr.

Hora
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El tiempo de la rampa de arranque es el tiempo que se tarda Figura 7.2

en ir del nivel inicial de la rampa de arranque hasta la tension Rampa arranque tension

maxima. El tiempo que se tarda en alcanzar la tension maxima
puede ser mas largo que el tiempo de la rampa de arranque,
puesto que este depende de la corriente.

Si el motor arranca con una carga muy pesada, el tiempo de
la rampa de arranque puede ser mas largo de lo normal.

Ejemplo: Si el tiempo de rampa de arranque esta definido

en 2 segundos y el motor arranca con carga pesada, esto
puede provocar que la corriente de salida no caiga por debajo
del valor definido del 120% del nivel de corriente nominal del
motor al alcanzar el tiempo de rampa de arranque prefijado.

Configuracion de la rampa de arranque de tension con los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste Valor predeterminado

02.01 Modo de arranque Ajuste el modo de arranque en rampa de tension.

Rampa de tension, | Rampa de tension

Rampa de par,
Arr. a tension max.

02.03 Nivel inicial de la rampa de | Determina el nivel de par desde el que se inicia la rampa 10 ... 99% 30%
arranque de arranque.
02.04 Tiempo rampa arr. Define el tiempo efectivo que tarda la tension en alcanzar 1 120 10
s S
el 100%.
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7.2.2 Rampa parada tension

Cuando el arrancador suave recibe una sefial de parada,
disminuye la tension de salida que llega al motor en una
rampa de parada rapida, desde el nivel de tension maxima al
nivel de reduccidon de tension. Para optimizar el rendimiento, 100%
configure el nivel de reduccion en el 80%. 809 Tension reduccion

Al alcanzar el nivel de reduccion, el arrancador suave controla
la tension de salida durante el tiempo de rampa de parada 30% Tension final
preconfigurado hasta el nivel de tension final y corta la tension
de salida que llega al motor. Consulte la Figura 7.3. Hora

-

Tiem. ram. par.

1SFC132081M0701

Figura 7.3

Rampa parada tension

Configuracion de la rampa de parada de tension con los
siguientes parametros:

Parametro Descripcién Rango del ajuste | Valor
predeterminado
02.02 Modo de parada Define la rampa de tension. Sin rampa, Sin rampa
Rampa de

tension, Rampa
de par, Freno

dinamico
1 02.05Nivel final de larampa de | Define el nivel desde el que finaliza la rampa de parada y se | 10...99% | 0%
parada corta la potencia del motor (el nivel de tension para la parada
de tensién y el nivel de par para la parada de par).
0206 Tiemporampaparo | Define el tiempo efectivo que tarda la tensién en alcanzarel | 1...120s | 10s
nivel final.
2805Nwelreduccion | Determina el nivel desde el que se inicia la rampa de parada. | 10.... 100% | 80%
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7.3 Rampa de par

Cuando se usa la rampa de par, el arrancador suave controla
la tension de salida para que el par de salida siga una curva
de par éptimo especificada durante las rampas de arranque
y parada.

Existen cuatro curvas de par ajustables diferentes para la
rampa de arranque de par. Consulte la descripcion de los
parametros del perfil de par para ver ejemplos de uso de cada
curva.

Las curvas son:
e Constante
e Lineal

e (Gran inercia
e Progresiva

Cuando se usa la rampa de arranque de par, la aceleracion
es constante si la curva de par configurada es la misma
que la curva de carga real. La tension de salida no aumenta
linealmente, como cuando se usa la rampa de arranque de
tension. Consulte la Figura 7.4.

La rampa de par provoca la parada del equipo accionado por
el motor sea mucho mas suave que la rampa de arranque de
tension.

Para la rampa de parada de par hay una curva de par fija.
Esta curva de par fija esta optimizada para aplicaciones de
bomba.

rpm A

»
Arranque Hora
Ui
1
1
1
1
1
1
i >
Arranque Hora
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Figura 7.4

Rampa arranque par
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7.3.1 Rampa arranque par

Cuando el arrancador suave recibe una sefal de arranque,
genera una rampa rapida para ajustar el nivel inicial de rampa
de arranque. A continuacion, el arrancador suave controla la
tension de salida para que el par de salida siga una curva de
par dptima especificada durante un tiempo prefijiado hasta
alcanzar el 100% del par nominal.

Cuando la tensidn de salida alcanza el 100% del valor de tension
nominal (Tope Rampa), el arrancador suave cierra el by-pass.

Para alcanzar el tope de la rampa, es necesario cumplir las
siguientes condiciones:

e Que la tension de salida alcance el 100% de la tension
nominal.

e Que la corriente esté por debajo de 1,2 x corriente
nominal del motor.

El tiempo entre la sefal de arranque y el momento en que se
alcanza el par nominal es el tiempo de rampa de arranque.

El tiempo de rampa de arranque puede ser mas largo si el
motor arranca con una carga muy pesada.

Ejemplo: Si el tiempo de la rampa de arranque se fija en

2 segundos y el motor arranca con carga pesada. Esto puede
hacer que la corriente de salida no caiga por debajo del 120%
del nivel de corriente nominal del motor al alcanzar el tiempo
de rampa de arranque prefijado.

Configuracion de la rampa de arranque de par con los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
02.01 Modo de arranque Define la rampa de par. Rampa de tension, Rampa de
Rampa de par, tension
Arranque a tension
max.
02.03 Nivel inicial de la rampa de | Determina el nivel de par desde el que se inicia la rampa de 10 ... 99% 30%
arranque arranque.
02.04 Tiempo rampa arr. Define el tiempo efectivo que tarda la tension en alcanzar
el 100%. 1...120s 10s
03.05 Nivel limitacion par Define el nivel al que se limita el par durante el arranque 20 ... 200% 150%
suave con control de par.
28.06 Arranque perfil par Especifica la forma de la rampa de par durante el arranque. Ajuste constante, Rampa lineal
) ) Rampa lineal, Curva
e El ajuste constante es para centrifugar progresiva, Curva
e Elgjuste lineal es para el compresor gran inercia
e | abomba de gran inercia es para cintas transportadoras
largas
e | acurva progresiva es para bomba centrifuga
28.07 Par final Define el par operativo para la configuracion de rampa de 30 ... 500% 100%
arranque de par expresado como un porcentaje del par base.
28.08 Ajuste par Determina el tiempo de integracion del controlador PI. 0 ... 1000% 100%
28.09 Ganancia Control par Define la velocidad del regulador de tension durante el inicioy | 0,01 ... 10 0,02
la detencién del par. Normalmente no es necesario modificarlo,
pero si se produce un bajén en la curva del par durante una
parada, el hecho de aumentar este valor podria resolverlo.
28.10 Tiempo integracion Par Pl Determina el tiempo de integracion del controlador PI. 0,001 ...10s 0,004 s
28.11 Variacion Par Especifica la diferencia entre el par nominal y el de 0,1 ... 100% 1,0%
desenganche expresado como porcentaje.
28.12 Diferencia Par Define la diferencia maxima deseada entre el par realy elde | 0,1 ... 100% 2,0%
referencia expresado como un porcentaje.
28.13 Tiempo filtro Par Define el tiempo del filtro de control del par en segundos. 0,01...10s 0,02 s
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7.3.2 Rampa parada par

Al usar la rampa de parada de par, la tension de salida que
llega al motor sigue una curva éptima especificada desde el
nivel de reduccion al nivel de tension final durante la parada.
La rampa de parada de par provoca la parada del equipo
accionado por el motor sea mucho mas suave que si se utiliza
la rampa de tension. Consulte la Figura 7.5.

[

Parada Hora

Esto puede ser especialmente Util en las aplicaciones de
bomba en las que una parada repentina puede provocar
golpes de agua y picos de presion.

rom A

Parada Hora g
Figura 7.5
Rampa parada par
v Configuracion de la rampa de parada de par con los
siguientes parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste | Valor
predeterminado
02.02 Modo de parada Define la rampa de par. Sin rampa, Sin rampa
Rampa de
tension, Rampa
de par
02.05 Nivel final de la rampa de parada Define el nivel desde el que finaliza la rampa de paraday | 10 ... 99% 30%
se corta la potencia del motor (el nivel de tension para la
parada de tension y el nivel de par para la parada de par).
02.06 Tiempo rampa paro Define el tiempo que tarda la tension en alcanzar el nivel 1...120s 10s
final.
28.05 Nivel reduccion Determina el nivel desde el que se inicia la rampa de 10 ... 100% 80%
parada.
28.08 Ajuste par Configura el ajuste de las pérdidas resistivas.
28.09 Ganancia Control par Define la velocidad del regulador de tension durante

el inicio y la detencion del par. Normalmente no es
necesario modificarlo, pero si se produce un bajon en la
curva del par durante una parada, el hecho de aumentar
este valor podria resolverlo.

28.11 Variacién Par Especifica la diferencia entre el par nominal y el de 0,1 ... 100% 1,0%
desenganche expresado como porcentaje.

28.12 Diferencia Par Define la diferencia maxima deseada entre el par realy el | 0,1 ... 100% 2,0%
de referencia expresado como un porcentaje.

28.13 Tiempo filtro Par Define el tiempo del filtro de control del par en segundos. | 0,01 ... 10's 0,02 s
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7.4 Arranque a tension maxima

Cuando se usa el arrangue a tensidén maxima, el arrancador
suave aumenta la velocidad del motor lo mas rapidamente
posible. Las rampas de tensién del motor aumentan hasta
tension maxima en medio segundo.

INFORMACION
El arranque a tension maxima ignora el limite de
corriente:

Configuracion de arranque de tension total con los
siguientes parametros:

Parametro Descripcién

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

02.01 Modo de arranque

Ajustado a arranque a tension maxima.

Rampa de
tension,
Rampa de par,
Arranque a
tension max.

Rampa de tension

7.5 Paro directo

Cuando se usa el paro directo, la tensidn de salida del
motor es 0.

Configuracion de la parada directa con los siguientes
parametros:

Parametro Descripcién

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

02.02 Modo de parada Ajustado en Sin rampa.

Sin rampa,
Rampa parada
tension, Rampa
parada par

Rampa de tension

1SFC132081M0701

Manual de instalacion y puesta en servicio

Funciones 77




7.6 Freno de parada

La funcion freno de parada frena el motor. Utilicelo durante el
prearranque para asegurarse de que el motor no se pone en
marcha antes de iniciar la rampa de arranque. También puede
controlar el freno de parada desde una E/S digital o desde un
bus de campo.

A AVISO

Si el arrancador suave esta conectado dentro
del triangulo, el uso del freno de parada puede
provocar dafos en el equipo.

AVISO

Esta funcion hace que el motor se caliente,
por lo que se recomienda utilizar un PTC o un
PT100 para controlar la temperatura.

En algunas situaciones, el EOL incorporado no
puede ser del todo preciso para esta funcion.

INFORMACION

El freno de parada solo funciona cuando el
arrancador suave esta conectado en linea.

i

Configuracion del freno de parada con los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

02.07 Funcion prearranque Ajustado en Freno de parada.

Define la fuerza del freno. Debe ser un valor entre el 10
y el 100%. Elija un valor adecuado para la aplicacion.

07.01 Fuerza del freno de parada

Off, Calentam.

motor, Freno de
parada, Jog de
avance, Jog de

retroceso
0,0...7200,0 s
10 ....... 100% ................

Off

10,0s

50%
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7.7 Limite de corriente

El limite de corriente fija un valor maximo para la salida de
corriente de arranque del motor. Cuando se activa la funcion
de limite de corriente, el tiempo que se tarda en alcanzar la
tension maxima puede ser mas largo que el tiempo de la
rampa de arranque.

Hay tres funciones de limite de corriente diferentes:
e |imite de corriente normal

e Limite de corriente dual

e |imite de corriente de rampa

A AVISO

Si la carga es muy pesada, el limite de corriente
puede impedir que la corriente descienda por debajo
del nivel de corriente fijado y generar un riesgo de
sobrecalentamiento.

Limite de corriente normal

Si se usa el limite de corriente normal, cuando se alcanza el
limite de corriente fijado, la tension de salida permanece estable
hasta que el nivel de corriente cae por debajo del limite de
corriente fijado. A partir de ahi, la rampa de arranque continda.

Limite de corriente dual

El limite de corriente dual tiene dos niveles de limite de
corriente. Cuando se alcanza el limite de corriente, la tension
de salida permanece constante hasta que se agota el tiempo
configurado o hasta que la corriente disminuye. Si la corriente
disminuye, el arrancador suave sigue la rampa de tension. Si

el segundo tiempo de limite de corriente se agota y la corriente
no disminuye, el arrancador suave aumenta la corriente al limite
de corriente dual. Consulte la Figura 7.6. Cuando la corriente
alcanza el limite de corriente dual, el arrancador suave se
comporta como en el limite de corriente normal.

El limite de corriente dual se puede utilizar como funcién de
seguridad para evitar el sobrecalentamiento.

Limite de corriente de rampa

Cuando la corriente alcanza el primer limite de corriente, la
tensién de salida impide que la corriente aumente trazando una
curva linealmente maxima hasta el segundo limite de corriente.
El tiempo configurado determina el tiempo que tarda el limite
de corriente en alcanzar el segundo nivel de corriente.

Cuando la corriente alcanza el segundo limite de corriente, el
arrancador suave se comporta como en el limite de corriente
normal. Puede utilizar el limite de corriente de rampa como
funcion de seguridad para evitar el sobrecalentamiento.

El limite de corriente tiene los siguientes parametros:

u

30%

100% +

Limite de
corriente dual

[

Limite de
corriente

-

Hora

20 tiempo limite
de corriente

Hora
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Figura 7.6

Limite de corriente dual

Parametro Descripcién

Valor
predeterminado

Rango del ajuste

03.01 Tipo de limitacion de la
intensidad

Define el tipo de limite de corriente.

03.02 Nivel de limitacion de la
intensidad

Define el primer nivel al que se limita la corriente durante el
arranque.

03.04 Tiempo 2.° lim. intensidad

Define el limite de tiempo desde la sefial de arranque tras el
cual deberia activarse el segundo limite de corriente.

Off, Normal, Dual,
Rampa

Normal
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7.8 Arranque kick

La funcién de arranque kick es una funcion que libera
la friccion inicial del motor durante un tiempo vy nivel
predefinidos.

Si Arranque kick esta activado, la rampa de arranque
comienza directamente después de Arranque kick.

Consulte la Figura 7.7.

INFORMACION
LLa funcidn de limite de corriente no funciona durante
el arranque kick.

El arranque kick tiene los siguientes parametros:

]
Nivel arra. kick

Tiempo arra. kick

Hora
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Figura 7.7
Arra. kick

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

04.01 Arranque kick

Permite un pico de tensién al principio de la rampa de arranque.

nominal.

Define el nivel del arranque kick como porcentaje de la tension

Define la duracion del arranque kick en segundos.

On, Off

Off
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7.9 Velocidad lenta

Velocidad lenta es una funcion individual, o una funcion de
prearranque, que pone en marcha el motor a bajo nivel de
tension de salida. Puede utilizar esta caracteristica para, por
ejemplo, colocar una traviesa o una cinta de prensado.

Utilice esta funcion mediante la interfaz de usuario, E/S o el
bus de campo.

La velocidad lenta tiene tres velocidades preespecificadas:

e Jog rapido
e Jog
e Deslizam.

La resistencia del motor se puede ajustar con parametros
independientes. Elija un valor adecuado para la aplicacion.

A AVISO

Al usar la velocidad lenta, el par alcanza como
maximo el ¥ del par maximo del motor. Esto se
consigue con el ajuste Jog rapido y el parametro de
resistencia ajustado al 100%. Un valor demasiado
alto de resistencia del motor podria provocar
oscilaciones, mientras que un valor demasiado bajo
podria impedir que el motor arrancase.

A AVISO

La funcién de velocidad lenta calienta el motor, por lo
que recomendamos utilizar un PTC o un PT100 para
controlar la temperatura.

En algunas situaciones, el EOL incorporado no puede
ser del todo preciso para esta funcion.

Puede poner en marcha el motor en avance y en retroceso a
tres velocidades lentas distintas en cada direccion. Cuando \i INFORMACION
el arrancador suave recibe una sefial de velocidad lenta, 1

el motor acelera hasta alcanzar una velocidad constante

La velocidad lenta no debe utilizarse durante mas de

inferior a la nominal todo el tiempo que la sefial de velocidad dos minutos, ya que puede hacer que el motor se
lenta permanece activa. Cuando la sefial de velocidad lenta caliente demasiado.

se desactiva, el arrancador suave corta inmediatamente

la tension que aplica a! motor y el motor se detiene. H INFORMACION

Para obtener informacion sobre navegacion, consulte el . )

capitulo 6.2.4 Jog de motor. La velocidad lenta solo funciona cuando el

arrancador suave esta conectado en linea.

La velocidad lenta se configura con los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
02.07 Funcioén de prearranque Ajustado como Velocidad lenta hacia adelante o Off, Calentam. motor, Off
Velocidad lenta hacia atras. Freno de parada, Jog de
avance, Jog de retroceso
02.08 Tiempo prearranque Define la duracion de la funcion de prearranque. 0,0...7200,0 s 10,0s
05.01 Veloc. lenta adelante Permite configurar la velocidad lenta hacia Jog rapido, Jog, Jog
adelante. El valor de jog de avance rapido es del Deslizam.
33%, el jog de avance tiene un valor del 15% vy el
valor del deslizamiento hacia adelante es el 8% de
la velocidad nominal del motor.
05.02 Fuerza vel. lenta adelante Parametro relacionado con el par que se genera 10 ... 100% 50%
durante la velocidad lenta en direccion hacia adelante.
05.08 Veloc. lenta atras Permite configurar la velocidad lenta hacia atras. El | Jog rapido, Jog, Jog
valor de jog de retroceso rapido es del 33%, el jog Deslizam.
de retroceso tiene un valor del 20% vy el valor del
deslizamiento hacia atras es el 9% de la velocidad
nominal del motor.
05.04 Fuerza vel. lenta atras Parametro relacionado con el par que se genera 10 ... 100% 50%
durante la velocidad lenta en direccion hacia atras.
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7.10 Calentamiento del motor

Utilice el calentamiento del motor como funcion de
prearranque para calentar el motor antes del auténtico
arranque sin que haya rotacion del motor. O utilicelo como
funcién individual accionada por una entrada digital o bus de
campo.

El arrancador suave suministra una corriente al motor sin
alcanzar el nivel de par que arranca el motor.

A AVISO

Si el arrancador suave esta conectado dentro del
triangulo, utilizar el calentamiento del motor puede
provocar danos en el equipo.

A AVISO

La funcién de calentamiento del motor calienta el
motor, por lo que recomendamos utilizar un PTC o un
PT100 para controlar la temperatura.

En algunas situaciones, el EOL incorporado no puede
ser del todo preciso para esta funcion.

m INFORMACION

El calentamiento del motor solo funciona cuando el
arrancador suave esta conectado en linea.

El calentamiento del motor tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
02.07 Funcion prearranque Ajustado a Calentamiento del motor. Off, Calentam. motor, Freno Off
de parada, Jog de avance,
Jog de retroceso
02.08 Tiempo prearranque Define la duracién de la funcién de 0,0...7200,0 s 10,0s
prearranque.
06.01 Capac. calentam. motor Define la potencia de calentamiento del 10 ... 100 000 W 1now
motor. Elija un valor adecuado para la
aplicacion.
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7.11 Freno del motor

Freno de parada

El freno de parada evita que un motor gire en estado de
reposo. Se puede activar mediante ES, Fieldbus o como una
funcioén de prearranque.

Freno dinamico

El freno dindmico es una variante inteligente del freno CC
que empieza con un periodo de freno dindmico seguido de
un interruptor hasta el freno CC. Durante el freno dinamico,
el angulo de disparo y la secuencia de disparo del tiristor se
recalculan de forma continua en funcién de las condiciones
de funcionamiento. Durante el freno CC, estos son
predeterminados. El motivo de la conmutacion al freno CC es
su eficacia a baja velocidad y su ineficacia a alta velocidad.
Tanto durante el freno dindmico como durante el freno CC, la
energia cinética del motor se convierte en calor que se disipa
en el rotor.

El freno motor con arrancador suave no es una ciencia
exacta. Es necesario realizar pruebas de ensayo y error para
encontrar los valores de parametros dptimos.

A AVISO

El frenado produce mucho estrés en los tiristores, por
lo que desde un punto de vista térmico, aplicar un
freno poco después de un arranque puede contarse
como dos arranques consecutivos.

Si la fuerza de frenado se ajusta a un valor
demasiado alto, pueden producirse el fallo de
sobrecarga de tiristor interno o la proteccion de
sobrecarga electronica.

E INFORMACION

El uso de un arrancador suave para frenar el motor
producira ruido y vibraciones como cualquier otro
método de frenado. Si se necesita un tiempo de
parada rapido, la fuerza del freno se debera ajustar a
un valor alto que producira mas ruido vy vibraciones.

W INFORMACION

Los parametros 07.03 (Fuerza freno dinamico) y
07.04 (Fuerza freno CC) son los que afectan al
tiempo de desaceleracion del motor. El parametro
07.02 (Tiempo freno motor) solo funciona como un
limite de tiempo. El objetivo debe ser elegir la fuerza
de frenado mas baja posible y aun asi cumplir los
requisitos de tiempo de desaceleracion del usuario.

i INFORMACION
Para utilizar el Freno dinamico, ajuste el parametro
02.02 (Modo parada) a Freno dinamico.

i INFORMACION

Se recomienda utilizar un sensor PTC o PT100
externo para supervisar la temperatura del motor.
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El calentamiento del motor tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado

07.01 Fuerza del freno de parada Define la fuerza de frenado y permite elegir un 10 - 100% 50%

valor adecuado para la aplicacion.
07.02 Tiempo freno motor Define tiempo freno motor. 1,0-100,0s 1,0s
07.08 Fuerza freno dinamico Define la fuerza de freno dinamico. 10-100% 40%
07.04 Fuerza freno CC Define la fuerza del freno CC. 10-100% 40%
07.05 Umbral veloc. freno mano CC Velocidad aproximada cuando se produce la 10-100% 28%

conmutacion del freno dinamico al freno CC.
07.06 Tiempo demora freno mano CC | Define el tiempo durante el que la velocidad 0,1-100,0s 3,0s

ha sido inferior al umbral antes de producirse

la conmutacion al freno CC. Configure este

parametro solo si la conmutacion se produce

demasiado pronto o demasiado tarde.
02.02 Modo de parada Determina el modo de parada deseado: Sin Sin rampa, Rampa parada Sin rampa

rampa = Corta de forma inmediata la potencia
al motor, Rampa parada tension = Disminuye
la tension linealmente, Rampa parada par

= Disminuye el par siguiendo un patrén
predefinido, Freno dinamico = Aplica freno al
motor

tension, Rampa parada par,
Freno dinamico

28.51 Barrido ang. disp. Off, On On
2852 Cc')‘ndicién”auxiliar“ Proporciona oportunidades de activacion del Off, On Off ......................
tiristor del freno dinamico adicionales.
28.53 Ganancia umbral flujo 1 Umbral de flujo para la activacion del tiristor del 0,0-1,0 0,022
freno dinamico
28.54 Ganancia umbral flujo 2 Umbral de flujo de estimacion de la velocidad del | 0,0 — 1,0 0,147

freno dinamico
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7.12 Arranque secuencial

El arrancador suave puede arrancar hasta tres motores
diferentes secuencialmente, secuencias 1, 2 y 3. Esto es

Util cuando se configura el arrancador suave con diferentes
aplicaciones. Elija el parametro ajustado a través de la sefal de

entrada para el arrancador suave.

Los ajustes de los parametros deben coincidir con las
conexiones fisicas de las entradas programables.

AVISO

A

EOL no funciona durante el arranque secuencial
Se recomienda anadir protecciones de sobrecarga

independientes para cada motor.

Para obtener informacion sobre las conexiones, consulte
el capitulo 5.1.2.5 Entradas programables (arranque

secuencial).

Los parametros ajustados paras las secuencias de arranque 1,

2y 3 son iguales.

Ejemplo: Arranque 1, (Modo arran. sec. 1) estéa ajustado en
Relé ejec. 1, (K4,K5 o K6) el relé se cierra cuando recibe

la sefial de arranque, lo cual genera una transferencia de

potencia. Esto puede variar de un arrancador suave a otro

dependiendo de los ajustes de cada parametro.

Si el arrancador suave se desconecta y la desconexion debe
detener el motor, todos los motores se detienen.

El arranque secuencial tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

08.01 Modo secuencia

08.30 sec. 2
08.60 sec. 3

08.31 sec. 2
08.61 sec. 3

Permite arrancar los motores en secuencia.

Off, Arra. varios

Off

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ motores .
Define la corriente nominal del motor. Para Individual 9,0A...570,0 A,
obtener un buen rendimiento, es importante (diferente para cada dividido por
configurar el valor adecuado de la corriente tipo) 15 rangos
nominal. Para la conexion Dentro del triangulo, solapantes

este parametro se debe configurar en el 58% de
la corriente nominal del motor.

Rampa arranque
tension, Rampa
arranque par,
Arranque a tension
maxima

tension

08.04 Tiémpo de ramba de érranqué sec. 1 | Define el tiempo efectivo que tarda la tension en | 1 120 s 10s
08.32 sec. 2 alcanzar el 100%.
0882 800, B e R
08.05 Nivel inicial de rampa de arranque Define el nivel desde el que se inicia la rampa de | 10 ... 99% 30%
sec. 1 arranque (el nivel de tension para el arranque de
08.33 sec. 2 tension y el nivel de par para el arranque de par).
OB S8 B et e
08.06 Nivel de limite de corriente sec. 1 Define el nivel al que se limita la corriente 05...75xlg 7,0 x lg
08.34 sec. 2 durante el arranque.
08.64 sec. 3
08.07 Arranque kick sec. 1 Permite un pico de tension al principio de la Off, On Off
08.35 sec. 2 rampa de arranque.
08.65 sec. 3 Informacion: La funcion de limite de corriente no
,,,,,, . . . . | esta activada durante el arranque kick.
08.08 Nivel de arranque kick sec. 1 Define el nivel del arranque kick como porcentaje | 50 ... 100% 70%
08.36 sec. 2 de la tensién nominal.
BB SO B et et e
08.09 Nivel de arranque kick sec. 1 Define la duracion del arranque kick en 0,2...20s 0,2s
08.37 sec. 2 segundos.
OBBTSO0.B e
08.06 Nivel limite par sec. 1 Define el nivel al que se limita el par durante el 20 ... 200% 150%
08.38 sec. 2 arrangue con control de par.
0868500.8 I
08.10 Ajuste de par sec. 1 Ajuste de pérdidas resistivas. 0 ... 1000% 100%
08.39 sec. 2
08.69 sec. 3
08.11 Ganancia control par sec. 1 Define la velocidad del regulador de tension 0,01...10,0 0,24
08.40 sec. 2 durante el inicio y la detencién del par.
08.70 sec. 3 Normalmente no es necesario modificarlo,
pero si se produce un bajén en la curva del par
durante una parada, el hecho de aumentar este
valor podria resolverlo.
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7.13 Rearranque automatico

El arrancador suave arranca automaticamente el motor otra
vez después de un fallo.

i] INFORMACION
El rearrangque automatico solo funciona en
situaciones de pérdida de fase, red defectuosa o
tensién de alimentacion baja.

El requisito primordial es que se confirme la existencia de un
fallo o proteccion. En tal caso, el arrancador suave vuelve a
arrancar el motor automaticamente para asegurar un proceso
ininterrumpido.

El evento se restablece solo una vez agotado el Retardo
autorrestabl. Si el rearranque automatico esta habilitado, el
arrancador suave no arranca el relé defectuoso directamente,
puesto que el relé defectuoso en ocasiones se puede
conectar a un disyuntor ascendente.

El arrancador suave realiza varios intentos para volver a
arrancar, con un intervalo de tiempo fijo entre cada uno, e
ignora la senal de entrada digital de arranque durante este
tiempo.

Si después de un rearranque persiste el fallo, se trata de un
intento fallido para arrancar otra vez.

El relé de fallo solo se activa después de que el nimero de
rearranques fallidos sea superior al nimero dado.

Si se pasa una sefal de parada, la secuencia de autoarranque
se aborta y el relé defectuoso se apaga.

El rearranque automatico tiene los siguientes
parametros:

Las opciones programables son:
e Ninguno: Sin funcion en la entrada digital.
e Restablecer: Restablecimiento de fallo/proteccion.

e Habilitar: Cuando In0=0, el arrancador suave se detiene
inmediatamente. Cuando In0=1, el arrancador suave
funciona de modo normal. Anula todas las demas
entradas, excepto CONTROL LOCAL.

e \eloc. lenta adelante: Mientras la entrada digital es alta,
el motor se mueve lentamente hacia delante.

e \eloc. lenta atras: Mientras la entrada digital es alta, el
motor se mueve lentamente hacia atras.

e Calentam. motor: Mientras la entrada digital es alta, el
calentamiento del motor esté activo.

e Freno de parada: Mientras la entrada digital es alta,
el freno de parada esta activo.

e Arranque inverso: Mientras la entrada digital es alta,
el arrancador suave arranca en direccion inversa,
utilizando los contactores inversos externos.

e Protec. def. usuario: Cuando se activa (la proteccion se
puede programar para que esté activa baja o alta), se
activa la proteccion definida por el usuario.

e Modo de emergencia: Activo alto, el modo emergencia
se activa cuando la entrada digital es alta. Activo bajo,
el modo emergencia se activa cuando la entrada digital
es baja.

e (Ctrl deshab. Fieldbus: Mientras la entrada digital es alta,
el motor no se puede controlar desde el bus de campo.
En su lugar, hay que utilizar la entrada digital de arranque/
parada, o bien la interfaz de usuario.

e Arrang. 1: Arranque del motor 1. Consulte el capitulo
7.12 Arranque secuencial.

e Arrang. 2: Arranque del motor 2. Consulte el
capitulo 7.12 Arranque secuencial.

e Arrang. 3: Arranque del motor 3. Consulte el capitulo
7.12 Arranque secuencial.

e Cambiar a control remoto: Un perfil positivo de bajo a alto
en la entrada digital toma el control desde la interfaz de
usuario, es decir, el control local pasa a control remoto.

Parametro Descripcién Rango del Valor
ajuste predeterminado
09.01 Retardo autorrestabl. Tiempo de retardo después del cual se reinicia el 0...3600 s 10s
evento.
09.02 Rearranque Auto. Habilita la funcién de rearranque automatico. Off, On Off
09.03 Max. intentos rearr. autom. Numero maximo de intentos para efectuar un 1...10 5
rearranque automatico.
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7.14 Entradas/salidas

En este capitulo se describen las sefales de entrada y salida
(E/S), como son las entradas digitales, las salidas de relé, las
salidas analdgicas, las entradas de temperatura y las entradas
digitales externas.

Capitulo Funcién

7121 Entradas digitales
7422 Salidas de relé
7123 Salidas analdgicas
7124 Sensor de temperatura

E/S internas

Las E/S internas son las sefales integradas del arrancador
suave.

Las E/S internas proporcionan lo siguiente:
e 5 entradas digitales
e 3 salidas de relés

e 1 salida analégica

E/S de extension (opcional)

El arrancador suave se puede ampliar con mas entradas y
salidas utilizando el médulo de E/S de extension. El modulo
de E/S de extension proporciona lo siguiente:

e 8 entradas digitales
e 4 salidas de relés
e 1 salida analdgica

Utilizar una E/S de extension ofrece las mismas opciones de
utilizar todas las funciones de los arrancadores suaves que la
E/S interna programable.

E/S de extension disponibles. Consulte el capitulo 5.1.3 E/S
de extension.

Por ejemplo, la E/S de extension es util cuando se requiere un
arranque secuencial.

Conecte la E/S de extension

e Ajuste el parametro de la funcion Com3 (12.01) ala E/S
de extension.

e Conecte DX111 0 DX122 1Cay 1Cb a los terminales
Coma3.

e Utilice el grupo de parametros 11 para programar la
funcion de cada entrada y salida DX111/DX122.

Las entradas digitales externas (E/S de extension) tienen los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
12.01 Funcion Com3 Ajuste la funcion del puerto Com3 | Ninguno, Prueba, Esclavo Modbus Prueba
a E/S de extension RTU, E/S de extension
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7.14.1 Entradas digitales

El arrancador suave tiene cinco entradas digitales para el
control basico de la unidad.

Las cinco entradas digitales son los terminales 13, 14, 15,
16y17.

Los nombres de las entradas son:
e Arranque

e Parada

* N0

e Ini

e |n2

Las entradas de arranque y parada son fijas de la funcién de

arranque y parada y no se pueden cambiar.

InO, In1 e In2 son entradas programables. Las funciones

pueden estar vinculadas a la sefal fisica a través de un menu

desplegable de la interfaz de usuario.

Utilice las entradas con 24 V y el tipo inmersién de corriente,
10 mA. La entrada digital esta aislada y puede soportar una
diferencia potencial de hasta 100 V entre la conexion a tierra

funcional del arrancador suave y la conexion a tierra del
sistema interconectado. Puede utilizar la entrada con una
fuente de alimentacion de 24 V interna o externa.

Los valores de la entrada digital de cada tension de entrada son:

“0"=0-5V
“1"=15-33V

La entrada de tension maxima es 33 V'y la minima -0,5 V.
Fuera de estos rangos, el valor digital no esta definido y
puede ser tanto “0” como “1”.

Las entradas digitales internas (E/S internas) tienen los

siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor
predeterminado

10.01 Funcion InO Funcion de la entrada digital

programable.

Ninguno, Restab., Habilitar, Veloc. lenta adelante, Veloc.
lenta atras, Calentam. motor, Freno de parada, Arranque
inverso, Protec. def. usuario, Modo emergencia, Ctrl
deshab. Fieldbus, Arrang. 1, Arrang. 2, Arrang. 3

Restabl.

10.02 Funcion Irﬁ Ig[lal aln0 N‘inguno
1008 Funcion In2 |ng5| aln0 N‘inguno
Las entradas digitales externas (E/S de extension)
tienen los siguientes parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
11.01 Funcién 1DIO Funcién de la entrada digital Ninguno, Restab., Habilitar, Veloc. lenta adelante, Veloc. | Restabl.
programable. lenta atras, Calentam. motor, Freno de parada, Arranque
inverso, Protec. def. usuario, Modo emergencia, Ctrl
deshab. Fieldbus, Arrang. 1, Arrang. 2, Arrang. 3
11 .02 Fu'hciOn 1D ml‘gual atDo Iéﬁal a 1DIOH H nguno .......................
11.03Funcion 1DI2 | IgualaiDio lqual a 1DI0 |Nnguno
1104 Funcion 1DI3 | IgualaiD0 lgual a 1DI0 | Ninguno
11.05Funcion 1D4 | IgualaiDl0 lgual a 1DI0 | Ninguno
11 .06 Fu'r‘wcién Zbl5 mlgual atDo IéLJaI a 1DIo H Nlnguno .......................
1107 Funcion 20I6 | lgualaibio lgual a 1DI0 INinguno
11.08Funcion 207 |Igualaibio lqual a 1DI0 INnguno
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7.14.2 Salidas de relé

El arrancador suave tiene tres salidas de relé. Las salidas de
relé son K4, K5 y K6. Las salidas de relé son: 30 V CC/250 V
CAlth=5A,1=1,5Amp (AC-15).

Puede definir la funcion de estas sefales de salida de relé.
Las funciones o un grupo de eventos pueden estar vinculados
a la senal fisica a través de un menu desplegable de la interfaz
de usuario.

Las opciones programables de cada relé son:

e Ninguna: Salida de relé sin funcion.

e FEjecutar: Indica el momento en que el arrancador suave

proporciona tension al motor.

Tope Rampa (TOR): Indica que el motor funciona a tension
maxima.

Grupo de eventos (0-6): Los fallos, las protecciones y los
avisos son todos seleccionables por el cliente.

Secuencia egjec. 1-3: Sirve para controlar los contactores
en linea durante el arranque secuencial.

Secuencia TOR 1-3: Sirve para controlar los contactores

en by-pass durante el arranque secuencial. Contactor

e Fjec. inversa: Sirve para cerrar el contactor inverso.

r=—===n r—==1= = r= = —=I=A

I ! ! :
Normalmente 1230V comuin |
abierto

De forma predeterminada, K4 se configura para operar
Ejecutar, K5 a Tope Rampa y K6 para Gr. eventos 0.

INormalmenteI
cerrado

L

Descripcion de los terminales de relé
Cada relé tiene tres terminales: un terminal comun (COM), un
terminal normalmente abierto (NO) y un terminal normalmente
cerrado (NC). Consulte la Figura 7.8.

d
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Normalmente abierto: El circuito esta abierto en modo normal
(el circuito no tiene un cortocircuito con el terminal comun).

Figura 7.8
Normalmente cerrado: El circuito esta cerrado en modo
normal (el circuito tiene un cortocircuito permanente con el
terminal comun).

Un contactor puede, por ejemplo, conectarse (230 voltios)

Las salidas de relé internas (E/S internas) tienen los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
10.04 Funcion K4 Funcion del relé de salida programable K4, K5, | Ninguno, Ejecutar, Tope Rampa, Gr. | Ejecutar
K6. eventos 0-6, Secuencia ejec. 1-3,
Secuencia TOR 1-3, Ejec. inversa.
10.05 Funcién K5 lgual a la funcion K4 Igual a la funcion K4 Tope Rampa

10.06 Funcién K6

lgual a la funcion K4 lgual a la funcion K4 Gr. eventos O

Las salidas de relé externas (E/S de extension) tienen
los siguientes parametros:

Parametro Descripcién Rango del ajuste Valor
predeterminado

11.09 Funcién 1DO0 Define la funcion del relé de salida programable | Ninguno, Ejecutar, Tope Rampa, Gr. Ejecutar

1DOO0 (E/S de extension). eventos 0-6, Secuencia ejec. 1-3,

Secuencia TOR 1-3, Ejec. inversa.

11.10 Funcién 1DOA Igual a 1DO0 Igual a 1DO0 Tope Rampa
11.11 Funcion 2D0O2 Igual a 1DO0 Igual a 1DO0 Gr. eventos O
11.12 Funcion 2DO3 Igual a 1DO0 Igual a 1DO0 Corriente de motor, A
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7.14.3 Salida analdégica

El arrancador suave tiene una salida analégica para un

medidor analdgico o p

ara el PLC.

Configuracion del tipo de salida analdgica del parametro, tipo

SA, para que muestre:

e Corriente de motor, A

e Tensionred, V
e Poten. activa, kW
e Poten. activa, HP

e Poten. reactiva, kVAr

e Poten. aparente, kVA
e FEnergia activa, kWh

e Energia reactiva, kVArh

e cosfi

e Temperatura motor, %
e Temperatura tiristor, %

e Tensidn motor, %
e Frecuencia red, Hz

e Temperatura de PT100, centigrados
e Resistencia de PTC, ohmios

La tensidn de la salida de corriente se puede ajustar con un
parametro de configuracion, referencia SA del arrancador
suave. La seleccidn de tension o corriente debe adaptarse al

medidor analdgico o el
Los ajustes son:

| PLC.

e Salida de tension 0-10, V

e Salida de corriente
e Salida de corriente
e Salida de corriente

SA es la referencia a la tension de salida en 0-100% del

0-10, mA
0-20, mA
4-20, mA

parametro ajustado SA max. y SA min.

La salida analégica interna tiene los siguientes

Ejemplo:

» Tipo SA esta ajustado en Corrien. motor.

* Referencia SA esta ajustado a 0-10 V

*  Valor min. SA esta a 0 y Valor max.

SA a 3000.

Esto significa que cuando la corriente del motor es:

3000 A, la tensién de salida es 10 V.

* 0A, latensién de salida es 0 V.
< 1500 A, la tension de salida es 5 V.

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
10.07 Referencia SA Define la referencia de salida 0-10 mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V 4-20 mA

analdgica (SA).

Define el tipo de salida analdgica
(SA).

Corrien. motor, Tension red, Poten. activa, Poten.
activa, Poten. reactiva, Poten. aparente, Energia
activa, Energia reactiva, cos fi, Temperatura motor,
Temperatura tiristor, Tension motor, Frecuencia red,
Temperatura de PT100, Resistencia de PTC

10.09 Valor méax. SA Define el valor maximo de salida 0,0 ... 1000 000 500
analdgica (SA).
10.10 Valor min. SA Define el valor minimo de salida 0,0... 1000 000 0
analdgica (SA).
La salida analégica externa (E/S de extension) tiene los
siguientes parametros:
Descripcién Descripcion Rango del ajuste Valor
predeterminado
11.13 Referencia 1AQ0 Define la referencia de salida 0-10 mA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V 4-20 mA

analdgica (SA).

11.14 Tipo 1A00

Define el tipo de salida analdgica
(SA).

activa, Poten. reactiva, Poten. aparente, Energia

activa, Energia reactiva, cos fi, Temperatura motor,
Temperatura tiristor, Tension motor, Frecuencia red,
Temperatura de PT100, Resistencia de PTC

11.15 Valor max. 1A00

Défine el valor maximo de saliaa
analdgica (SA).

0,0 ... 1000 000

11.16 Valor min. 1A00

Define el valor minimo de salid 0,0 ... 1000 000
analdgica (SA).
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7.14.4  Sensor de temperatura

Entradas de temperatura

Hay una entrada de temperatura. El usuario puede configurar
tres tipos diferentes de sensores de temperatura: Consulte el
capitulo Sensores de temperatura 7.17.14

e PTC
e PT100

e Interruptor bimetalico

Se pueden conectar a diferentes protecciones.
Si existe una temperatura concreta, se puede activar una
proteccion.

PTC

La entrada de temperatura de PTC puede medir la
temperatura de un motor en el rango de -25° a 250°. La
medicion de PTC sigue la norma de detectores marca A.
Consulte la IEC60947-8.

La unidad puede detectar si hay un sensor conectado al
arrancador suave. También puede habilitar la medicion de
temperatura y hacer un restablecimiento manual, hacer un
restablecimiento automatico u obtener solo una indicacion.

PT100

El arrancador suave tiene una entrada de PT100 de 3 cables
que puede combinar y compartir terminales con la entrada de
PTC.

La temperatura de desconexion la configura el usuario. La
temperatura de desconexion maxima es 250° y la minima -25°.
La medicién de PT100 tiene una precision de +/-3° con

tres cables midiendo si los tres cables de conexion tienen la
misma resistencia.

Cada vez que se detecta un cortocircuito, el error se notifica
al usuario. El arrancador suave puede detectar si hay un
sensor conectado al arrancador suave.

Puede habilitar la medicién de temperatura. También puede
realizar un restablecimiento manual, un restablecimiento
automatico u obtener solo indicaciones.

Interruptor bimetalico
Esta funcion se implementara en la proxima version.

Puede combinar entradas de temperatura con interruptores
bimetalicos para detectar excesos de temperatura. Estos
sensores de temperatura funcionan como interruptores que
se abren o se cierran a la temperatura de desconexion.
Soportan los dos tipos (NO — normalmente abiertos o

NC - normalmente cerrados). La corriente maxima que
atraviesa el interruptor bimetdlico es 100 mA.
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7.15 Bus de campo

PSTX tiene un puerto AnyBus, un puerto adaptador de
conexion de bus de campo (FBPA) y un puerto Modbus RTU.
Solo puede utilizar un bus cada vez: el usuario no puede
conectar el arrancador suave a varios buses de campo.

El puerto utilizado para Modbus RTU es un puerto
multifuncional que también se puede utilizar para conectar

un moédulo de E/S de extension. Si se requiere un modulo de
E/S de extensidn, no puede utilizar el puerto de Modbus RTU.
Utilice un modulo AnyBus Modbus RTU en su lugar.

En los buses de campo basados en IP, como Modbus TCP,
el usuario debe definir la direccion IP, la gateway, la mascara
de subred y el cliente DHCP.

Tipo de bus de campo

Cuando utilice la comunicacion de bus de campo, seleccione
el tipo de bus de campo actual:

e Modbus-TCP
e Modbus-RTU
e DeviceNet

e Profibus

e EtherNet/IP

e Profinet

Ctrl de Fieldbus

Si va a utilizar el arrancador suave con comunicacion de bus
de campo, cambie el valor de la interfaz del bus de campo a
On antes de que realice su accion.

Direc. de Fieldbus

Si va a utilizar el arrancador suave con comunicacion de bus
de campo, defina una direccion de bus de campo para él.
Seleccione como direccién un nimero adecuado que no esté
ocupado.

A PRECAUCION
El motor puede arrancar inesperadamente si existe
una sefal de arranque, durante una de las acciones
siguientes:

e Cambiar de un tipo de control a otro (control de bus de
campo / control de hardware).

e Recuerde que cuando la funcién desactivacion automatica
de bus de campo esta activa, el cambio se puede hacer
automaticamente.

e Reprogramacion de las entradas programables.

e Restablezca todos los ajustes (ajusta la entrada
programable Activar).

Proteccion contra fallo de bus de campo

Consulte el capitulo 7.17.21 Proteccion contra fallo de bus
de campo.
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Entradas/salidas del bus de campo

Las funciones configuradas como entradas digitales del bus
de campo (DI) en el arrancador suave son, en realidad, las
entradas digitales del PLC, es decir, el flujo de datos que
procede del arrancador y atraviesa la red para llegar al PLC.

Las salidas digitales del bus de campo (DO) no son
configurables. La salida (DO) describe el flujo de datos desde
la red hasta el arrancador suave, es decir, aparece como una

entrada desde el punto de vista del

arrancador suave.

La comunicacion de bus de campo tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
12.01 Funcion Com3 Define la funcién del puerto Ninguno, Prueba, Esclavo Modbus | Prueba
Com3. RTU, E/S de extension
Define la seleccion de interfaz de | FBPlug, Modbus RTU, AnyBus, Ninguno
Fieldbus (FB). Ninguno
Habilita el control desde el bus de | Off, On off
campo
Define la direccion del bus. 0...65535 0
'IP Fieldbus: Define la direccion IP. | 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0
IP Fieldbus: Define la gateway 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 0.0.0.0

predeterminada.

0.0.0.0 ... 255.255.255.255

2565.25656.255.0

of,on

Off

Define la tasa de transferencia en
baudios de la interfaz Modbus-
RTU interna, AnyBus DeviceNet y
AnyBus Modbus-RTU.

1200, 2400, 4800, 9600, 19 200,
38 400, 57 600, 76 800, 115 200,
125 000, 250 000,500 000, Auto

* Hay restricciones con
respecto a la tasa de
transferencia en baudios
que puede utilizar
diferentes protocolos.
Consulte la siguiente

Tabla aparte.
12.10 Paridad de FB Define la paridad para AnyBus Sin paridad, Paridad impar, Paridad | Paridad par
Modbus-RTU. par
12.11 Bits stop FB Selecciona los bits de parada 1 bit parada, 2 bits parada 1 bit parada
para AnyBus Modbus-RTU.
12.12 Fieldbus DI 1 Define la sefial de entrada digital Resp. modo emerg., Linea

12.21 Fieldbus DI 10

programable DI 1.

Define la sefial de entrada digital
programable DI 2.

Define la sefial de entrada digital
programable DI 3.

Define la sefnal de entrada digital
programable DI 4.

Define la sefnal de entrada digital
programable DI 5.

Define la sefal de entrada digital
programable DI 6.

Define la sefial de entrada digital
programable DI 7.

Define la sefial de entrada digital
programable DI 8.

Define la senal de entrada digital
programable DI 9.

Define la sefial de entrada digital
programable DI 9.

Grupo de eventos O ... 6 estado,
Respuesta restab. fallo,

Linea,

Resp. calentam. motor,
Ninguno,

Secuencia fase,

Est. ejec. inversa,

Estado ejec.,

Secuencia 1 ... 3 Estado €jec,
Secuencia 1 ... 3 Estado TOR,
Resp. vel. lenta atras,

Resp. vel. lenta adel.,

Resp. freno de parada,
Arranque 1 ... 3 resp.,

Inic. respuesta,

Resp. arrang. inverso,

Det. respuesta,

Estado TOR,

Resp. def. usuario

Est. grupo eventos 5
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Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

12.22 Fieldous Al 1

12.31 Fieldous Al 10

Define la sefal de entrada
analdgica programable Al 1.

Define la sefial de entrada
analdgica programable Al 2.

Define la sefial de entrada
analogica programable Al 3.

Define la sefial de entrada
analdgica programable Al 4.

Define la sefial de entrada
analdgica programable Al 5.

Define la sefial de entrada
analdgica programable Al 6.

Define la sefial de entrada

analdgica programable Al 7.

Define la senal de entrada

analdgica programable Al 8.

Define la senal de entrada

analdgica programable Al 9.

. Define la sefial de entrada
analdgica programable Al 10.

Corriente fase L1, L2, L3,
Energia activa (restabl.),
Poten. activa,

Poten. activa (HP),
Poten. aparente,

T. EOL hasta enfriam.,
Tiempo descon. EOL,
Tension red,

Factor poten.,

Tensiéon motor,
Frecuencia red,

Conexidon motor

Max. corr. fase,

Corrien. motor,

% corriente motor,
Tiempo ejec. motor (restabl.)
Temperatura motor,

% temperatura del motor,
Ninguno,

N.° arranques (restbl.),
Secuencia fase,
Temperatura PT100,
Resistencia PTC,

Energia reactiva (restabl.),
Pote. reactiva,

Tiempo ejec. tiristor (restabl.),
Tiempo hasta arranque,
Temperatura tiristor,

% temperatura del tiristor,
Codigo evento sup.

Corriente fase L1

Tiempo ejec. motor
(restabl.)

Cadigo evento sup.

baudios que puede utilizar diferentes protocolos.

. * Restricciones con respecto a la tasa de transferencia en

Tasa de | Modbus RTU en Com 3 Modbus RTU AnyBus | DeviceNet en AnyBus
transferencia
en baudios
1200 X
2400 x |
4800 x |
9600 x |
19 200 x |
38400 x |
57600 x |
76800 x |
115200 x |
125000 | | p
250000 | X
so0000| | p
Baudios| | X
automaticos
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7.16 Grupos de eventos

Los grupos de eventos son funciones de supervision divididas
en listas independientes de la interfaz de usuario.

Las funciones de supervision son funciones disefiadas para
indicar cuando ocurre un evento en el motor.

Hay tres tipos de funciones de supervision diferentes:
e Fallos, Grupo de evento predeterminado O (0000001)
e Avisos, Grupo de evento predeterminado 2 (0000010)

e Protecciones, Grupo de evento predeterminado 1
(0000001)

Las funciones de supervision generan eventos basados en
distintas condiciones del motor y del propio arrancador suave.
Cada evento diferente se puede asignar a uno 0 mas grupo
de eventos. Un grupo de eventos se puede correlacionar con
una salida de relé y/o una sefial de bus de campo.

Para cada funcién de supervision hay un parametro destinado
a asignar el evento relacionado con uno 0 mas grupos de
eventos.

En PSTX hay siete grupos de eventos, numerados del O al 6.
Todas las funciones de eventos estan configuradas de forma
predeterminada a un grupo de eventos.

Hay siete grupos de eventos que puede utilizar de cualquier
forma. Los grupos de eventos 4-6 estan completamente
sin asignar de forma predeterminada para que el usuario
los personalice de la forma mas conveniente para cada
aplicacion. Los demas grupos tienen (o tendran en el futuro)
eventos asignados a ellos de forma predeterminada.

Ejemplo:

En este ejemplo, el usuario recopila todos los fallos internos
en el grupo de eventos 6 y conecta el grupo de eventos a la
salida de relé K6. Los fallos se conectan al grupo de eventos
0 de forma predeterminada (indicado con el valor 0000001).
El nuevo valor (1000001) asigna el fallo tanto al grupo de
eventos O como al grupo de eventos 6.

Parametro Valor predeterminado Valor nuevo:

Parametro Valor Valor nuevo
predeterminado

25.01 Fallo deriv. Out 0000001 1000001
2503 Cortocircuito Out 0000001 1000001
2505 Circ. abierto firis. Out 0000001 1000001
2507 Sobrecarga Tiristor Out 0000001 1000001

25.09 Exceso temp. en disip. 0000001 1000001

25.11 Fallo no especif. Out 0000001 1000001

10.06 Funcion K6 Gr. eventos 0 Grupos de eventos 6
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7.17 Protecciones

El arrancador suave tiene numerosas funciones de proteccion
disenadas para proteger el arrancador suave, el motor y otros
equipos.

Ademas del tipo de operaciones mencionado a continuacion,
y que estan disponibles para todas las protecciones, algunas
protecciones tienen opciones adicionales.

LLas protecciones se pueden habilitar o deshabilitar por el
usuario. Los parametros de las protecciones solo se pueden
cambiar cuando estan activadas.

Si una funcion de proteccion detecta un riesgo de dafios, la
unidad realiza las siguientes acciones:

- EI LED de proteccion se activa
- La unidad muestra el tipo de evento

- La unidad guarda el tipo de evento en la lista de eventos

LLas protecciones tienen opciones de ajuste automatico

y manual. Para cada proteccidn hay un parametro
llamado Operacion, que se pueden ajustar de la siguiente
manera:

e Parada automat. : El motor se detiene y se reinicia
automaticamente cuando el problema que provoco el fallo
esta inactivo®.

e Parada manual: El motor se detiene y hay que reiniciarlo
manualmente cuando el problema que provoco el fallo
esta inactivo®.

o Off

e |ndicacion

* No se puede restablecer un fallo mientras el problema
que lo provocd permanezca activo. Ejemplo: Si ajusta
Fallo de EOL (el motor esta demasiado caliente) a parada
manual, solo podra reiniciar el arrancador suave cuando el
motor se haya enfriado y haya alcanzado la temperatura
correcta.

Las protecciones se pueden ajustar a un grupo de eventos
mediante el parametro Out. El grupo de eventos se

puede configurar como salida de relé para controlar otros
dispositivos de una aplicacion.

De forma predeterminada, todos los parametros se configuran
para un mismo grupo de eventos.
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Proteccion EOL

El motor esta sobrecargado a causa de una corriente
demasiado alta durante un cierto tiempo. La proteccion EOL
se restablece cuando la temperatura del motor disminuye al
60% del nivel de desconexion de EOL.

La proteccion EOL tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
13.01 Modo EOL Configura el modo EOL en Normal o Dual. Normal/Dual Normal
13.02 Clase EOL Define la clase de desconexion EOL. 10 A, 10, 10
20, 30
13.08 Clase dual EOL Define la clase de proteccion que se usa 10 A, 10, 10A
cuando se alcanza el punto superior de la 20, 30
rampa. Este parametro se aplica solo cuando
el modo de proteccion EOL esta configurado
como Dual.
13.04 Resl. EOL Especifica los grupos de eventos a los que Grupo de eventos 0 ... 6 | 0000010
pertenece esta proteccion.
13.05 Funcionam. EOL Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Parada manual
proteccion. Parada automat.,
Indicacién
7.17.2  Proteccion contra rotor bloqueado
El motor se esta atorando.
Esta proteccion solo es operativa en el estado Tope Rampa.
La proteccioén contra rotor bloqueado tiene los
siguientes parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
13.06 Nvl rotor blogueado Define el nivel de desconexion por rotor 0,5...80xlg 4,0x1g
blogueado.
18.07 T. desconex. rotor blog. Determina el tiempo durante el cual la corriente | 0,2 ... 10,0 s 1,0s
es superior al nivel de desconexion para que
se produzca una desconexion.
13.08 Retardo rotor bloqueado Define el tiempo que debe transcurrir tras 1,0...30,0s 50s
alcanzar el punto superior de la rampa para
que se habilite la proteccion.
13.09 Resl. rotor blog. Especifica los grupos de eventos a los que Grupo de eventos O ... 6 | 0000010
pertenece esta proteccion.
13.10 Func. rotor blogueado Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off

proteccion.

Parada automat.,
Indicacion
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7.17.3 Proteccion de n.° max. de arranques
por hora

Determina el tiempo minimo entre dos arranques
consecutivos. Esta proteccion se conecta a la sefal Tiempo
hasta arranque, que puede afadir en la vista de inicio a través
del menu de opciones.

La proteccion de nimero maximo de arranques tiene
los siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

13.11 N.° max. arranques/hora Define la limitacion en nimero de arranques
por hora. Si configura este parametro a 6,
el tiempo minimo entre los arranques es de
10 minutos, lo que permite un maximo de 6
arranques por hora.

1...100

6

Grupo de eventos 0 ... 6

0000010

13.12 N.° max. arrangues/hora out Especifica los grupos de eventos a los que
pertenece esta proteccion.

13.18 Func. n.° max. arranques/hora Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Off, Parada manual,
Parada automat.,
Indicacion

Off

7.17.4  Proteccion mediante subcarga de
corriente

La corriente del motor esta por debajo del valor especificado.
Esta proteccion solo es operativa en el estado Tope Rampa.

La proteccion contra subcarga de corriente tiene los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

14.01 Nivel subintensidad Define el nivel de desconexion por 0,3...09xlg 0,5 xlg
subcarga de corriente.

14.02 T. desconex. subintensidad Determina el tiempo durante el cual la 0...30s 10s
corriente debe ser inferior al nivel de
desconexion para que se produzca una
desconexion.

14.03 T. retardo x subintensidad Define el tiempo que debe transcurrirtras | 0... 30 s 5s
alcanzar el punto superior de la rampa
para que se habilite la proteccion.

14.04 Subintensidad Out Especifica los grupos de eventos a los Grupo de eventos 0 ... 6 0000010
que pertenece esta proteccion.

14.05 Func. Subintensidad Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Parada | Off
proteccion. auto, Indicacion.
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7.17.5 Proteccion mediante subcarga por
factor de potencia

El factor de potencia esta por debajo del nivel normal.

Utilice la proteccion mediante subcarga por factor de potencia
para supervisar la carga del motor. A menor carga, el factor
de potencia también disminuye.

Esta proteccion solo es operativa en el estado Tope Rampa.

La proteccién contra subcarga por factor de potencia
tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

14.06 Nivel factor Potencia x subint. Define el nivel de desconexion por | 0,0 ... 1,0 0,5
subcarga de factor de potencia.

14.07 T. descon. subint. x factor potenc. Determina el tiempo durante el 0...30s 10s
cual el factor de potencia debe
ser inferior al nivel de desconexion
para que se produzca una
desconexion.

14.08 T. retardo subintensidad factor potenc. Define el tiempo que debe 0...30s 5s
transcurrir tras alcanzar el punto
superior de la rampa para que se
habilite la proteccion.

14.09 Subint. x factor potenc. Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos 0000010
los sta ion. [0...6

14.10 Func. subint. x factor potenc. Determina el funcionamiento de Off, Parada manual, Off
esta proteccion. Parada auto,
Indicacion.

7.17.6  Proteccion contra desequilibrio de
corriente

Esta proteccion detecta si hay desequilibrio en las corrientes.
De forma correcta, las tres fases tienen la misma corriente.

Esta proteccion solo es operativa en el estado Tope Rampa.

La proteccion contra desequilibrio de corriente tiene los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

14.11 Nivel deseq. corr. Define el nivel de desequilibrio de la 10 ... 80% 80%
corriente entre la fase que tiene la
corriente mas alta y la que tiene la
corriente mas baja.

14.12 T. desconex. deseq. corr. Determina el tiempo durante el cual 1...30s 10s
el desequilibrio de corriente debe ser
inferior al nivel de desconexién para
que se produzca una desconexion.

14.13 T. retardo deseq. corr. Define el tiempo que debe transcurrir 1...30s 5s
tras alcanzar el punto superior de
la rampa para que se habilite la

proteccion.

14.14 Desequi. corr. Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos 0000010
que pertenece esta proteccion. 0..6

14.15 Func. deseq. corr. Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off
proteccion. Parada auto,

Indicacion.
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7.17.7 Proteccion de sobretension

Esta proteccion detecta si la tension de red es demasiado alta.
Esta proteccion no es operativa en el estado En espera.

La proteccion contra sobretension tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
15.01 Nivel de sobretension Define el nivel de desconexion por 165 ... 850V 850V
"""""" sobretension. )
15.02 T. desconex. sobretens. Determina el tiempo durante el cual 0,1...100,0s 1,0s
la tension es superior al nivel de
desconexién para que se produzca una
"""""" desconexion. )
15.03 Sobretension Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos O ... 6 | 0000010
"""""" que pertenece esta proteccion.
15.04 Func. sobretension Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off

proteccion.

Parada auto, Indicacion.

7.17.8 Proteccion contra subtension

Esta proteccion detecta si la tension de red es demasiado baja.
Esta proteccion no es operativa en el estado En espera.

La proteccidén contra subtension tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
15.05 Nivel de subtension Define el nivel de desconexion por 165 ... 760 V 165V
"""""" subtension. )
15.06 Tiempo desconex. subtension Determina el tiempo durante el cual 0,1...100,0s 1,0s
la tension debe ser inferior al nivel de
desconexién para que se produzca una
"""""" desconexion. )
15.07 Func. de subtension Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off
"""""" proteccion. ) Parada auto, Indicacion.
15.08 Subtension Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos O ... 6 | 0000010
que pertenece esta proteccion.

7.17.9  Proteccion contra desequilibrio de tension

Esta proteccion detecta desequilibrios de tension. Lo normal es que la
tension sea la misma en las tres fases. Si es distinta, el motor puede

funcionar de forma irregular.

La proteccion contra desequilibrio de tension tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

15.09 Nivel deseq. tension

Define el nivel de desequilibrio de
la tension entre la fase que tiene la
tension mas alta y la que tiene la
tension mas baja.

1...100%

10%

15.10 Deseq. Tension Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos 0000010
los que pertenece esta proteccion. |0 ... 6
1511 Func. deseq. tension Determina él funoionamientd de Off, Parada manual, of T
esta proteccion. Parada auto,
...................... Indicacion.
15.11 T. desconex. deseq. ten. Determina el tiempo de 1...100 s 10s

desequilibrio de tension para la
desconexion.
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7.17.10 Proteccion contra inversion de fases

Esta proteccion detecta si las fases estan mal conectadas.

El orden en que las fases se conectan a la corriente de entrada
no influye en el arrancador suave, pero si puede afectar al
motor, que va conectado al arrancador suave. Si las fases

no se conectan correctamente, el motor puede, por ejemplo,
funcionar en la direccion errdnea. Esta proteccion detecta si
las fases se conectan en el orden incorrecto vy, en tal caso,

impide que el motor arranque.

La proteccidén contra la inversion de fases tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

16.01 Inversién fase Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

Grupo de eventos 0 ... 6

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion.

16.12 Secuencia esperada fase inv.

Secuencia de fase esperada

L1 L2 L3, L1_L3 L2,
Desconocido

0000010

L1_L2 L3

7.17.11 Proteccion del rango de frecuencias

Define el nivel de desconexién para la frecuencia.

La proteccion contra rango de frecuencias tiene los

siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

16.08 Rango frec.(lim inf disparo) Define el nivel de desconexion inferior | 40 ...72 Hz 45 Hz
para la frecuencia.

16.04 Rango frec.(lim sup disparo) Define el nivel de desconexion superior | 40 ...72 Hz 66 Hz
para la frecuencia.

16.05 T. descon. rango frec. Determina el tiempo durante el cualla [0 ... 60 s 5s
frecuencia debe estar fuera del rango
de desconexion para que se produzca
una desconexion.

16.06 Rango de frecuencia Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos O ... 6 | 0000010
que pertenece esta proteccion.

16.07 Func. rango frecuencia Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off
proteccion. Parada auto, Indicacion.

7.17.12 Proteccion contra by-pass abierto

Esta proteccion detecta si el contactor de by-pass o el relé no

se cierra al alcanzar el tope de la rampa.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB para

reparacion.
La proteccion contra by-pass abierto tiene los siguientes
parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

16.08 By-pass abierto Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

Grupo de eventos O ... 6

0000010

16.09 Funcionamiento en by-pass abierto Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Indicacion
proteccion. Parada auto, Indicacion.
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7.17.13 Proteccion de salidas de tension

Esta proteccion detecta si las salidas de 24 V se han

sobrecargado o cortocircuitado.

La proteccidén contra salidas de tension tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

16.10 Salidas de tension Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

Grupo de eventos O ... 6

0000010

16.11 Func. salidas de tension

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion.

Indicacion

7.17.14 Sensores de temperatura

7.17.14.1 Sensor térmico externo - Proteccion PTC
El sensor térmico externo ha detectado una temperatura mas
alta que el nivel de desconexion. El arrancador suave tiene
una entrada de temperatura con la que es posible conectar

un elemento PTC.

Esta opcion permite configurar la desconexion si se supera

una determinada temperatura.

Sensor térmico externo - Proteccion PTC tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

10.11 Sensor térm. ext.: ID

Define los modos del sensor térmico
externo.

Sin sensor, PTC, PT100-
3 cables, PT100-2
cables, Interruptor
bimetalico.

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

17.02 Func. PTC

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion.

Sin sensor

7.17.14.2 Sensor térmico externo - Proteccion

PT100

El sensor térmico externo ha detectado una temperatura mas

alta que el nivel de desconexion.

El arrancador suave tiene una entrada de temperatura
con la que es posible conectar un elemento PTC. Esta
opcion permite configurar la desconexion si se supera una

determinada temperatura.

Sensor térmico externo - Proteccion PT100 tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

10.11 Sensor térm. ext.: ID

Define los modos del sensor térmico
externo.

Sin sensor, PTC, PT100-
3 cables, PT100-2
cables, Interruptor

. . . I . bimetalico. o
17.08 Res. 2 cables PT100 Define la resistencia de dos cables 0 ... 100 ohmios
....... . . . | para PT100.
17.04 Temp. descon. PT100 Define el nivel de temperatura de -50° ... 250°
....... . . . | desconexion para PT100.
17.05 Temp. reset PT100 Define el nivel de temperatura de -50° ... 250°

restablecimientoﬂpara PT100.

Especifica los grupos de eventos a los

17.07 Func. PT100

Determina el funcionamiento de esta

proteccion.

Off, Parada manual,

Parada auto, Indicacion.

Sin sensor
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7.17.15 Protec. def. usuario

Puede utilizar la entrada digital programable y en combinacion
con un dispositivo 0 sensor externo para utilizar su propia
proteccién especificada. Un ejemplo es el sensor de fallo a
tierra CEM11-FBP.

La proteccion definida por el usuario tiene los
siguientes parametros:

Valor predeterminado

Parametro Descripcion Rango del ajuste
18.01 Estado DI definido usuario Determina si la senal es activa alta o 0...1

activa baja.
18.02 Tiempo desconex. def. usuario Define el tiempo que debe transcurrir 0,0...60,0s

para que se produzca una
desconexion.

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

18.083 Def. usuario Out

Grupo de eventos 0 ... 6

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

18.04 Func. "d‘ef. usuario

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion.

7.17.16 Proteccion contra fallo a tierra

Esta proteccion detecta si el valor absoluto de la suma de las
corrientes de las tres lineas es demasiado alta, lo que indica
que hay un fallo a tierra.

Tenga en cuenta que las mediciones de corriente del
arrancador suave no son lo suficientemente precisas o
rapidas para proteger a las personas. El unico fin de esta
funcion es proteger el equipo.

La proteccion de fallo a tierra tiene los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

Define el tiempo de desconexion para la
proteccion de fallo a tierra.

Especifica los grupos de eventos a los

18.05 Tiempo descon. fallo a tierra

18.07 Func. fallo a tierra

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

0,1...10,0s

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion.

0,5s

7.17.17 Proteccion de limite de corriente
sobrepasado

Esta proteccion detecta si el limite de corriente ha sobrepasado
el tiempo de desconexién definido. La condicion de arranque
es demasiado pesada para el limite de corriente establecido.

La proteccion de limite de corriente sobrepasado tiene
los siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

18.08 T. desc. lim. corr. demasiado ext. Define el tiempo de desconexion para

el tiempo demasiado extenso como la

1...600s

10s

18.10 Func. lim. corr. demasiado ext.

proteccion.

Parada auto, Indicacion.

proteccion de limite de corriente.

Especifica los grupos de eventos alos | Grupo de eventos O ... 6 | 0000010
que pertenece esta proteccion.

Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off
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7.17.18 Proteccion de tiempo de arranque

sobrepasado

Proteccion de tiempo de arranque sobrepasado

La proteccion de tiempo de arranque sobrepasado tiene

los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
18.11 Tiempo disp. arrang. dem. largo Tiempo de desconexion en segundos. | 1,0 ... 500,0 s 500,0 s
18.12 Resl. arrang. dem. largo Especifica los grupos de eventos alos | Grupo de eventos 0 ... 6 | 0000010
que pertenece esta proteccion.
18.13 Op. arrang. dem. larga Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off

proteccion.

Parada auto, Indicacion,
Rampa rapida

7.17.19 Proteccion de rearranque automatico

Proteccion de rearranque automatico

La proteccion de rearranque automatico tiene los

siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
18.14 Retardo max. intentos rearr. autom. Max. tiempo rearranque en segundos | 2 ... 3600 s 3600 s

18.15 Tiempo de espera del rearranque Especifica los grupos de eventos alos | Grupo de eventos O ... 6 | 0000010

automatico agotado que pertenece esta proteccion.

18.16 Op. max. tiempo rearr. auto. Determina el funcionamiento de esta Off, Parada manual, Off

proteccion.

Parada automat.,
Indicacion

7.17.20 Proteccidn contra fallo de interfaz de

usuario

Esta proteccion detecta errores de comunicacion entre
el arrancador suave y la interfaz de usuario mientras el

arrancador estd en modo de control local.

Esta proteccion se activa cuando la comunicacion con
la interfaz de usuario se pierde durante mas de 600 ms

aproximadamente.

Esta proteccion incluye una accion especial adicional a los

tipos comunes de funcionamiento:

Interrup. ctrl HMI: Desconecta el control local y cambia a
control remoto, es decir, entrada digital o bus de campo.

La proteccion contra el fallo de la interfaz de usuario

tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

19.01 Fallo HMI Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

Grupo de eventos 0 ... 6

19.02 Func. fallo HMI

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion,

Interrup. ctrl HMI

0000010

Parada manual
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7.17.21 Proteccion contra fallo de bus de

campo

Esta proteccion detecta si hay errores de comunicacion del
bus de campo entre el arrancador suave y el PLC.

Esta proteccion se activa si el control de bus de campo esta
activado y se pierde la comunicacion con el bus de campo

durante 600 ms aproximadamente.

Esta proteccion incluye una accion especial adicional a los

tipos comunes de funcionamiento:

Cambio a ctrl E/S.

Con la opcion Cambio a ctrl E/S activada, el control del
arrancador suave cambia automaticamente del bus de campo
a las entradas de control via cable si el bus de campo no
funciona bien. Cuando el bus de campo comienza a funcionar
bien otra vez, el control cambia automaticamente de regreso

al bus de campo.

La proteccion contra el fallo del bus de campo tiene los

siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

19.08 Fallo Fieldbus Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

19.04 Func. Fallo Fieldbus

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

Grupo de eventos 0 ... 6

Off, Parada manual,
Parada auto, Indicacion,

0000010

Parada manual

Cambio a ctrl E/S

7.17.22 Proteccion contra fallo de E/S de

extension

Esta proteccion detecta si hay errores de comunicacion entre
el arrancador suave y el modulo de E/S de extension.

Esta proteccion se activa cuando la funcion Com3 esta
configurada en el ajuste E/S de extension y la comunicacion
con el médulo de E/S de extension se pierde durante el

tiempo de desconexion prefijado.

La proteccion contra el fallo de la E/S de extension

tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

19.05 T. desconex fallo E/S ext.

Define el tiempo de desconexion
para la proteccion de fallos de E/S de
extension.

19.06 Fallo E/S ext. Out

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece esta proteccion.

19.07 Func. fallo E/S ext.

Determina el funcionamiento de esta
proteccion.

300 ... 30 000 ms

Off, Parada manual,
Parada automat.,
Indicacion

1000 ms

Parada manual
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7.18 Avisos

El arrancador suave tiene numerosas funciones de aviso que sefalan fallos de
funcionamiento u otros riesgos potenciales antes de confirmar la proteccion o
fallo. La diferencia entre un aviso y una proteccion es que el primero no tiene
capacidad para detener el arrancador suave y no requiere reinicio. El nivel

de aviso y toda la informacion adicional restante para activar el aviso puede
configurarlo el usuario.

Los avisos se guardan en la lista de eventos. Los avisos se puede habilitar
o deshabilitar. En ocasiones hay un ajuste porcentual para que el usuario
configure el porcentaje de nivel al que debe producirse un aviso.

Ajuste los avisos a un grupo de eventos mediante el parametro Out. El grupo
de eventos se puede configurar como salida de relé para controlar otros
dispositivos de una aplicacion.

De forma predeterminada, todos los parametros se configuran para un grupo
de eventos.

Los avisos se muestran en la interfaz de usuario, pero no cambian el
comportamiento del arrancador suave.

7.18.1  Aviso de sobrecarga electronica

La temperatura del motor es superior al nivel de aviso definido, % de la
temperatura maxima.

El aviso de sobrecarga electrénica tiene estos parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

20.01 Nivel EOL

Define el nivel de aviso de EOL.

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece este aviso.

23.03 Aviso de EOL Habilita los avisos de EOL.

40,0 ... 99,0%

90,0%

7.18.2  Aviso de rotor bloqueado

La senal de aviso se activa cuando la corriente del motor sobrepasa el nivel de
aviso prefijado.

El motor se esté atorando.

El aviso de rotor bloqueado se configura con los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
20.04 Nv! rotor bloqueado Define el nivel de aviso por rotor 0,2...10,0xlg 1,2xlg
bloqueado.
20.05 T. inicio rotor bloqueado Define el tiempo de demora que debe | 1,0...30,0s 5s
transcurrir tras alcanzar el punto
superior de la rampa cuando el aviso
esta habilitado.
20.06 Resl. rotor blog. Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos 0 ... 6 | 0000100
que pertenece este aviso.
20.07 Rotor blogueado Habilita el aviso de rotor bloqueado. Off, On Off
20.10 T. desconex. rotor blog. Ajusta el tiempo que el rotor esta 0,1...100,0 s 0,1s

bloqueado antes de la desconexion.
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7.18.3 Aviso de sobrecarga del tiristor

La temperatura del tiristor es superior al 90% del nivel de desconexion.

El aviso de sobrecarga del tiristor tiene estos parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
20.08 Sobrecarga Tiristor Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
que pertenece este aviso.
20.09 Sobrecarga Tiristor Habilita el aviso de sobrecarga del Off, On Off
tiristor.
7.18.4 Aviso de subcarga de corriente
La corriente de linea ha descendido por debajo del valor especificado
durante el funcionamiento continuo.
El aviso de subcarga de corriente tiene los siguientes parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
21.01 Nivel subintensidad Define el nivel de aviso por subcarga 0,1...10xlg 0,8 xlg
de corriente.
21.02 T. desconex. subintensidad Determina el tiempo durante el cualla | 0...30s 1s
corriente debe ser inferior al nivel de
aviso para que se produzca un aviso.
21.03 T. retardo x subintensidad Define el tiempo de demora que debe | 0...30s 5s
transcurrir tras alcanzar el punto
superior de la rampa cuando el aviso
esta habilitado.
21.04 Subintensidad Out Especifica los grupos de eventos a los | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
que pertenece este aviso.
21.05 Subintensidad Habilita el aviso por subcarga de Off, On Off

corriente.

7.18.5 Aviso de subcarga por factor de potencia

El factor de potencia ha caido por debajo del nivel de aviso.

El aviso de subcarga por factor de potencia tiene los siguientes

parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

21.06 Nivel factor Potencia x subint.

Define el limite de subcarga de factor de
potencia.

El tiempo durante el que debe estar por
debajo del limite hasta la desconexion.

21.08 T. retardo subintensidad faétor
potenc.

El tiempo que debe transcurrir hasta que el
diagnosticador comience a trabajar en tope
de rampa.

21.09 Subint. x factor potenc. Ou

Especifica los grupos de eventos a los que
pertenece este aviso.

0,7

00..10
0..30s
lo..30s

21.10 Nivel subintensidad factor potenc Habilita el aviso de subcarga por factor de | Off, On Off
potencia.
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7.18.6  Aviso de desequilibrio de corriente

El desequilibrio de fases entre las corrientes (en %) es superior al valor configurado.

El aviso de desequilibrio de corriente tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

21.11 Nivel deseq. corr.

Define el nivel de aviso de
desequilibrio de corriente entre la
fase que tiene la corriente mas alta
y la que tiene la corriente mas baja.

10 ... 80%

70%

21.12 Deseq. corr. Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.

21.13 Desequiilibrio de corriente Habilita el aviso por desequilibrio Off, On Off
de corriente.

21.14 T. desconex. deseq. cort. Cantidad de tiempo configurada 0,1...100,0 s 50s

por el usuario que debe transcurrir
para que se muestre un aviso (en
segundos).

7.18.7 Aviso de sobretension

LLa tension es superior al valor establecido.

El aviso de sobretension tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
22.01 Nivel de sobretension Nivel de aviso configurado por el 208 ... 760V 650V
usuario en voltios.
22.02 T. desconex. sobretens. Cantidad de tiempo configurada 0,1...100,0s 10s
por el usuario que debe transcurrir
para que se muestre un aviso (en
segundos).
22.03 Sobretension Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.
22.04 Sobretension Parametro para habilitar un aviso Off, On Off

por sobretension.

7.18.8 Aviso de subtension

La tension de alimentacion ha superado el nivel de aviso configurado.

El aviso de subtension tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
22.05 Nivel de subtension Nivel de aviso configurado por el 208 ...850V 208 'V
usuario en voltios.
22.06 Tiempo desconex. subtension Cantidad de tiempo configurada 0,1...100,0s 0,5s
por el usuario que debe transcurrir
para que se muestre un aviso (en
segundos).
22.07 Subtension Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.
22.08 Subtension Parametro para habilitar un aviso Off, On Off

por subtension.
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7.18.9 Aviso de desequilibrio de tension

LLa sefal de aviso se activa cuando el desequilibrio de tension entre las fases

es superior al nivel de aviso prefijado.

El aviso de desequilibrio de tensidn tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
22.09 Nivel deseq. tension Define el nivel de desequilibrio de 1...10% 5%
la tension entre la fase que tiene la
tension mas alta y la que tiene la
tension mas baja.
22.10 Deseq. Tension Out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos 0 ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.
22.11 Desequil. tension Habilita un aviso de desequilibrio Off, On Off
de tension.
22.12 T. desconex. deseq. ten. Cantidad de tiempo configurada 0,1...100,0 s 50s

por el usuario que debe transcurrir
para que se muestre un aviso (en
segundos).

7.18.10 Aviso de tiempo hasta disparo por sobrecarga

electronica

El tiempo previsto antes de la desconexidon EOL es inferior al nivel de aviso
prefijado. El tiempo hasta disparo previsto supone que la corriente se

mantiene en el nivel existente.

El aviso de tiempo hasta desconexién por sobrecarga electrénica

tiene estos parametros:

Parametro

Descripcion

23.01 Tiempo desconexion EOL

23.03 Tiempo descon. EOL

desconexion EOL.

Rango del ajuste Valor predeterminado
Determina cuanto tiempo antes de | 1 ... 1000 s 5s
la desconexién de proteccion EOL
se debe activar el aviso.
Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.
Habilita el aviso de tiempo de Off, On Off

7.18.11 Aviso de distorsion armonica total (THD)

La tension real del sistema de potencia difiere de la onda sinusoidal ideal.

La THD ha superado el nivel de aviso.

El aviso de distorsién arménica total (THD) tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
23.04 Nivel THD(U) Define el nivel de aviso para la 1...10% 10%
distorsion armonica total (THD[U)).
23.05 THD(U) out Especifica los grupos de eventos a | Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
los que pertenece este aviso.
23.06 THD(U) Off, On Off
23.09 T. desconex. THDU(U) Cantidad de tiempo configurada
por el usuario que debe transcurrir
para que se muestre un aviso (en
segundos).
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7.18.12 Aviso de cortocircuito

Se produce un cortocircuito interno y se activa el modo
reducido. Si el modo reducido esta desactivado, en su lugar se
produce un fallo por cortocircuito.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB para
reparacion.

El aviso de cortocircuito tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcién Rango del ajuste Valor
predeterminado
23.07 Cortocircuito Out Especifica los grupos de eventos a los que Grupo de eventos 0 ... 6 | 0000100
pertenece este aviso.
23.08 Cortocircuito Habilita un aviso por cortocircuito. Off, On On
7.18.13 Aviso de numero de arranques
Aviso de numero de arranques
El aviso de nimero de arranques tiene los siguientes
parametros:
Parametro Descripcién Rango del ajuste Valor

predeterminado

24.01 Numero de limite de arranques N.° max. de arranques 1...65535 65 535
24.02 Resyl‘:“r‘wu.""”arranques Especifica los grupas deeventosalos que | GrupodeeventosO6 0000100
pertenece este aviso.
24.03 NUrHéfade arranques Habilita un aviso de"nL’Jmero dearanques | OffOn ................................ Off
7.18.14 Aviso de fallo de los ventiladores
Los ventiladores no funcionan adecuadamente. La causa
puede ser la presencia de polvo o de otras obstrucciones
mecanicas en los ventiladores del arrancador suave. Riesgo
de sobrecalentamiento. Péngase en contacto con la oficina de
ventas de ABB para reparacion.
El aviso de fallo de los ventiladores tiene los siguientes
parametros:
Parametro Descripcién Rango del ajuste Valor
predeterminado
24.04 Vent. defect. Out Especifica los grupos de eventos a los que Grupo de eventos O ... 6 | 0000100
pertenece este aviso.
mé4.05 Vent. defect. Habii&é un aviso por ventilador d'é‘fectuoso OffOn ......................................... On .................................
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7.18.15 Aviso de configuracion de Modbus

Se activa el esclavo Modbus RTU integrado (parametro 12.02) pero la
funcion Com3 no esta ajustada en esclavo Modbus RTU. Para utilizar el

Modbus RTU, active el esclavo RTU y ajuste
utilizar el puerto Com3.

el esclavo Modbus RTU para

El aviso de configuracion de Modbus tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

24.06 Modbus_RTU sin puerto aux. Out

|dentifica los grupos de eventos a
los que pertenece este aviso.

Grupo de eventos 0 ... 6

0000100

7.18.16 Aviso de pérdida de fase

Aviso de pérdida de fase.

El aviso de la pérdida de fase tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

24.07 T. descon. pérdida fase Tiempo de desconexion en segundos | 0,5 ... 100,0 s 3,0s

04.08 Pérdida fase Out Especifica los grupos de eventos a Grupo de eventos O ... 6 00001 o
los que pertenece este aviso.

24.00 Pérdida de fase Habilta el aviso de pérdida de fase | Off, On of

7.18.17 Aviso de periodo de ejecucion del motor

Aviso de periodo de ejecucion del motor

El aviso de periodo de ejecucion del motor tiene los siguientes

parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

2410 Limite de periodo de ejecucion del motor

Maximo periodo de ejecucion en horas

Especifica los grupos de eventos a los
que pertenece este aviso.

Activa el aviso de periodo de ejecucion
del motor

h
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7.19 Fallos

El arrancador suave tiene numerosas funciones de deteccion
de fallos disefiadas para protegerlo. La deteccion de fallos
siempre se ejecuta de forma predeterminada. El usuario no
puede deshabilitar la deteccion de fallos. Si una sefial no
funciona bien en el arrancador suave, el motor o el nivel de
potencia de red, se produce un fallo. Los fallos supervisados
se pueden clasificar en internos y externos.

Fallo interno:

El arrancador suave tiene un fallo. Consulte el capitulo 10
Resolucion de problemas y pdngase en contacto con la
oficina de ventas de ABB, si es necesario.

Fallo externo:

Si se produce un fallo en el equipo conectado al arrancador
suave, consulte el capitulo 10 Resolucion de problemas
y pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB,

Si es necesario.

Cuando se produce un fallo, el tipo de fallo se describe en la
pantalla de inicio y se enciende el LED de fallo rojo.
Si se produce un fallo, la unidad realiza las siguientes acciones:

1. El LED de fallos se ilumina

2. La pantalla de inicio proporciona el tipo de fallo

3. El tipo de evento se guarda en la lista de eventos

4, La alimentacion de red del motor a la que esta
conectado el arrancador suave se desconecta (parada
directa).

Puede configurar los fallos para que se restablezcan de forma
automatica o manual. Todos los fallos tienen una opcion de
parametro denominada Operacidn, que puede ajustar como:

e Parada automat.: El motor se detiene y se reinicia
automaticamente una vez corregido el problema que
provoco el fallo*.

e Parada manual: El motor se detiene y hay que reiniciarlo
manualmente cuando el problema que provoco el fallo
esta inactivo*.

¢ Indicacion: Solo modo de emergencia. Consulte el
capitulo 7.20.1 Modo emergencia.
* No puede restablecer un fallo antes de corregir el
problema que provoco el fallo.

Los fallos se pueden ajustar a un grupo de eventos mediante
un parametro opcional llamado Out. El grupo de eventos se
puede configurar como salida de relé para controlar otros
dispositivos en una aplicacion.

De forma predeterminada, todos los parametros se configuran
para un grupo de eventos.

Puede ahadir mas acciones a cada fallo o cambiar las
acciones basicas. Si se producen varios fallos, se guardan
todos en una secuencia. Efectie un restablecimiento para
cada fallo si se ha seleccionado el restablecimiento manual.
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7.19.1 Fallos internos

7.19.1.1 Fallo de derivacion

El arrancador suave ha sufrido un cortocircuito y no puede
cortar la alimentacion del motor.

Si el arrancador suave esta conectado en linea, el fallo
de derivacion se activa cuando hay dos o tres fases en
cortocircuito.

Si el arrancador suave esta conectado dentro del triangulo,
el fallo de derivacion se activa cuando hay una o mas fases en
cortocircuito.

Si el usuario crea un fallo de derivacion en un relé y lo conecta
a un contactor o disyuntor en linea, puede romper el motor.

Pdéngase en contacto con la oficina de ventas de ABB para
reparacion.

El fallo de derivacion tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.01 Fallo deriv. Out Identifica los grupos de eventos a

los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos O ... 6

0000001

Determina el funcionamiento de
este fallo.

25.02 Func. fallo deriv.

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.1.2 Fallo de cortocircuito
El arrancador suave tiene un cortocircuito o un by-pass. El

arrancador suave puede operar en funcién de modo reducido,
incluso aunque una fase tenga un cortocircuito.

i

INFORMACION

Si se activa la opcion de rearranque automatico, un
fallo por cortocircuito restablece automaticamente el
motor otra vez.

Para obtener mas informacion sobre rearranque automatico,
consulte el capitulo 7.13 Rearranque automatico.

Si uno o mas tiristores presentan un cortocircuito, péngase en
contacto con la oficina de ventas de ABB para reparacion.

El fallo de cortocircuito tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.03 Cortocircuito Out |dentifica los grupos de eventos

a los que pertenece este fallo.

Determina el funcionamiento de
este fallo.

25.04 Func. fallo cortocirc.

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual
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7.19.1.3 Fallo de circuito abierto en el tiristor

El arrancador suave no puede cerrar uno o mas tiristores.

H

INFORMACION

Si se activa la opcion de rearranque automatico,
un fallo de circuito abierto en el tiristor arranca
automaticamente el motor otra vez.

Para obtener mas informacién sobre rearranque automatico,
consulte el capitulo 7.13 Rearranque automatico.

El fallo de tiristor de circuito abierto tiene los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.05 Circ. abierto tiris. Out Identifica los grupos de eventos

a los que pertenece este fallo.

25.06 Fun. cir. abierto tiris. Determina el funcionamiento de

este fallo.

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.1.4 Fallo de sobrecarga de tiristor

Los tiristores del arrancador suave estan sobrecargados.

Si la temperatura estimada de la union del tiristor sobrepasa

el valor maximo permitido, aparece este fallo para proteger los
tiristores y evitar que se sobrecalienten.

INFORMACION

Si se activa la opcidn de rearranque automatico,
un fallo de sobrecarga de tiristor arranca
automaticamente el motor otra vez.

H

Para obtener mas informacién sobre rearranque automatico,
consulte el capitulo 7.13 Rearranque automatico.

El fallo de sobrecarga del tiristor tiene estos
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.07 Sobrecarga Tiristor Out
los que pertenece este fallo.

25.08 Func. Sobrecarga Tiristor Determina el funcionamiento de

este fallo.

Identifica los grupos de eventos a

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.1.5 Fallo de exceso de temperatura en el
disipador

El arrancador suave mide la temperatura del disipador. Si la
temperatura sube demasiado, aparece este fallo. La funcion
del disipador es enfriar los tiristores.

El fallo de sobretemperatura del disipador tiene los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.09 Sobretemp. en disip.
los que pertenece este fallo.

25.10 Func. sobretemp. disipador Determina el funcionamiento de

este fallo.

|dentifica los grupos de eventos a

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual
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7.19.1.6 Fallo no especificado

El fallo no especificado tiene los siguientes parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

25.11 Fallo no especif. Out

|dentifica los grupos de eventos a
los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos O ... 6

0000001

25.12 Func. fallo no especif.

Determina el funcionamiento de
este fallo.

Parada manual, Parada

automat.

Parada manual

7.19.2 Fallos externos

7.19.21

Se ha perdido la tensién a una o mas fases.

Fallo de pérdida de fase

Este fallo detecta, por ejemplo, si hay un circuito abierto en un

contactor de linea.

El fallo de pérdida de fase tiene los siguientes

parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.01 Pérdida fase Out

Identifica los grupos de eventos a
los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos O ... 6

0000001

26.02 Func. pérdida fase

Determina el funcionamiento de
este fallo.

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.2.2 Fallo de red defectuosa

El fallo de red defectuosa aparece cuando hay demasiadas
interferencias de frecuencia en la red. Cuando esto ocurre,
resulta muy dificil controlar la activacion segura de los tiristores.

El fallo de red defectuosa tiene los siguientes

parametros:

Parametro

Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.03 Red defect. Out

Identifica los grupos de eventos a
los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos O ... 6

0000001

26.04 Func. red defect.

Determina el funcionamiento de
este fallo.

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual
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7.19.2.3 Fallo de tension de alimentacion baja

El fallo de tensién de alimentacion baja se activa cuando la
tension de alimentacion de control es demasiado baja.
El arrancador suave detiene el motor.

El fallo de alimentacion baja tiene los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.05 Tension alim. baja Out |dentifica los grupos de eventos a

Grupo de eventos O ... 6

0000001

Determina el funcionamiento de
este fallo.

26.06 Func. tension alim. baja

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.2.4 Fallo de corriente alta

Este aviso se activa cuando la corriente del motor sobrepasa
el nivel fijo ajustado, el cual es 8*Ir para la duracion del tiempo
fijo ajustado, que es 200 ms.

El fallo de corriente alta se configura con los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.07 Corriente alta Out Especifica los grupos de eventos a

los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Determina el funcionamiento de
este fallo.

26.08 Func. corr. alta

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.2.5 Fallo de uso defectuoso

El fallo de uso defectuoso se activa cuando el usuario intenta
utilizar la calefaccion del motor, el freno de parada y las
funciones de velocidad baja mientras el motor esta conectado
dentro del triangulo.

El fallo de uso defectuoso tiene los siguientes
parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.09 Uso defectuoso Out Identifica los grupos de eventos a

los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos 0 ... 6

0000001

Determina el funcionamiento de
este fallo.

26.10 Func. uso defectuoso

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual

7.19.2.6 Fallo de conexion

El fallo de conexion sefala un fallo cuando se detecta una
conexion defectuosa en los dos tipos de conexion, en linea
y dentro del triangulo.

El fallo de conexidn tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion

Rango del ajuste

Valor predeterminado

26.11 Conexion defect. Out Identifica los grupos de eventos a

los que pertenece este fallo.

Grupo de eventos O ... 6

0000001

Determina el funcionamiento de
este fallo.

26.12 Func. conexion defect.

Parada manual, Parada
automat.

Parada manual
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7.20 Caracteristica especial

En este capitulo se describen funciones que estan disponibles
para todos los usuarios, pero que van mas alla del alcance de
uso normal del arrancador suave.

Las caracteristicas son:

e Modo emergencia

e Tiem. cierre contactor linea
e Modo reducido

e Arrang. sin comando arranq
e Nivel reduccion

e Modo sistema

e Tiempo demora relé TOR

7.20.1  Modo emergencia

Esta funcion se implementara en una proxima version.

El funcionamiento normal del arrancador suave al detectar
un fallo es efectuar una parada directa.

Puede definir una entrada digital para ajustar el arrancador
suave en modo de emergencia.

Cuando el arrancador suave esta en modo de emergencia

y se detecta un fallo o proteccion, el arrancador suave prueba
a poner en marcha el motor en respuesta a las senales de
arranque y parada, ignora la seguridad y lo mantiene en
marcha independientemente de las consecuencias.

El arrancador suave puede gestionar para cada fallo si el
motor funcionara o no.

A PRECAUCION

El modo de emergencia desactiva todas las
protecciones y funciones de deteccion de fallos.

A AVISO

El motor no estara protegido frente de subidas
de temperatura.
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7.20.2 Tiem. cierre contactor linea

Esta caracteristica permite que el contactor en linea se
cierre antes de que el arrancador suave determine que tiene
alimentacion trifasica correcta.

Esto es Util para evitar problemas de tiempo que pueden
desencadenar desconexiones innecesarias en, por ejemplo,
Proteccion de pérdida de fase.

Tiempo de cierre de contactor de linea tiene los
siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste

Valor predeterminado

28.02 Tiem. cierre contactor linea Permite especificar un periodo de tiempo para | O ... 65535 ms
cerrar el contactor de linea. Configura el tiempo
entre la sefial de arranque y el comienzo de las
mediciones de diagnostico.

245 ms

7.20.3 Modo reducido

Esta caracteristica permite que el PSTX funcione con solo
dos fases controladas en caso de cortocircuito de uno de los
grupos de tiristores. Sustituya los tiristores cuando este aviso
esté activo (si el aviso de cortocircuito esta activado).

El modo reducido tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste

Valor predeterminado

28.42 Modo reducido Si este parametro esta activado Off, On
y un tiristor sufre un cortocircuito,
se producira una transicion
automatica al modo reducido.

Off

7.20.4  Arrang. sin comando arrang.

Esta caracteristica se usa para clientes quieren usar el
arrancador suave como si fuera un contactor, es decir,

tan pronto como se conecta la alimentacion de control, el
arrancador suave pone en marcha automaticamente el motor.
No requiere cables de sefales de arranque y parada.

El arranque sin comando arranque tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
28.04 Arrang. sin comando arrang. Arranca el motor sin necesidad de | Off, On Off
un comando de arranque externo.

118 Funciones | Manual de instalacion y puesta en servicio | 1SFC132081M0701



7.20.5 Nivel reduccion

Cuando el arrancador suave recibe una sefial de parada,
primero disminuye la tension de salida que llega al motor

en una rampa de parada rapida, desde el nivel de tension
maxima al nivel de reduccién de tension. A continuacion, el
arrancador suave controla la tensién de salida en una rampa
de arranque.

Puede ajustar el nivel de reduccion para controlar el par.

Al utilizar la rampa de tension, ajustela al 80%. Puede

ser necesario ajustar el nivel de reduccion si la carga es
demasiado alta 0 demasiado baja.

El nivel de reduccion tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado

28.05 Nivel reduccion Determina el nivel desde el que se | 10% ... 100% 80%
inicia la rampa de parada.

7.20.6  Modo sistema

Seleccione entre:

e Modo Normal

e  Modo Demo

e Modo Motor pequeno

Modo Normal
El modo Normal es el ajuste predeterminado y se usa en todas
las situaciones salvo las que se describen a continuacion.

Modo Demo

El modo Demo se usa sobre todo como entrenamiento, para
simular una condicion de carga sin tener que conectar el
arrancador suave a la alimentacion de red.

A PRECAUCION

Cuando conecte el arrancador suave a un motor, no
seleccione el modo Demo, se produce un arrangue
directo.

Modo Motor pequeno

El modo Motor pequeno se utiliza para realizar pruebas,
cuando es necesario utilizar un motor mas pequefio que el
PSTX. El arrancador suave puede arrancar el motor, pero
algunas funciones y protecciones estan desactivadas.

El modo del sistema tiene los siguientes parametros:

Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
28.41 Modo del sistema Determina el modo de ejecucion. Normal, Demo, Motor | Normal
pequeno

7.20.7  Tiempo demora relé TOR

Define el tiempo de demora desde que se alcanza el punto
superior de la rampa (TOR) hasta que se activa el relé de TOR.

El tiempo de demora de relé TOR tiene los siguientes

parametros:
Parametro Descripcion Rango del ajuste Valor predeterminado
28.03 Tiempo retardo relé TOR Define el tiempo de demora desde que se 0,0...300,0s 0,0s

alcanza el punto superior de la rampa (TOR)
hasta que se activa el relé de TOR.
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7.21 Ajustes

El menu de ajustes contiene los siguientes parametros de
configuracion del arrancador suave:

e |dioma
e Fechay hora
e Configuracion de pantalla (de la interfaz de usuario)

e Restab. a predeterm.

Para obtener informacién sobre ajustes y navegacion,
consulte el capitulo 6.4.6 Ajustes.

7.22 Asistencias

El menu Asistencias contiene ajustes y parametros
predeterminados. Utilice este menu para definir solo los
parametros necesarios antes de que pueda iniciar el motor.
Todos los datos de entrada aparecen en un bucle automatico.
El menu Asistencias se divide en:

e Config. basica

e Config. aplicacion

E INFORMACION

Después de seleccionar una aplicacion y realizar sus
cambios, no seleccione esta aplicacion otra vez,
puesto que restablece los ajustes predeterminados
de la aplicacion.

Entre en el menu Asistencias.

Para ello, pulse “MenU” y seleccione Asistencias con las
teclas de navegacion.

Pulse “Seleccionar” para entrar en el menu Asistencias.

Config. Basica

El menu de configuracion basica se divide a su vez en cinco
pasos:

ldioma, Fecha y hora, Datos motor y Config. sistema.

Config. Aplicacion

La configuracion de la aplicacion es un conjunto de ajustes
rapidos de aplicaciones, valores y ajustes avanzados. Utilice
las teclas de navegacion para seleccionar Config. aplicacion.
Pulse “Seleccionar” para entrar en Config. aplicacion.
Seleccione para qué tipo de aplicacion utiliza el arrancador
suave pulsando “Seleccionar”.

Para obtener mas informacion, consulte el

capitulo 2 Inicio rapido.
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7.221

Ajuste de aplicacion de tabla

Ajuste basico recomendado
S
g |
£ © —
s | 5| §| 2|2
g Q = g | 2
sl e | § | &|= g 5
o g i= T | E @ Py
e : = £ S o o
S € [ = = ° °
] ) 2 > > (] (]
[= [= z z z = =
Sierra de cinta 10 - 30 30 4 Rampa de tension Sin rampa
Machac. axial 10 - 30 30 3 Rampa de tension Sin rampa
Bomba centrifuga 10 10 30 30 4 Rampa de tension Rampa de par
__ | Sierracirc. 10 - 30 30 4 Rampa de tension Sin rampa
=
% Cinta transp. corta 10 - 40 30 3,5 | Rampa de tension Sin rampa
)
G_Eﬂ Cortad 10 |- 30 30 |4 | Rampa de tensién Sin rampa
g
o | Esc. mec. 10 - 30 30 3,5 | Rampa de tension Sin rampa
g
© | Bomba alta presion 10 10 40 30 4,5 | Rampa de tension Rampa de par
C T L S T T T
<
Bomba hidraulica 10 - 30 30 3 Rampa de tension Sin rampa
Ascensor/elevador 10 - 30 30 3,5 | Rampa de tension Sin rampa
Compresor piston 5 - 50 30 3 Rampa de tension Sin rampa
Compresor scroll 2 - 50 30 3 Rampa de tension Sin rampa
s Ventilador axial 10 - 30 30 4 Rampa de tension Sin rampa
= et W PSS o) s A ot st SN st
Q
g Cinta transp. larga 10
e R AR
o
g Machac 10
- R e ——————
Q
Q .
© Vent. centrifugo 10
o
c
g | Amolad. 10
B
Mezclad. 10 - 30 30 3,5 | Rampa de tension Sin rampa

Nota: Estos parametros son una indicacion aproximada.
Con frecuencia, es necesario ajustar la unidad debido a las

variaciones en las condiciones de carga.
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7.23 Lista completa de parametros

Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
numero decimales |de bus de minado actual
campo
01 Intensidad nominal motor le
01.01 Intensidad nominal motor le | 9,0 ... 1250,0 A 1 1 30 A
02 Arranque/Parada
02.01 Modo arra. Rampa de tension, Rampa de par, Arranque a 0 2 Rampa de tension
tension maxima
02.02 Modo par. Sin rampa, Rampa de tensiéon, Rampa de par 0 Sin rampa
02.03 Nivel inicial rampa arr. 10 ... 99% 0 30%
02.04 Tiempo ram. arr. 1...120s 0 10s
02.05 Nvl final ram. par. 10 ... 99% 0 0% |
02.06 Tiem. ram. par. 1...120s 0 wos
02.07 Funcién prearranque Prearrang. desac., Calentam. motor, Freno 0 Prearrang. desac.
de parada
Velocidad lenta hacia adelante, Velocidad lenta
hacia atras.
02.08 Tiempo prearrang. 0,0...7200,0 s 1 128 10,0s
03 Limite
03.01 Tipo lim. corriente Off, Normal, Dual, Rampa 0 18 Off
03.02 NvI limit. intensi. 1,6...75xlg 1 19 4,0xlg
03.03 Nivel 2.° lim. corr. 0,5...76xlg 1 20 7,0xlg
03.04 Tiempo 2.° lim. corr. 2...120s 0 21 8s
03,05 Nivel limitacion par 20 ... 200% 0 170 150%
04 Arra. kick
04.01 Arra. kick On/Off 0 22 Off
04.02 Nivel arra. kick 50 ... 100% 0 23 70%
04.03 Tiem. arra. kick 02..20s 2 24 0,20 s
05 Velocidad lenta
05.01 Veloc. lenta adelante Jog répido, Jog, Deslizam. 0 184 Jog
05.02 Fuerza vel. lenta adelante 10 ... 100% 0 187 50%
05.03 Veloc. lenta atras Jog répido, Jog, Deslizam. 0 188 Jog
05.04 Fuerza vel. lenta atras 10 ... 100% 0 189 50%
06 Calentam. motor
06,01 Capac. calentam. motor 10 ... 100 000 W 0 304 10W
06.02 Temp. calent. mot. 10..100000W | T ow
06.03 Tipo calent. mot. Off, Manual o | of |
07 Freno del motor
07.01 Fuerza del freno de parada | 10 ... 100 0 305 50%
07.02 Tiempo freno motor 1,0...100,0s T 10s
07.03 Fuerza freno dinamico 10... 100% o | 0% |
07.04 Fuerza del freno CC 10... 100% o | 0% |
07.05 Umbral veloc. freno 10.... 100% o | 8% |
mano CC
07.06 Tiempo demora freno 0,1...100,0 s ‘R sos |
mano CC
08 Arranque secuencial
08.01 Modo secuencia On/Off 0 8 Off
08.02 le sec. 1 9,0... 1250,0 A 1 190 30A
08.03 Modo arran. sec. 1 Rampa de tension, Rampa de par, Arranque a 0 191 Rampa de tension
tension maxima
08.04 T. rampa arra. sec. 1 1...120s 0 192 10s
08.05 N. inicio ram. arra. sec. 1 10 ... 99% 0 193 30%
08.06 Ni. lim. corr. sec.1 0,5...7,6xlg 1 194 7,0xlg
08.07 Arr. Kick sec. 1 On/Off o | 195 of |
08.08 Nivel arr. Kick sec. 1 50 ... 100% o | 196 %
08.09 Tiem. arr. Kick sec. 1 0,20...20s 2 197 0,20 s
08.10 Niv. lim. par sec. 1 20 ... 200% 0 198 150%
08.11 Ajuste par sec. 1 0 ... 1000% 0 199 100%
08.12 Ctrl par ganan. sec. 1 0,01...10,0 2 200 0,02
08.30 le sec. 2 9,0... 1250,0 A 1 20t 30A
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
namero decimales | de bus de minado actual
campo
08.31 Modo arran. sec. 2 Rampa de tensién, Rampa de par, Arranque a 0 202 Rampa de tension
tension maxima
08.32 T. rampa arra. sec::. 2 1...120s 0 203 10s
08.33 N. inicio ram. arra. sec. 2 10 ... 99% 0 204 30%
08.34 Ni. lim. corr. sec.2 05..75xlg 1 205 7.0 lg
08.35 Arr. Kick sec. 2 Oon/Off 0 206 off
08.36 Nivel arr. Kick sec. 2 50 ... 100% 0 207 70%
08 Arranque secuencial
08.37 Tiem. arr. Kick sec. 2 0,20...2,00s 2 208 0,20 s
08.38 Niv. limite par sec. 2 20 ... 200% 0 209 150%
08.39 Ajuste par sec. 2 0 ... 1000% 0 210 100%
08.40 Ctrl par ganan. sec. 2 0,01 ... 10,00 2 211 0,02
08.60 le sec. 3 90... 1250 A 1 212 30A
08.61 Modo arran. sec. 3 Rampa de tensiéh; Rampé de par, Arranque a 0 213 Rampa de tension
tension maxima
08.62 T. rampa arra. secu. 3 1...120s 0 214 10s
08.63 N. inicio ram. arra. sec. 3 | 10 ... 99% 0 215 30%
08.64 Ni. lim. corr. sec.3 05...7,5xlg 1 216 70xlg
08.65 Arr. Kick sec. 3 on/Off 0 217 off
08.66 Nivel arr. Kick sec. 3 50 ... 100% 0 218 70%
08.67 Tiem. arr. Kick seé. 3 0,2...2,00s 2 219 0,2s
08.68 Niv. limite par sec. 3 20 ... 200% 0 220 150%
08.69 Ajuste par sec. 3 0... 1000% 0 221 100%
08.70 Ctrl par ganan. sec. 3 0,01 ... 10,0 2 202 0,02
09 Rearranque automatico
09.01 Demora autorrestabl. 0...3600s 0 223 10s
09.02 Rearr. autom. Oon/Off 0 224 off
09.03 Max. intentos reaﬁ'. autom. |1...10 0 225 5
10 E/S internas
10.01 Funcién InO Ninguno, Restab., Habilitar, Veloc. lenta 0 130 Restabl.
adelante, Veloc. lenta atras, Calentam. motor,
Freno de parada, Arranque inverso, Protec.
def. usuario, Modo emergencia, Ctrl deshab.
Fieldbus, Arrang. 1, Arrang. 2, Arrang. 3 *
10.02 Funcion In1 0..15* " " 0 131 Ninguno
10.03 Funcion In2 0..15% 0 132 Ninguno
10.04 Funcion K4 Ninguno, Ejecutar,HTope Rémpa, Gr. eventos 0, 0 133 Ejecutar
Gr. eventos 1, Gr. eventos 2, Gr. eventos 3,
Gr. eventos 4, Gr. eventos 5, Gr. eventos 6,
Secuencia 1 ejec., Secuencia 2 ejec.
Secuencia ejec. 3, Secuencia TOR 1,
Secuencia TOR 2, Secuencia TOR 3,
Ejec. Inversa **
10.05 Funcion K5 0..17* 0 134 Tope Rampa
10.06 Funcion K6 Ninguno, Ejecutar,HTope Rémpa, Gr. eventos 0, 0 135 Gr. eventos O
Gr. eventos 1, Gr. eventos 2, Gr. eventos 3,
Gr. eventos 4, Gr. eventos 5, Gr. eventos 6,
Secuencia gjec. 1, Secuencia ejec. 2,
Secuencia ejec. 3
10.07 Referencia SA 0-10 mA, 0-20 mA 4-20 mA 0-10V 0 137 4-20 mA
10.08 Tipo SA Corriente de motdr; [Al, Teﬁsic’)n red [V], 0 138 Corriente de
Poten. activa [kW], Poten. activa [HP], Poten. motor [A]
reactivalkVAr], Poten. aparente [kKVA], Energia
activa [kWh], Energia reactiva [kVArh], COS
[COS [®], Temperatura motor [%], Temperatura
tiristor [%], Tension motor [%]
10.09 Valor max. SA 0,0 ... 1000 000,0 ) 0 139 500
10.10 Valor min. SA 0,0 ... 1 000 000,0 0 140 0

1SFC132081M0701 |

Manual de instalacion y puesta en servicio

| Funciones

123




Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
numero decimales |de bus de minado actual
campo
10.11 Sensor térm. ext.: ID Sin sensor, PTC, 3 cables PT100, 2 cables 0 226 Sin sensor
PT100, Interruptor bimetalico
11 E/S externas
11.01 Funcion 1DIO Ninguno, Restab., Habilitar, Veloc. lenta 0 145 Ninguno
adelante, Veloc. lenta atras, Calentam. motor,
Freno de parada, Arranque inverso, Protec.
def. usuario, Modo emergencia, Ctrl deshab.
Fieldbus, Arrang. 1, Arrang. 2, Arrang. 3 ***
11.02 Funcion 1DI1 0.. 15 ” ” ” ” 0 146 Ninguno
11.03 Funcion 1DI2 0.. 15 0 147 Ninguno
11.04 Funcion 1DI3 Ninguno, Restab., Habilitar, Veloc. lenta o | 148 ............ N |nguno """"""""""""""""""""""""""""""""
adelante, Veloc. lenta atras, Calentam. motor,
Freno de parada, Arranque inverso, Protec.
def. usuario, Modo emergencia, Ctrl deshab.
Fieldbus, Arrang. 1, Arrang. 2, Arrang. 3 ***
11.05 Funcion 1DI4 0..15% ” ” ” ” 0 149 Ninguno
11.06 Funcion 2DI5 0.. 15 0 150 Ninguno
11.07 Funcién 2DI6 0.. 15" 0 i
11.08 Funcion 2DI7 0..15" o | inguno
11.09 Funcién 1DO0 Ninguno, Ejecutar, Tope ﬁampa, Gr. eventos 0, 0 153 Ninguno
Gr. eventos 1, Gr. eventos 2, Gr. eventos 3,
Gr. eventos 4, Gr. eventos 5, Gr. eventos 6,
Secuencia ejec. 1, Secuencia ejec. 2,
Secuencia ejec. 3, Secuencia 1 TOR,
Secuencia 2 TOR, Secuencia 3 TOR ****
11.10 Funcién 1DO1 0 g - 0 154 Ninguno |
11.11 Funcion 2D02 0..15%** 0 155 Ninguno |
11.12 Funcion 2DO3 0..15"*~ 0 156 Ninguno |
11.13 Referencia 1A00 0-10 MA, 0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V 0 157 420mA |
11.14 Tipo 1AO0 C'brriente 'de motdf [A], Teﬁsién redu V], 0 158 Corientede |
Poten. activa [kW], Poten. activa [HP], Poten. motor [A]
reactivalkVAr], Poten. aparente [kVA], Energia
activa [KWh], Energia reactiva [kVArh], COS [,
Temperatura motor [%)], Temperatura tiristor
[%], Tension motor [%)]
Frecuencia de red [Hz], Temperatura PT100
[centigrados], Resistencia de PTC [Q)]
11.15 Valor max. 1AO0 0 ... 1000 000 0
11.16 Valor min. 1A00 0... 1000 000 0 160 |0
12 Comunicacion
12.01 Funcion Com3 Ninguno, Prueba, Esclavo Modbus RTU. E/S 0 26 Prueba
de extension
12.02 Cdﬁector de interfaz FB FéPIug, Modbus IEETU, AnyBus, Niﬁguno 0 32 Ninguno
12.03 Ctrl de Fieldbus onoff ” ” ” 0 45 off
12.04 Direc. de Fieldbus 0..65535 0 51 0
12.06 Direc. IP Fieldbus 000.000.000.000 0 58 0
12.06 Gateway IP Fieldbus 000.000.000.000 0 59 0
12.07 Masc. red IP Fieldbus 055.256.255.000 0 83 255.255.255.0
12.08 Cliente dhep IP Fieldbus | On/Off " 0 92 off
12.09 Transf. baudios FB 1200, 2400, 4800, 9600, 19 200, 38 400, - 0 185 19200
57 600, 76 800, 115 200, 125 000, 250 000,
500 000, Auto
12.10 Paridad de FB Sin paridad, Paridad impar, Paridad par o | 186 |1 Paridadpar |
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
numero decimales |de bus de minado actual
campo

12.11 Bits parada FB 1 bit parada, 2 bits parada 0 141 1 bit parada
12 Comunicacion
12.13 Fieldbus DI 1 Ninguno, Inic. respuesta, Detener respuesta, 0 142 Estado ejec.

Respuesta reset fallo, Resp. vel. lenta atras,

Resp. vel. lenta adel., Resp. arrang. 1,

Respuesta arranqg. 2, Respuesta arrang. 3,

Resp. calentam. motor, Resp. defin. usuario,

Resp. freno de parada, Resp. modo emerg.,

Resp. arrang. inverso, Estado ejecucion,

Estado TOR, Linea, Secuencia fase, Est.

grupo eventos 0, Est. grupo eventos 1, Est.

grupo eventos 2, Est. grupo eventos 3, Est.

grupo eventos 4, Est. grupo eventos 5, Est.

grupo eventos 6, Est. secuencia ejec. 1, Est.

secuencia ejec. 2, Est. secuencia ejec. 3, Est.

secuencia 1 TOR, Est. secuencia 2 TOR, Est.

secuencia 3 TOR, Est. gjec. inversa ** **
12.13 Fieldbus DI 2 0... 32" 0 143 Estado TOR
12.14 Fieldbus DI 3 0... 32 0 144 Linea
12.15 Fieldbus DI 4 0... 32 0 161 Secuencia fase
12.16 Fiéiabus DI 5 O 32 wox 0 162 Inic. respuesta
12.17 Fieldbus DI 6 0. 32 0 163 Det. respuesta
12.18 Fieldbus DI 7 0. 3o e 0 164 Est. grupo eventos 0
12.19 Fieldbus DI 8 0..82% 0 165 Est. grupo eventos 1
12.20 Fieldbus DI 9 0...32" 0 166 Est. grupo eventos 2
12.21 Fieldbus DI 10 0 ... 30w 0 167 Est. grupo eventos 3
12.22 Fiéidbus Al 1 N'i‘nguno, borrienté fase L1 Corrieﬁte fase L2 0 168 Corriente fase L1

Poten. activa (HP), Poten. activa, Poten.

aparente, Tension red, Factor potencia,

Tension motor, Energia activa (restabl.),

Tiempo disparo EOL, Frecuencia red, Méax.

corr. fase, Corrien. motor, Tiempo ejec. motor

(restabl.), Temperatura motor, % temperatura

del motor, N.° arranques (restbl.), Secuencia

fase, Temperatura PT100, Resistencia PTC,

Energia reactiva (restabl.), Pote. reactiva,

Tiempo hasta arranque, Temperatura tiristor,

% temperatura del tiristor, T. EOL hasta

enfriam., Codigo evento sup., % corriente

motor, Tiempo ejec. tiristor (restabl.), Conexion

motor *+ **
12.23 Fieldbus Al 2 0 ... 30w 0 169 Corriente fase L2
12.24 Fieldbus Al 3 0... 32w e 0 172 Corriente fase L3
12.25 Fieldbus Al 4 0... 32 e e 0 174 Max. corr. fase
12.26 Fieldbus Al 5 0... 32 e v 0 177 Frecuencia red
12.27 Fieldous Al 6 0... 32w v 0 178 Tension motor
12.28 Fieldbus Al 7 0... 30w 0 179 % temperatura

del motor
12.29 Fieldbus Al 8 0 ... 30w 0 180 N.° arranques
) ) (restbl.)
12.30 Fieldbus Al 9 Q... 32" 0 183 Tiempo ejec. motor
................................... (restabl) o
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
numero decimales | de bus de minado actual
campo
12.31 Fieldbus Al 10 0 ... 32 " 0 186 Cddigo evento sup.
13 Lista de protecciones 1
13.01 Modo EOL Normal, Dual 0 55 Normal
13.02 Clase EOL 10A, 10, 20, 30 0 56 10
13.03 Clase dual EOL 10A, 10, 20, 30 0 57 10A
13.04 Resl. EOL " 0..127 0 84 0000010
13.05 Funcionam. EOL i Off, Parada manual, Parada automat., Indicacion 0 227 Parada manual
13.06 Nvl rotor bloqueado 0,5...8,0xlg 1 54 4,0 xlg
13.07 T. desconex. roto? blog. 0,20 ... 10,00 s 2 53 1,00 s
13.08 Demora rotor blodueado 1,00 ...30,00 s 2 52 5,00 s
13.09 Res. rotor blog. 0..127 0 85 0000010
13.10 Func. rotor bloquéado Off, Parada manual, Parada automat., Indicacion 0 228 Off
13.11 N.° max. arranqués/hora 1...100 0 229 6
1312 Resl. n.° méx. arranques/ | O ... 127 0 230 ooccoto |
hora
13.13 Func. n.° max. arfénques/ Off, Parada manual, Parada automét., Indicacion 0 231 Off
hora
14 Lista de protecciones 2
14.01 Nivel subcarga corr. 0,3...0,9xlg 1 232 0,5 xlg
14.02 T. desconex. subé. corr. 0...10s 0 233 10s
14.03 T. demora subc. (;orr. 0...30s 0 234 5s
14.04 Resl. subcarga corr. 0..127 o | 87 oooooto |
14.05 Func. subcarga cérr. Off, Parada manual, Parada automét., Indicacion 0 Off
14.06 Nivel subc. factor potenc. 0,00 ... 1,00 2 0,50
14.07 T. descon. subc. factor 0..10s 0 10s
potenc.
14.08 T. demora subc. féctor 0..30s 0 238 5s
potenc.
14.09 Resl. subc. factor potenc. |0 ... 127 0 86 0000010
14.10 Func. subc. factoi; potenc. | Off, Parada manual, Parada automat., Indicacion 0 239 Off
14.11 N. deseq. corr. H 10 ... 80% 0 61 80%
1412 T. desconex. deséq. corr. 1...30s 0 63 10s
1413 T. demora deseq.ucorr. 1...30s 0 62 5s
14.14 Resl. deseq. corr. Grupo de eventos O ... 6 0 64 0000010
14.15 Func. deseq. corr'.‘ Off, Parada manual, Parada automét., Indicacion 0 60 Off
15 Lista de protecciones 3
15.01 Nivel sobretension 170 ... 850V 0 67 850V
15.02 T. desconex. sobretens. | 0,1 ... 100,0 s 1 65 105
15.08 Resl. sobretensic’)ﬁ 0..127 0 68 0000010
15.04 Func. de sobreteﬁsic’)n Off, Parada manual, Parada automat., Indicacién 0 66 Off
15.05 Nivel de subtensién 165 ... 850 V 0 71 165V
15.06 T. desconex. subtens. 0,1...100,0's 1 69 105
15.07 Func. de subtensién Off, Parada manual, Parada automét., Indicacion 0 70 Off
15.08 Resl. subtension - 0..127 0 72 0000010
15.09 Nivel deseq. tension 1...100% 0 77 10%
15.10 Res!. deseq. tension 0..127 0 78 0000010
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- | Ajuste
numero decimales | de bus de minado actual
campo
15.11 Func. deseq. tension Off, Parada manual, Parada automét., Indicacion 76 Off
15.12 T. desconex. deseq. ten. 1...100s 10s
16 Lista de protecciones 4
16.01 Resl. fase inv. 0..127 89 0000010
16.02 Funcionam. rev. fése Off, Parada manuél, Parad'é automat., 240 Off
Indicacion
16.03 N. descon. inf. raﬁgo frec. |40...72Hz 241 45 Hz
16.04 N. descon. sup. réngo frec. |40... 72 Hz 0 242 66 Hz
16.05 T. descon. rango freo. 0,0...60,0s 1 243 50s
16.06 Resl. rango de frecuencia | O ... 127 0 91 0000010
16.07 Func. rango frecu'éncia Off, Parada manuél, Paradua automat., 0 244 Off
Indicacion
16.08 By-pass abierto dut 0...127 0 95 0000010
16.09 Funcionamiento en by-pass | Off, Parada manuél, Paradua automat., 245 Indicacion
abierto Indicacion
16.10 Resl. salidas de tension 0..127 - ooccoto |
16.11 Func. salidas de tension Off, Parada manual, Parada automat., - Indicacion |
Indicacion
17 Lista de protecciones 5
17.01 Resl. PTC 0...127 88 0000010
17.02 Func. PTC Off, Parada manuél, Paradua automat., 246 Off
Indicacion
17.03 Res. 2 cables PT100 0..1000Q 1 247 500
17.04 Temp. descon. P'ﬁOO -50 ... 250 °C 0 248 60 °C
17.05 Temp. rest. PT100 -50 ... 250 °C 0 240 40°C
17.06 Resl. PT100 0..127 0 98 0000010
17.07 Func. PT100 Off, Parada manual, Parada automat., 0 250 off
Indicacion
18 Lista de protecciones 6
18.01 Est. DI definido usuario Activo bajo, Activo alto 0 251 Activo alto
18.02 T. descon. def. usuario 00..600s 1 252 10
18.03 Resl. def. usuario 0..127 0 90 0000010
18.04 Func. def. usuario Off, Parada manual, Parada automat., 0 253 of
Indicacion
18.05 Tiempo descon. féllo a 0,1...10s 1 73 0,5s
tierra
18.06 Fallo a tierra Out - 0..127 75 0000010
18.07 Func. fallo a tierra" Off, Parada manuél, Parad'é automat., 74 Off
Indicacion
18.08 T. desc. lim. corr. 1..600s 0 254 105
demasiado ext.
18.09 Resl. lim. corr. demasiado | Grupo de eventos 0 ... 6 0 255 0000010
ext.
18.10 Func. lim. corr. demasiado | Off, Parada manual, Parada automat., 0 256 of
ext. Indicacién Rampa répida
18.11 Tiempo disp. arrang. dem. | 1,0... 500,0 s . 5000s |
largo
18.12 Resl. arrang. dem. largo o.. 107 T oooooio |
18.13 Op. arrang. dem. larga Off, Parada manudl, Parada automat., | o | of |
Indicacion
18.14 Demora max. rearr. auto. 2..s00s o se00 |
18.15 Resl. méx. temporearr.  |0...127 | o | ooccoto |
auto.
18.16 Op. max. tiempo rearr. auto. | Off, Parada manual, Parada automat., o | Off
Indicacion
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- Ajuste
namero decimales | de bus de minado actual
campo
19 Lista de protecciones 7
19.01 Resl. fallo HMI Grupo de eventos O ... 6 100 0000010
19.02 Func. fallo HMI Off, Parada manual, Parada auto, Indicacion, 257 Parada manual |
Interrup. ctrl HVI
19.038 Resl. fallo Fieldbus Grupo de eventos O ... 6 97 oooooio |
19.04 Resl. func. Fieldbﬁs Off, Parada manual, Parada auto, Indicacion, 258 Parada manual
Cambio a ctrl E/S
19.05 T. desconex fallo E/S ext. 300 ... 30 000 ms 259 1000 ms
19.06 Res!. fallo E/S ext. Grupo de eventos O ... 6 99 0000010
19.07 Func. fallo E/S ex{. Off, Parada manual, Parada automét., 260 Parada manual
Indicacion
20 Lista de avisos 1
20.01 Nivel EOL 40,0 ... 99,0% 1 181 90,0%
20.02 Resl. EOL Grupo de eventos O ... 6 0 123 0000100
20.03 aviso de EOL On/Off 0 182 Off
20.04 Nvl rotor bloqueado 0,2...10,0xlg 1 261 1,2 xlg
20.05 T. inicio rotor bloqueado | 1,0 ... 30,0's 1 262 50s
20.06 Resl. rotor blog. Grupo de eventos O ... 6 0 125 0000100
20.07 Rotor blogueado - on/off 0 263 off
20.08 Resl. tiristor OL Grupo de eventos O ... 6 0 124 0000100
20.09 Tiristor OL On/Off 0 122 Off
20.10 T. desconex. rotor blog. 0,1...100,0s 1 - 0,1s
21 Lista de avisos 2
21.01 Nivel subcarga corr. 0,4...1,0xlg 1 264 0,8 xlg
21.02 T. desconex. subé. corr. 0...10s 0 265 1s
21.03 T. demora subc. 6orr. 0...30s 0 266 5s
21.04 Resl. subcarga cc;rr. 0..127 0 126 0000100
21.05 Subcarga corr. H On/Off 0 267 Off
21.06 Nivel subc. factor potenc. | 0,00 ... 1,00 2 268 0,70
21.07 T. descon. subc. féctor 0...10s 0 269 1s
potenc.
21.08 T. demora subc. féctor 0...30s 0 270 5s
potenc.
21.09 Resl. subc. factor potenc. |0 ... 127 0 127 0000100
21.10 Sube. factor potenc. On/Off 0 271 off
21.11 Nivel deseq. corr. 10 ... 80% o | .1‘02 0% T
21.12 Resl. deseq. corr. 0..127 0 103 0000100
21.13 Desequilibrio de corriente on/off 0 101 off
21.14 T. desconex. deseq. corr. 0,1...100,0 TR sos |
22 Lista de avisos 3
22.01 Nivel sobretension 208 ... 850V 0 104 650 V
20,02 T. desconex. sobretens. 0,1...100,0's 1 105 105
22.03 Resl. sobretension- 0..127 0 107 0000100
20.04 Sobretension on/off 0 106 off
22.05 Nivel de subtensio’ﬁ 208 ... 850 V 0 108 208 V
22.06 T. desconex. subtens. 0.1..1000s 1 109 055
20,07 Resl. subtension 0..127 0 111 0000100
22.08 Subtension On/Off 0 110 Off
22.09 Nivel deseq. tension 1..100 0 119 5
22.10 Resl. deseq. tension 0..127 0 120 0000100
22.11 Desequil. tension on/off 0 118 Off
2012 T. desconex. deseq. ten. 01 ..100,0's P sos |
23 Lista de avisos 4
23.01 Tiempo desconexion EOL 1...1000 s 0 114 5s
23.02 Resl. tiempo descon. EOL | 0 ... 127 0 112 0000100
23.03 Tiempo descon. EéL On/Off 0 113 Off
23.04 Nivel THDU) 1...100% 0 116 10%
23.05 Resl. THD(U) 0..127 0 117 0000100
23.06 THD() On/Off o 1 .1‘15 of
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- Ajuste
numero decimales |de bus de minado actual
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23.07 Resl. cortocircuito 0...127 0 129 0000100
23.08 Cortocircuito On/Off 0 121 Off
23.09 T. desconex. THDU(U) 0,1...100,0s ' 10,0s
24 Lista de avisos 5
24.01 Nimero de limte de 1..65535 o | - 65585 |
arranques
24.02 Resl. n.° aranques 0. 127 0 - 0000100
24.03 N.° de arranques i On/Off 0 - Off
24.04 Res!. vent. defect. 0..127 0 80 0000100
24.05 Vent. defect. On/Off 0 79 on
24.06 Resl. Modbus_RTO sin puerto | 0 ... 127 0 176 0000100
aux.
24.7 T. descon. pérdida fase 0,5...100,0 1 30 T
24.8 Resl. pérdida fase 0..127 0 oocotoo |
24.9 Pérdida de fase On/Off 0 of T
24.10 Limite de tiempo de ejecucion | 0 ... 100 000 0 10000 [
del motor
24.11 Max. tiempo ejec. motor 0...127 0 ooootco |
24.12 Tiempo ejec. motor On/Off of T
25 Fallos internos
25.01 Resl. fallo deriv. 0...127 0 42 0000001
25.02 Func. fallo deriv. Parada manual, Parada automat. 0 272 Parada manual
25.03 Resl. cortocirauito 0.. 127 0 50 0000001
25,04 Func. fallo cortociré. Parada manual, Parada automat. 0 273 Parada automat.
25,05 Resl. circ. abierto tiris. 0..127 0 44 0000001
25,06 Fun. cir. abierto tirié. Parada manual, Parada automat. 0 274 Parada manual
25,07 Resl. firistor OL 0..127 0 47 0000001
25,08 Func. Tiristor OL Parada manual, Parada automat. 0 275 Parada manual
25.09 Exceso temp. en disip. 0. 127 0 48 0000001
25.10 Func. Exceso temb‘. en disip. | Parada manual, Parada automat. 0 276 Parada manual
25.11 Res!. fallo no especif. 0..127 0 43 0000001
25.12 Func. fallo no espééif. Parada manual, Parada automat. 0 277 Parada manual
26 Fallos externos
26.01 Resl. pérdida fase 0...127 0 96 0000001
26.02 Func. pérdida faseu Parada manual, Parada automat. 0 278 Parada manual
26.03 Res!. red defect. 0..127 0 36 0000001
26.04 Func. red defect. H Parada manual, Parada automat. 0 279 Parada manual
26.05 Resl. tension alim. Baja 0..127 0 46 0000001
26.06 Func. tension aIim.Hbaja Parada manual, Parada automat. 0 280 Parada manual
26.07 Resl. cor. alta 0.. 127 0 49 0000001
26.08 Func. corr. alta Parada manual, Parada automat. 0 281 Parada manual
26.11 Resl. conexion deféct. 0...127 0 282 0000001
26.12 Func. conexién defect. Parada manual, Parada automat. o | é83 Parada manual |
27 Idioma
27.01 Idioma Inglés, Espanol, Finés, Francés, ltaliano 0 173 Inglés
Neerlandés, Polaco, Portugués, Rgso, Sueco
Turco, Chino (chino simplificado), Arabe
Checo, Aleman
27.02 Config. basica al eﬁcender Si, No 0 284 Si
28 Servicio
28.01 D ID no valido, 30, 37, 45, 60, 72, 85, 105, 142, 0 171 -
170, 210, 250, 300, 370, 470, 570, 720, 840,
1050, 1250
28.02 Tiem. cierre contaéfor linea 0...65535ms 0 175 245 ms
28.03 Tiempo demora relé TOR 00 ...300,0s T ose 00s
28.04 Arrang. sin comanao arrang. | On/Off 0 287 Off
28.05 Nivel reduccion 10 ... 100% 0 9 80%
28.06 Arranque perfil paru Ajuste constante, Rampa lineal, 0 10 Rampa lineal
Curva progresiva, Curva gran inercia
28.07 Par final 30 ... 500% o | 17 0% |
28.08 Ajuste par 0 ... 1000% 0 11 100%
28.09 Ctrl ganancia par i 0,01 ... 10,00 2 12 0,02
28.10 Par de tiempo de in{egracién PI10,001...10s 3 13 0,004 s
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Parametro | Descripcion Rango del ajuste Numero de | Identificador | Valor predeter- Ajuste
namero decimales | de bus de minado actual
campo
28.11 Desliz. par 0,1. 100% 1 14 1,0%
28.12 Difere. par 0,1. 100% 1 15 2,0%
2813 Tiempo filtro par o,”o1 100s 16 0,02's
28.14 Ajuste blogueo de red Blog. automat., Blog. manual 50 Hz 0 288 Blog. automat.
Bloq manual 60 Hz
28.15 T|empo act|vaC|on minimo 0,0...1 O ms 3 289 0,208 ms
28.16 Ramp arrang. U adapt acel. On/Off 0 290 Off
28.17 NvI conmt. ramp. arranq V] 10 ... 100% 0 291 22%
28.18 NvI conmt. ramp. arranq T 10 ... 100% 0 292 30%
28.19 N|ve| cambio rampa par. 10 100% 0 293 52%
28.20 Ganan0|a en linea 0,0 . 30, O 1 294 0,0
28.21 Gananma dentro tr|ang 0,0 30,0 1 295 3,0
28.22 Pérdida de fase onoff 0 33 On
28.23 Pérdida de fase durante TOR On/Off 0 296 On
28.24 T. descon perd|da fase 20 4000 ms 0 34 500 ms
28.25 Ang descon. perdlda fase 1 1...240 0 297 12
28.26 Ang. descon. pérdida fase2 |1...240 0 298 70
28.27 Calidad de red defectuosa | On/Off 0 35 on
28.28 Tension alim. baja On/Off 0 37 On
28.29 FaIIo de corriente alta On/Off 0 38 On
28.30 Fallo de derivacion on/off 0 40 On
28.31 Cortocircuito del tiristor On/Off 0 39 On
28.32 Circ. abierto tiristor On/Off 0 299 On
28.33 Sobrecarga del tmstor O'r‘w/Off 0 41 On
28.34 Exoeso temp. en d|S|p On/Off 0 300 On
28.35 Conemon defectuosa On/Off 0 301 On
28.36 Uso defectuoso O'r‘w/Off 0 302 On
28.37 NvI corr. cerrar by- pass 0,5...40xlg 1 28 1.2xlg
28.38 Motor simulacién M3AA 100L 2 (le = 5,2 A), M3BP 112M 4 0 29 M3AA 250SMA 8
(le =7,4 A), M2AA 180MLA 6G (le = 29.3 A), (le=62,3A)
M2AA 180MLB 4G (le = 39,9 A),
M3AA 250SMA 8 (le = 62,3 A),
M3AA 200MLB 2 (le = 59,2 A)
M2AA 225SMA 2G (le = 74,7 A),
M2BP 250SMA 4G (le 96,6 A), M2BA 280SMB 2L
(le =144,9 A) M2BA 315SMB 4L (le = 221,8 A),
M2BA 315MLA 2L (le = 319,6 A),
M4BP 200MLB 2G (le = 59,3 A)
M3BP 315LKB 4K (le = 330,4 A),
M3BP 315MLA 2M (le = 255,4 A),
M3BP 280MLA 4M (le 151,5 A)
MB3BP 355SMC 6K (le = 325,6 A),
28.39 Carga simulacion Sln carga, Carga Ilneal Carga progreswa 0 30 Carga progresiva
Carga gran inercia
28.40 Conexién simulacion Auto, En linea, Dentro trlang UI Dentro tr|ang UI 0 303 En linea
Dos fases (L1 corto), Dos fases (L2 corto), Dos
fases (L2 corto) Desconocido
28.41 Modo sistema Normal Demo Motor pequeno 0 31 Normal
28.42 Modo reducido On/Off 0 25 Off
28.43 Conexion motor Auto, En linea, Dentro triang. Ul, Dentro triang. UI, 0 27 Auto
Dos fases (L1 corto), Dos fases (L2 corto), Dos
fases (L2 corto), Desconocido
28.44 Cod. de seg. de usuario av. 0 0
28.45 Hab inic. ses. usuano av. Si/ No 0 No
28.46 Cod de seg. de usuario 0 0
28.47 Hab conf. segundad Si/ No 0 No
28.48 Deshab inicio. ses. serv. Si/ No 0 No
28.49 T. desconex fallo der 0,1...120,0s 1 50s
28.50 NvI desconex. faIIo der. 0,1. 1OO O% 1 3,0%
28.51 Barndo ang. disp. On/Off 0 On
28.52 Cond|0|on au><|l|ar On/Off 0 Off
28.53 Ganancia umbral flujo 1 0,000 ... 1,000 3 0,022
28.54 Ganancia umbral flujo 2 0,000 ... 1,000 3 0,147
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8.1 Modbus RTU integrado

El arrancador suave PSTX dispone de una interfaz fisica
RS485 no aislada, com 3, que puede conectarse a
dispositivos externos que admitan comunicacion basada
en RS485.

Puede utilizar esta interfaz para controlar el arrancador
suave, obtener informacion de estado y cargar y descargar
parametros.

El arrancador suave utiliza la interfaz de RS485 para una
conexion de esclavo Modbus RTU.

8.1.1 Instrucciones

Las instrucciones para configurar telegramas de entrada
y salida, ajustes de parametros, instrucciones, etc., estan
disponibles en: www.abb.com/lowvoltage:

e Modbus RTU integrado 1SFC132089M0701

8.2 AnyBus CompactCom (opcional)

El arrancador suave PSTX dispone de una interfaz en la
parte frontal, com 1, para conectar el modulo AnyBus
CompactCom (CC), que se utiliza para comunicacion con
buses de campo. Puede utilizar esta interfaz para controlar
el arrancador suave, obtener informacion de estado y cargar
y descargar parametros.

@ INFORMACION

Al fijar el médulo en el puerto com 1, asegurese de
que el médulo esta alineado correctamente en el
com 1y el conector antes de aplicar cualquier fuerza.
Una manipulacién brusca o la aplicacion de una
fuerza excesiva en combinacion con una alineacion
incorrecta pueden producir dafilos mecanicos al
maddulo o al com 1y al conector.

8.2.1 Instrucciones

Las instrucciones para configurar telegramas de entrada
y salida, ajustes de parametros, instrucciones, etc., estan
disponibles en:

www.abb.com/lowvoltage:

e DeviceNet 1SFC132084M0701
e Profibus (DPV1) 1SFC132085M0701
e Modbus RTU 1SFC132086M0701
e Modbus TCP 1SFC132087M0701
e EtherNet/IP 1SFC132088M0701
e Profinet 1SFC132094M0701
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8.2.2 Componentes necesarios

Estan disponibles los siguientes dispositivos de conexion
AnyBus CC:

e DeviceNet

e Profibus (DPV1)
e Modbus RTU

e  Modbus TCP

e FEtherNet/IP

e Profinet

8.3 Interfaz de conexion de bus de
campo ABB (opcional)

El arrancador suave PSTX dispone de una interfaz, com 2,
en la parte frontal para conectar el adaptador de conexién de
bus de campo ABB (FBPA), que se utiliza para comunicacion
con buses de campo.

Puede utilizar esta interfaz para controlar el arrancador
suave, obtener informacion de estado y cargar y descargar
parametros.

La interfaz entre el arrancador suave y el FieldBusPlug es
independiente del protocolo de buses de campo que se
utilice. Independientemente del tipo o de la fecha de entrega
del arrancador suave, puede conectar uno de los protocolos
de bus de campo disponibles, ya que esto se define en la
propia opcion del FieldBusPlug.

Conecte la conexion de comunicacion de bus de campo al
adaptador de conexion de bus de campo ABB (FBPA).

Asegurese de que la conexidn esté correctamente colocada
y apriete el tornillo a 0,8 Nm (7,1 lib. pulg.) y 1/4 de giro mas.

Estan disponibles los siguientes protocolos de buses de
campo:

e DeviceNet
e Profibus (DPVO/DPV1)
e Modbus RTU

8.3.1 Instrucciones

Las instrucciones para configurar telegramas de entrada
y salida, ajustes de parametros, instrucciones, etc., estan
disponibles en: www.abb.com/lowvoltage:

¢ DeviceNet 1SFC132090M0701
e Profibus (DPVO/DPV1) 1SFC132091M0701

e  Modbus RTU 1SFC132092M0701

1SFC132081M0701
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8.3.2 Componentes necesarios

Para conectar el arrancador suave PSTX a un sistema de
buses de campo, son necesarios los siguientes componentes:

e Un adaptador de conexidn de bus de campo ABB, para
presentar el protocolo de buses de campo (asegurese de
que la longitud del cable sea suficiente).

e Conectores para la conexidn de los buses.
e Conector final (algunos protocolos).

e Software para configurar PLC.

8.4 Interfaz mini USB

El arrancador suave PSTX tiene una interfaz USB para
establecer comunicacion con un PC. La interfaz USB se
encuentra en la parte frontal de la interfaz de usuario movil.

Puede utilizar esta interfaz para obtener informacion de
estado y cargar y descargar parametros.
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9.2 Servicio y reparacion
138
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En este capitulo se describe el mantenimiento basico del
arrancador suave PSTX.

PRECAUCION

Tension peligrosa: Puede causar la muerte o lesiones
graves.

A\

Asegurese de que el arrancador suave esté
desconectado antes de realizar cualquier tarea de
mantenimiento, servicio o reparacion.

No abra el arrancador suave ni toque ningun
componente con corriente mientras la tension de red
y de alimentacion estén conectadas.

INFORMACION

Las tareas de servicio y reparacion debe llevarlas
a cabo solo y exclusivamente personal autorizado.
Tenga en cuenta que realizar reparaciones no
autorizadas tiene efecto sobre la seguridad y las
garantias.

INFORMACION

El personal de ABB esta obligado a seguir las
instrucciones que se describen en ABB CISE 15.4.

9.1 Mantenimiento regular

e Asegurese de que todos los tornillos/pernos de la
instalacion estén apretados. Apriételos, si es necesario.

e Apriete los pernos y tornillos de los terminales de las
barras de conexion, si es necesario.
Para obtener informacién sobre pares de apriete, consulte
el capitulo 5.1.1.1 Pares de apriete y dimensiones de
cables.

A PRECAUCION
e Asegurese de que el arrancador suave esté
desconectado antes de apretar los pernos/
tornillos.

e Asegurese de que todas las conexiones de los circuitos
de control y de alimentacion estén apretadas.
Para obtener informacién sobre pares de apriete, consulte
el capitulo 5.1.1.1 Pares de apriete y dimensiones de
cables.

e Sjel arrancador suave va instalado dentro de un armario,
compruebe los filtros externos. Limpielos, si es necesario.

e Asegurese de que los conductos de refrigeracion estén
limpios de suciedad y polvo.

AVISO

No utilice aire a presion para limpiar el arrancador
suave.
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Asegurese de que los ventiladores funcionan y giran
correctamente. Las aspas deben girar sin resistencia.

e Compruebe el tiempo del arrancador suave y ajustelo si es
necesario.

En caso de fallo, o si no es posible restablecer un
fallo, consulte el capitulo 10 Resolucién de problemas.

9.2 Servicio y reparacion

Para reparar un arrancador suave PSTX, pdngase en contacto
con el distribuidor/oficina de ABB o con ABB a través de
www.abb.com/lowvoltage

PRECAUCION

Un cortocircuito en el lado de carga de un arrancador
suave puede provocar graves danos a la unidad asf
como representar un peligro para las personas.

A\

Si usa un dispositivo de proteccion contra cortocircuitos de
tension adecuada, por ejemplo un fusible o un disyuntor,

el dafio quedara limitado a una de las dos categorias
especificadas en IEC 60947-4-2 y EN 60947-4-2:

Tipo 1: El arrancador suave puede tener danos y puede ser
necesario sustituir una parte o todas las piezas.

Tipo 2: El dispositivo puede funcionar después de un
cortocircuito.

Tipo 2: Utilice un fusible semiconductor para conseguir
coordinacion. Encontrara una tabla de coordinacion en el
catalogo y en Internet en:

www.abb.com/lowvoltage

Para poder tramitar cualquier reclamacion en virtud de la
garantia por dafos en los tiristores, es necesario obtener
coordinacion tipo 2.
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10.1 Generales

Utilice este capitulo cuando se produzcan problemas con el

arrancador suave o la aplicacion.

PRECAUCION

A\

Tension peligrosa: Puede causar la muerte o lesiones
graves. Ponga el interruptor de alimentacion en la
posicion Off y bloquee siempre todas las tomas de
corriente eléctrica que alimentan este dispositivo
antes de comenzar a trabajar con el equipo.

PRECAUCION

Asegurese de que el arrancador suave esté
desconectado antes de realizar cualquier tarea de

mantenimiento.

No abra el arrancador suave ni toque ningun
componente con corriente mientras la tension de red
y de alimentacion estén conectadas.

INFORMACION

H

El personal de ABB debe seguir las instrucciones

ABB CISE 15.4.

El arrancador suave indica los fallos a través del LED
Fallo y la pantalla muestra de qué tipo de fallo se trata.
Cuando se activa una proteccion, el LED Proteccion se
ilumina y la pantalla indica qué tipo de proteccion se ha

activado.

Cuando se produce un aviso, la pantalla muestra el tipo

de aviso.

En este capitulo, también puede localizar problemas
que el arrancador suave no muestra, como los

zumbidos.

10.2 Resolucion de problemas

Tabla1 Resolucion de problemas

Estado

Causa posible

Solucion

El motor emite un zumbido / se pone en
marcha sin una sefal de arranque.

Relé de by-pass cerrado debido a un
manejo incorrecto.
(solo PSTX30...170).

Desconecte la tension operativa y la tension de alimentacion
de control. Extraiga el cable USB del ordenador si esta
conectado. Conecte la tension en esta secuencia:

1. Tension de alimentacion de control en los terminales
1y 2. Consulte el capitulo 5.1.2 Tensién de mando y
circuito de control.

2. Espere cuatro segundos y conecte la tension operativa
en los terminales L1, L2 y L3.

Si persiste el fallo, pédngase en contacto con la oficina de
ventas de ABB.

Contactor/relé de by-pass atascado
en la posicion cerrada.

Pdéngase en contacto con la oficina comercial de ABB.

Cortocircuito en un tiristor.

Sonido inadecuado en el motor durante
el arranque.

La conexion del motor no es
correcta.

Compruebe y corrija el cableado. Conecte la tensidn de
alimentacion de control. Consulte el esquema del circuito.
Consulte el capitulo 11 Esquemas de cableado.

Tiempo de rampa inadecuado para

el arranque.

Pruebe con otros tiempos de rampa (pueden ser
necesarios varios ajustes hasta conseguir el resultado
optimo). Consulte el capitulo 7 Funciones.
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Estado

Causa posible

Solucién

Sonido inadecuado en el motor durante

el arranque.

Nivel inicial/final incorrecto.

Pruebe diferentes ajustes para el parametro tension
inicial/final. Consulte el capitulo 7 Funciones, o bien
pongase en contacto con la oficina de ventas de ABB.

Nivel limite de intensidad
o nivel limite de par incorrecto.

Pruebe diferentes ajustes para el parametro de nivel de
limitacion de la intensidad o nivel de limitacion de par.
Consulte el capitulo 7 Funciones, o bien pongase en
con't‘acto con la oficipa de ve'r‘wtas de ABB.

El motor es demasiado pequefio.
(La corriente esta fuera del rango de
medicion.)

Asegurese de que tiene el arrancador suave correcto
para este tamafno de motor.

Para comprobacion, es posible utilizar el modo de motor
pequefo. Consulte el capitulo 7 Funciones.

La conductividad del tiristor es baja.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB.

Tiempo de rampa inadecuado para
el paro.

Asegurese de que tiene el arrancador suave correcto
para este tamafio de motor.
Para comprobacion, puede utilizar el modo de motor

pequefio.
Consulte el capitulo 7 Funciones.

Se emiten las sefiales de arranque

y parada al mismo tiempo.

Asegurese de que no se emitan simultdneamente las
senales de arranque y parada.

La tension operativa es inferior
al75\V.

Compruebe la tension operativa.

El motor no arranca cuando recibe

la orden de arranque de las entradas

cableadas.

Los cables de control no son
correctos.

Se emiten las sefiales de arranque y
parada al mismo tiempo.

El teclado estéa en modo de control
local.

Compruebe las conexiones de arranque y parada.
Asegurese de que no se emitan simultaneamente las
senales de arranque y parada.

Asegurese de que el teclado no esté en modo de control
local.

Pulse la tecla R\L para cambiar a modo de control
remoto.

Asegurese de que el parametro Ctrl de Fieldbus tenga el
valor No.

Efectle un restablecimiento en cualquier evento activo.
Restablezca los eventos de desconexion.

El motor no arranca con el bus de campo.

El arrancador suave se ha
desconectado por un fallo
0 proteccion.

Efectue un restablecimiento en cualquier evento activo.
Restablezca los eventos de desconexion.

El arrancador suave estd en modo
local.

de salida tenga el valor 1.
Asegurese de que los parametros coinciden entre el PLC
y la documentacion del bus de campo del arrancador
suave con relacion al protocolo de bus de campo
utilizado.

Compruebe que el bit de modo automatico del telegrama
binario de salida tenga el valor 1.

Compruebe que la interfaz de usuario esté configurada
en modo remoto.

Asegurese de que la entrada digital de modo local del
adaptador de conexion de bus de campo ABB esté
configurada como remoto.

Asegurese de que el control de desactivacion del bus de
campo de DI no esté conectado.

Asegurese de que el parametro Ctrl de Fieldbus tenga el
valor On.

Funcionamiento del bus de campo
cuando el pardmetro de fallo esta
ajustado a Cambio a ctrl E/S.

Si el parametro Func. Fallo Fieldbus esta ajustado a
Cambio a ctrl E/S cuando se produce un fallo, se produce
una demora de 10 segundos después de restablecer la

comunicacion y antes de poder volver a arrancar.
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Estado

Causa posible

Solucién

La carga de parametros con bus de

campo no funciona correctamente.

Ajustes del bus de campo.

Asegurese de que los parametros coinciden entre el PLC
y la documentacion del bus de campo del arrancador
suave con relacion al protocolo de bus de campo
utilizado.

Compruebe que el bit de modo automatico del telegrama
binario de salida tenga el valor 1.

Compruebe que la interfaz de usuario esté configurada
en control remoto.

Asegurese de que la entrada digital de modo local del
adaptador de conexion de bus de campo ABB esté
configurada como remoto.

Asegurese de que el control de desactivacion del bus de
campo de DI no esté conectado.

Asegurese de que el parametro Ctrl de Fieldbus tenga el
valor On.

Las corrientes de fase que se muestran
en pantalla no se corresponden con la
corriente del motor.

Conexion dentro del triangulo.

Si el arrancador suave esta conectado dentro del
triangulo, las corrientes de fase que se muestran
son =58% (1 /(43)) de la corriente del motor.

La corriente que se muestra en pantalla
no es estable.

El motor es demasiado pequefio.
La carga del motor es demasiado
pequena.

(La corriente esta fuera del rango de
medicion.)

Asegurese de que tiene el arrancador suave correcto
para este tamafo de motor.

La pantalla esta oscura y el LED esta

activo.

Modo de ahorro de energia.

Toque cualquier tecla del teclado.

La pantalla esta vacia y el LED no esta
activo.

La tension de alimentacion no esta
conectada.

Conecte la tension de alimentacion. Consulte el esquema
del circuito.

Si el problema persiste, pongase en contacto con la
oficina de ventas de ABB.

Falta el enchufe RJ45 entre
la interfaz de usuario y el
arrancador suave.

® Elcable de red RJ45 esta
dafado.

Compruebe el conector RJ45.
Compruebe el cable de red RJ45
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10.3 Resumen de fallos, protecciones y avisos

En esta tabla se recogen los estados en los que pueden aparecer las distintas indicaciones
de protecciones, fallos y avisos.

Cadigo de
evento* Estados de control del motor **
(9]
=]
o
c [V]
£ £
S 2
g o T
(Hexadecimal) P | 3|9 S 8
Sle|2|g|&|g| 8|8 ¢
s|2|z|S|E|Z|E| 8| 8| 2
o 2 = 3 © 2 © ' o c
o | F| 8l o8| |x|a 3 0
7] b = c ® o [ %)
o | s S| s| E| | 8| € £ c
c o 4 £ © ] ° g @ S
wlao|la|<|x|O|F | < 4 fing
Sobrecarga electronica POFxx X | X | X[ X | X | X | X | X X X
Rotor bloqueado Piox T
inversidn de fases Piixx T XX XTX X
Desequilibrio de corriente P12xx
Subcarga de corriente P13xx
Protec. def. usuario P14xx X | X1 X X X X X
Fallo a tierra P15xx X X X X X
Sobretension P16xx
Subtension P17xx
® Desequil. tension P18xx X | X X X X
2 Proteccién PT100 P19xx X | x| x| x| x]x X
O ........................
3] Protecciéon PTC P1Axx X | X | X[ X | X |X X
o ........................
9 Subcarga por factor de potencia P1Bxx
5 S Ao .00 SN0t NRSRRN NSO SR NSNS [
a Limite de corriente sobrepasado P1Cxx X | X
Fallo de by-pass abierto P1Dxx
Fallo de comunicacion de bus de campo P1Exx X1 X | X | X | X X
Salida de 24 V P1Fxx X | X | X | X | X X
Fallo de HMI P20xx X | X | X | X | X X
Fallo de E/S de extension P21xx X | X | X | X | X X
N.° max. arranques/hora P22xx X
Tiempo de espera del rearranque automatico P31xx X | X | X | X X X X X X X
agotado
Tiempo de arrangue sobrepasado P32xx X X
Rango de frecuencias P33xx X | X | X | X X X

* Solo son importantes los dos primeros digitos
** Para leer una descripcion de los estados de control del motor, consulte el capitulo 7 Funciones
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Caodigo de

evento* Estados de control del motor **
[]
=]
g ©
g c
: S
(Hexadecimal) 3 _ g c
e S| g @ < 8
3 ol | 8| c| 8] 8 @
2| %1 | 8| a| | & £ ko]
s|l2|g|s| 5| ]| 2| 8| £
[} =) = 3 ie) T I c
a| Z| @ o 8 . 24 a 8 N
] s = c © [y [ O
cle|8|E|&5 58|55 S
G|lf|la|<|c|S|R|Z ||
Corriente alta FO2xx X X | X X X X X X X X
Pérdida de fase FO3xx X | X | X | X | X X X X
Sobretemperatura del disipador FO4xx X | X | X | X X X X X X X
Calidad de red defectuosa FO5xx X X X X
Fallo de derivacion FOBxx X X X X
8 | Tension alim. baja Lo SN WA NEASH WA NRATH NEASH IEA NEATH NEA AT E
E Sobrecarga del tiristor FO8xx X | X | X | X | X X | X X X X
Cortocircuito del tiristor FO9xx X X X X X
Circ. abierto tiristor FOAXxX X | X X X
Fallo no especificado FOBxx X | X | X X X X X X X X
ID no valido FOCxx XX | X[ X | X | X|X X X X
Conexion defectuosa FODxx X
Uso defectuoso FOExx X X X
Desequilibrio de corriente W23xx
Subcarga de corriente W24xx
Fallo de ventilador W25xx X | X | X | X X X X X
Aviso de EOL W26xx X | X | X | X ]| X |X X X
Rotor blogueado W27xx
Sobretension W28xx
Subtension W29xx
S sSSP OO OSSOSO USSR ASvstotirsTROOIR VST ISRV TSSO FSSUTIT RSSO
2 Subcarga por factor de potencia W2Axx X
E THD() W2Bxx X
Sobrecarga del tiristor W2Cxx X | X | X | X | X X | X X X X
Desequil. tension W2Dxx X X X X X X X X
Cortocircuito W2Exx X | X | X X X
Tiempo descon. EOL W2Fxx
Pérdida de fase W30xx X
Numero de limite de arranques W34xx X | X | X | X X X X X X X
Limite de tiempo de ejecucion del motor W35xx X | X | X | X | X X | X X X X

* Solo son importantes los dos primeros digitos
** Para leer una descripcion de los estados de control del motor, consulte el capitulo 7 Funciones

146

Resolucién de problemas | Manual de instalacion y puesta en servicio

1SFC132081M0701



10.4

Indicacion de proteccion mostrada en pantalla

Para leer una descripcion de las protecciones, consulte el capitulo 7.17 Grupo de protecciones 0-6.

Tabla2 Indicacion de proteccion

Estado

Causa posible

Solucién

Sobrecarga electrénica

Se ha producido una sobrecarga en
el motor porque la corriente ha sido
demasiado alta durante un cierto
tiempo. (La carga sobre el gje del
motor es demasiado alta.)

En linea / Dentro del tridngulo

En el arranque

Compruebe las condiciones del arranque y los ajustes EOL.
Compruebe y corrija la causa de sobrecarga.

Asegurese de que el nivel de limitacion de la intensidad
no esté ajustado demasiado bajo.

Asegurese de que el tiempo de la rampa de arranque no
sea demasiado largo.

Asegurese de utilizar la clase de sobrecarga correcta.
Asegurese de que el parametro Ajuste le sea correcto.

Ejecucién continua

Realice una comprobacién del valor de le de la placa.
Compruebe la tension operativa.

Utilice un motor con mas potencia y

un arrancador suave clasificado para una corriente mas alta.
Compruebe y corrija la causa de la

sobrecarga.

Asegurese de tilizar la clase de EOL correcta.

Rotor bloqueado

El motor no se pone en marcha con
facilidad. Una posible causa es un
rodamiento estropeado o una carga
atascada.

Compruebe los rodamientos del motor y la carga.
Asegurese de que la carga funciona con facilidad.

Inversion de fases

La secuencia de fase no es correcta.
Desequilibrio de corriente entre las
fases.

Cambie la secuencia de fase en el lado de la linea a
(L1-L2-LY).

Arranque el motor de nuevo y realice una comprobacion
de la corriente y la tension de red.

Desequilibrio de corriente

Desequilibrio de corriente entre las
fases.

Arranque el motor de nuevo y realice una comprobacion
de la corriente y la tension de red.

Subcarga de corriente

La corriente del motor esta por
debajo del valor especificado.

Compruebe y corrija la causa de subcarga.

Asegurese de que el pardmetro de corriente del motor (le)
esté configurado correctamente. 10

Protec. def. usuario

Con la entrada digital programable
y un dispositivo 0 sensor externo,
el usuario puede utilizar su propia
proteccion especificada.

Ajuste la sehal de entrada programable a estado inactivo
antes de reiniciar el evento de proteccion.

Fallo a tierra

Proteccion del equipo. En un sistema
simétrico trifasico, la suma de las
corrientes de linea instantaneas es
igual a cero. El fallo a tierra aparece
cuando la suma no coincide

en mas de un valor especificado.
Esto puede indicar un estado grave
del motor.

Compruebe los cables del motor.
Compruebe el motor.

Sobretension

La tension de red es demasiado alta.

Compruebe la tension de red.

Subtensién

La tension de red es demasiado baja.

Compruebe la tension de red.

Desequil. tension

Desequilibrio de tensién entre las
fases.

Compruebe la tensién de red y vuelva a arrancar el motor.

Sensor térmico externo
- Proteccion PTC
- Protecciéon PT100

El sensor térmico externo ha
detectado una temperatura mas
alta que el nivel de desconexién del
motor o el PT100.

Asegurese de que el circuito de PTC o PT100 esté
cerrado y que las entradas estén conectadas.
Compruebe y corrija la causa de la temperatura alta.
Espere a que la temperatura del motor se reduzca lo
suficiente y vuelva a arrancarlo.
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Estado

Causa posible

Solucién

Subcarga por factor de potencia

El factor de potencia esta por debajo
del nivel normal.

Compruebe y corrija la causa de subcarga.

Limite de corriente sobrepasado

El tiempo del limite de corriente es
superior al valor establecido.

La condicion de arranque es
demasiado pesada para el limite de
corriente establecido.

Compruebe las condiciones del arranque y los
pardmetros.

Fallo de by-pass abierto

El contactor o relé de by-pass no se
cierra cuando se alcanza el TOR.

Realice una comprobacién y péngase en contacto con la
oficina comercial de ABB.

Fallo de comunicacién de bus de campo

Hay un error de comunicacion entre
el arrancador suave y el PLC.

Asegurese de que el conector del bus de campo esta
bien conectado.

Asegurese de utilizar la conexion de bus de campo
correcta.

Asegurese de que el parametro de tipo de bus de campo
esta ajustado segun el tipo de bus de campo actual.

Salidade 24V Las salidas de tension de 24 V se . Compruebe las conexiones.
han sobrecargado o cortocircuitado.
Fallo de HMI Hay un error de comunicacion entre | Compruebe las conexiones y corrijalo.

el arrancador suave y la HMI.

Se ha retirado la HMI.

Vuelva a conectar la HMI.

Fallo de E/S de extension

Hay un error de comunicacién entre
el arrancador suave y el médulo de
E/S de extension.

Compruebe las conexiones y corrijalo.

N.° max. de arranques por hora

El arrancador suave ha sobrepasado
el nimero maximo de arranques
preconfigurado.

Espere al siguiente intervalo de arranque.
Para obtener informacion sobre los parametros, consulte
el capitulo 7 Funciones.

Tiempo de espera del rearranque
automatico agotado

El tiempo transcurrido entre el
disparo y el intento de rearranque
automatico supera el ajuste.

Realice una comprobacién de los pardmetros de
rearranque automatico y corrijalos.

Tiempo de arranque sobrepasado

El tiempo para arrancar de forma
suave el motor es mas prolongado
que el valor ajustado.

Realice una comprobacién de las condiciones del
arranque y limite de corriente.

Rango de frecuencias

La frecuencia esta fuera del rango
permitido durante mas tiempo del
reglamentario.

Compruebe la tension de red.

10.5

Indicacion de fallo mostrada en pantalla

Para leer una descripcion de los fallos, consulte el capitulo 7.19 Fallos (26) Fallos internos (27) Fallos externos

Tabla 3 Indicacion de fallo

Estado

Causa posible

Solucién

Corriente alta

Se ha producido una corriente
indebida, mas alta de 8 veces la
intensidad nominal del arrancador

suave.

Compruebe los circuitos y el motor para detectar fallos de
aislamiento fase a fase o fallo de conexion a tierra.

Pérdida de fase

Se ha perdido la tension a una o mas

Asegurese de que la red esta conectada y que no hay

Realice una comprobacion y sustituya los fusibles de las
tres fases. Sustituya el fusible fundido.

una o mas fases.

Compruebe la alimentacion de red operativa.
Corrijalo.

El contactor en linea o el disyuntor
del circuito esté abierto.

Realice una comprobacién del contactor/disyuntor o de
un dispositivo interruptor externo. Ciérrelo.

El contactor en linea se abre
demasiado répidamente en la
parada.

Contactor en linea de control con relé de sefial de
ejecucion en el terminal 4. Consulte el capitulo 5.1.2.6
Relé de salida programable K4, terminales 4, 5y 6.
Afada un relé de tiempo antes de que se abra el
contactor.

Si no es necesaria una rampa de parada, ajuste el modo
de parada a parada directa.
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Sobretemperatura del disipador

La temperatura del disipador es
demasiado alta. Si el fallo persiste
tras el restablecimiento, significa que
el disipador esta demasiado caliente
la temperatura debe descender.

Asegurese de que el ventilador funciona correctamente.
Asegurese de que los conductos de refrigeracion estén
limpios de suciedad y polvo.

Asegurese de que la temperatura ambiente no sea
demasiado elevada.

Estado

Causa posible

Solucién

Calidad de red defectuosa

Interferencias excesivas en la red de

alimentacion operativa.

Compruebe las interferencias armonicas o la frecuencia
en la red de alimentacion y corrija la red operativa de
alimentacion.

Breve corte de corriente en las tres
fases de la red operativa.

Compruebe la alimentacion de red operativa.HCorrﬂalo.

Fallo de derivacion

El arrancador suave no puede
detener el motor debido a un
cortocircuito interno.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB
para reparacion.

Relé de by—bass cerfédo debidb aun
manejo incorrecto.
(solo PSTX30...170).

Desconecte la tension operativa y la tensién de
alimentacion de control. Conecte la tension en el orden
correcto.

1. Tensién de alimentacion de control en los terminales
1y 2. Consulte el capitulo 5.1.2 Tensién de mando y
circuito de control.

2. Espere cuatro segundos y conecte la tension operativa
en los terminales L1, L2 y L3.

Si persiste el mismo fallo, pédngase en contacto con la
oficina de ventas de ABB.

Tensidn alim. baja

La tension de alimentacion de
control es demasiado baja en los
terminales 1y 2.

Realice una comprobacién para detectar bajadas
o interrupciones de tension y corrija la tension de
alimentacion de control.

Breve corte de corriente en la red de
alimentacion de control.

Realice una comprobacion para detectar interrupciones
en la red de alimentacion de control.

Sobrecarga del tiristor

Los tiristores estan demasiado
calientes.

Compruebe las condiciones de arranque vy los
ventiladores.

Reduzca el limite de corriente si es posible.

Espere a que la temperatura de los tiristores disminuya
antes de volver a arrancarlo.

Cortocircuito del tiristor

Uno o varios tiristores estan en

cortocircuito.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB
para reparacion.

Circ. abierto tiristor

Uno o varios tiristores no estan

conduciendo.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB

para reparacion.

La tension operativa 'és inferioru
al75 V.

Asegurese de que tiene el arrancador suave correcto para
este tamano de motor.

Para comprobacion, puede utilizar el modo de motor
pequefio. Consulte el capitulo 7 Funciones.

Fallo no especificado

N/A

Desconecte la tension de alimentacion (Us). Conéctela
otra vez y vuelva a arrancar.

Si persiste el mismo fallo, péngase en contacto con la
oficina de ventas de ABB.

ID no valido

El parametro ID esta fuera de rango.

Pdngase en contacto con la oficina de ventas de ABB

para reparacion.

Conexién defectuosa

Conexion de motor desconocida al

intentar arrancar el motor.

Compruebe la conexion del motor.

Uso defectuoso

Conexion del motor dentro del
triangulo al intentar avanzar o
retroceder con jog, calentar el motor
o al aplicar el freno de parada.

No utilice estas funciones con la conexion de motor
dentro del triangulo.
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10.6 Indicacion de aviso mostrada en

pantalla

Para leer una descripcion de los avisos, consulte el capitulo 7.18

Grupo de protecciones 0-4.

Tabla4 Indicacion de aviso

Estado

Causa/Causa posible

Desequilibrio de corriente

El desequilibrio de tension entre las fases es superior al nivel de aviso.

Subcarga de corriente

La corriente del motor esta por debajo del nivel de aviso. Asegurese de que el
parametro de corriente del motor (le) esté configurado correctamente.

Vent. defect.

Los ventiladores no funcionan correctamente a causa de la presencia de
polvo o una obstruccién mecanica. El arrancador suave puede calentarse
demasiado.

Asegurese de que los ventiladores funcionan y giran correctamente. Las
aspas deben girar sin resistencia.

Si el fallo persiste, pongase en contacto con la oficina de ventas de ABB.

Aviso de EOL

La temperatura calculada del motor ha superado el nivel de aviso.

Rotor bloqueado

La corriente del motor ha superado el nivel de aviso. Un rodamiento
estropeado o una carga atascada serian posibles causas.

Sobretension

La tension eficaz fase-fase ha superado el valor ajustable.

Subtensién

La tension eficaz fase-fase ha descendido por debajo del valor ajustable.

Subcarga por factor de potencia

El factor de potencia ha caido por debajo del valor ajustable durante el

funcionamiento continuado.

THD(U)

La THD(U) ha superado el nivel de aviso. Compruebe la calidad de la red.

Sobrecarga del tiristor

La temperatura calculada del tiristor ha superado el nivel de aviso.

Desequil. tension

El desequilibrio de tension entre las fases ha superado el nivel de aviso.

Cortocircuito

Hay un cortocircuito interno y el arrancador suave esta funcionando en modo
reducido. Consulte el capitulo 7 Funciones.

Tiempo descon. EOL

El tiempo previsto antes de la desconexion EOL ha alcanzado el nivel de aviso.

Pérdida de fase

Se ha perdido la tension a una o mas fases. Compruebe que la red esta
conectada y que no hay contactores ni disyuntores de linea abiertos.

Numero de limite de arranques

El nimero de arranques supera el nivel de aviso. Ha llegado el momento de
realizar un mantenimiento.

El aviso permanecera activo hasta que se haya restablecido el nimero de
arranques (ajustable). Utilice el menu: Menu — Ajustes — Restaurar valores
predeterminados — Restaurar datos de funcionamiento y seleccionar nimero
de arranques (ajustable) para realizar la restauracion.

Limite de tiempo de ejecucion del motor

El tiempo de ejecucion del motor supera el nivel de aviso. Ha llegado el
momento de realizar un mantenimiento.
El aviso permanecera activo hasta que se haya restablecido el valor del
tiempo de ejecucion del motor (ajustable). Utilice el menu: Menu — Ajustes

» Restaurar valores predeterminados — Restaurar datos de funcionamiento
y seleccionar tiempo de ejecucion del motor (ajustable) para realizar la
restauracion.

Configuracién de Modbus

El esclavo Modbus RTU integrado estéa activado pero la funciéon Com 3 no
estd ajustada a Modbus RTU.
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11 Esquemas de cableado
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11.1 Diagramas de circuito PSTX
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11.1.1 Esquema del circuito PSTX30...PSTX1250 (version IEC) 154
11.1.2 Esquema del circuito PSTX30...PSTX1250 (version UL) 154
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11.1.1

Esquema del circuito

Diagramas de circuito PSTX

PSTX30...PSTX1250 (version IEC)

A PRECAUCION

El terminal 22 es una conexion a tierra funcional,
no es una conexion a tierra protectora. Se debera
conectar a la placa de montaje.

Contactor
by-pass
interno

-~ o~ ™
S 8 ®
e ————— T _
|
|
: ctic>
r—-r—-———=-=-—"---""-"""F~~"F~"~“"*"™*"~""~""""~"~""~""""""7""=— i
[ |Ct2 T
:224—@ Icts )
21 | |
[ oo 38 onil e~ 10 20—y :
19 GND
: L} T—\—ﬁi_l E@S ILl—DGND I
| Parada Arranque 20, 21 IL'i In2 :
S ]
| [ s 16 in1 | |
: 14 l15 0 Placa de baja tension | —
e - |144|7Parada | N v1
hi3 Aranque I vz
19 12 | HMI I
™ "Tension de control He;a_lf\— 11 | — -
! T . b b
! ts ly | b—— I V4 K2
| P | 2loje
L _ _ Farada Arranque ™ 7 ‘ : 1T
IS | b— | AV5
5 | V6
--------- —
'_Tensién de control externa 24 V CC_‘ 4 |
: + Go— 18 | | L1 |
3
| I—rL By-pass* |
| [N 100250V |
I L soi0 Hz |
: ]
L 23,24 25,26, 27 | 28 29 30
T T T T T T TAnbus T Busde  E/Sde  PTC 424V Anaiogout GND
—, ST extension PT100
§§ Modbus
* Solo en PSTX470...PSTX1250 B
11.1.2 Esquema del circuito
PSTX30...PSTX1250 (version UL)
________ LINEAS ENTRANTES
r A A
| CABLEADO HOA OPCIONAL | | ? ([:
OFF | | |
| MANUAL | AUTO | CHFU CHFU
H19 H2¢ H3¢ H4 | | |
| 2B 2 | CXFU ccT
o—l— — o] l— — e e | | |
| B “ | | | |
| | [ e ] o
21 22 13 14
[ 2 25 | | | |
g g o osg | | |
g s 2 2
| B2 §% | _ |1l P S
: 3 r T | = N
L - — — — — — - T2 T & % T5i6 17 18w ® A 2 1 L2 13
[t & ssezz2o0 > |
g2 L FEETCC&° @
| |3 e |
=3 Relé Relé Relé
ke KS ke i/feg:.én PTC alo Ki K2 K3,
| Bus de Modbus PT100 424V out GND |
4 ls5T6 D70 8T ol 10k 11T 17 Anyous _campo 23, 240 262627 B B, B || ™ 3
o LTI J_I_ j — 4

* Solo en PSTX470...PSTX1250
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